Lublin Kunickiego - Chtodna — Piaskowa

Zastosowano system mieszany: wideodetekcja afide ipdukcyjne.

1. Lokalizacja petli i kamer
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Rys. 1 Rozmieszczenie kamer na skazyaniu
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2. Szczegotowy wykaz ¢gili i pol detekcji
Jako ptle indukcyjne przewidzianoetle przy liniach zatrzymania na kierunku gtéwnynaoniektére na
kierunkach bocznych:
- 0211, 0212, 0511, 0611, 1011, 1111, 7111, 71120, 72212 , 7511, 7611, 9211, 9221.
Jako czujniki wideo przewidziano pozostate poleekej:

Kam.1:
- 0512, 0612;

Kam.2:
- 0811, 0812, 0911, 0912;

Kam.3:
- 1011, 1012, 1111, 1112;

Kam. 71:
- 7512, 7513, 7612, 7613;

Kam. 72:
- 9212,9213, 9222, 9223.

Przypisanie kamer do kart wideodetekciji:

Kam.2 RackVision 1
Kam.1l, Kam.3 ATLAS 1
Kam.71, Kam.72 ATLAS 2



3. Zalecenia projektowe:

Kamery kam.1, kam.2 ,kam.3 oraz kam.72 i kama/8akalizowane bezpgoednio na wysignikach sygnalizacji
swietlnej — na wysokgxi ok. 5.5m. Szkic konstrukcji przedstawiono prejt

Kamera —

)

o U

ok. 5.5m

Przewody (zasilagy i wizyjny) biegmce do kamery & przeprowadzone wewtrz rury masztu i
wyprowadzone otworami w pohli miejsca zamocowania kamery.

Konstrukcja stupa i wysiegnika powinna zapewni& maksymaln sztywnasé — brak mozliwosci
kotysania wywotanego przez podmuchy wiatru. Wskazamjest zastosowanie specjalnych
wspornikéw (i/lub odciagow) usztywniajcych.



4. Wytyczne dla projektu elektrycznego

Przewody zasilagry | wizyjny miedzy sterownikiem a stupami z wggnikami kamer prowadziw
rurach ochronnych.

2.1. Zasilanie kamer

Kamery g zasilane nagtiem 230V.

Od sterownika do kalego ze stupéw poprowadzirzewod zasilapy YKY 3x1.5mnf (z zyta
ochronn).

W stupie umiécic listwe zaciskows, od ktérej nalgy wyprowadzt zasilanie kamery
przewodem OWY 3x1,5 mhi(z zyta ochronm). Przewdd ten biegnie wewtnz stupa.

W poblizu koaca wysegnika przewdd wyprowad&iod spodu, poprzez otwor zabezpieczony
przepustem kablowym. Pozostéwio najmniej 0.7m przewodu na zesnz wyskgnika dla
swobodnego monta do kamery (potzenie kamery na ramieniu wyghika kzdzie wyznaczone
podczas kacowej instalacii).

2.2. Przewadd wizyjny

Jako przewdd wizyjny zastosoévarzewod koncentryczny:
XzWDXpek 75-1,05/5.0.

Od sterownika do kalej kamery przewdd wizyjny prowadaiv postaci pojedynczego odcinka —
bez mufowania.

W poblizu koaca wysegnika przewodd wyprowadgi(obok przewodu zasil@ego) poprzez
otwoOr zabezpieczony przepustem kablowym. Pozostaw najmniej 0.7m przewodu na
zewmtrz ramienia wysignika dla swobodnego mottado kamery.



Uwagi natemat realizacji wideodetekcji (MSR TRAFFIC)

Kam.1:
Wysoka¢ zamocowania kamery: 5.5m.
Dla odlegtdci petli od kamery = 28m (odl. kamery od linii zatrzyniar 25m):

CameraCCD Size  [1/3inch-Soo 7]

Facal Lenath [mm) I 8.0 - Salo, 2004 'I

PH = Camera Height
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H = Camera Location CDFE = Field of Wiew on Ground
LD = Mear Field of Wiew "Width )
"Camera Rotation

EF =Far Field af Wigw YWWidth ' Mone =90 Deqgres

b axiriurn Focal Length [mm) 19.2
Caleulate I Help Cloze
CHD = EHF = Horiz. Angle c.wiew|14.3 |

CHE = DHF =Vert. Angle of View [10.7

PHE = Vet Angle taTop of View [83.7 [ENTER: P, PH. PE =l

Zaskg przy ogniskowej obiektywu = 19mm wynosi 50m -zdic od kamery.
Strefa wideodetekcji wyniesie: 2m...ok. 22m od linzatrzymania.

Obiektyw: 5-50mm.

Kam.2:
Wysoka¢ zamocowania kamery: 5.5m.
Dla odlegtdci petli od kamery = 18m (odl. kamery od linii zatrzyniar 16m):

CameraCCO Sz |1/3inch-Sob ¥

Focal Length [mmj 20 Salo 2004 =

PH = Camera Height 3

P = Digtance to Hear FOW 13

‘PE = Distance ta Far FOY B5

‘H = Camera Location  COFE = Field of Wiew an Ground
LD = Mear Field of Yiew width |B
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" Camera Riotation-

EF = Far Field of “Wiew 4Wwidth 2T (=" Mone " a0 Degree

I i FocalLength [m) 1.3 I I ;
‘CHE = EHF = Horiz. Angle of Yisw 124 P = I i |
CHE = DHF = Vet Angle of View [181 | e i N i o

PHE =ert Angle teTop of View !.85.2 lENTEFl: P&, PH. FB ;!

Maksymalny zasig przy ogniskowej obiektywu = 12mm wynosi 65m zdic od kamery.
Strefa wideodetekcji wyniesie: 18m...ok. 50m od linzatrzymania.

Obiektyw: 2.8-12mm.



Kam.3:
Wysoka¢ zamocowania kamery: 5.5m.
Dla odlegtdci petli od kamery = 35m (odl. kamery od linii zatrzyniar 15m):

CameraCCD Size  [1/3inch-Salo v

Facal Lenath [mm) I 8.0 - Salo, 2004 'I

PH = Camera Height ksl

P4, = Distance to Mear FOY 25

FE = Diztance to Far FO 2]
H = Camera Location CDFE = Field of Wiew on Ground

CD = Mear Field of Wiew "idth 45 )
"Camera Raotation

11T

EF = Far Field of Wiew Width 11.5 | Mone 80 Degres

b awirnurn Focal Length [mm) 272

Calculate I Help Cloge |

CHE = DHF =Vert. Angle of View |78 | Top Edge of Field of View Ahove Horizon!

CHD = EHF = Hariz. &ngle of Wiew [10.1

14

PHE =ert. Angle toTop of View |85.2 IENTEF!: Fa, PH. FE j
Zaskg przy ogniskowej obiektywu = 27mm wynosi 65m -zdic od kamery.
Strefa wideodetekcji wyniesie: 20m...ok. 50m od linzatrzymania.

Obiektyw: 5-50mm.

Kam.72, kam.73:
Wysokas¢ zamocowania kamery: 5.5m.
Dla odlegtdci petli od kamery = 35m (odl. kamery od linii zatrzyniar 20m):

CameiaCCD Gize  |1/3inch-Solo 7]
FocalLengthimm) | 5.0 5ok 2004 -]

PH = Camiera Height

Pa = Distance to Mear FOW 20

PE = Distance to Far EOW 65
; H = Camera Location COFE = Field of Wiew on Ground
EEr = Hear Field of Wiew %Width L | ' '

Camers Rotation
EF = Far Field of ¥iew wWidth 16 ’> i* Mohe T 90 Degies:

I airmum Focal Length: [mm] 135

Ealculate i Help Cloze
14 I : |

EHE = DHF =Vert Angle of Yigw [10.5 |  Top Bdge of Field of View Above Horizon!
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CHE = EHF = Honz, Snale of Yiew

PHB = Wert Argle taTop of Wiew [852 - |EMTER: P&, PH. FE |

Zaskg przy ogniskowej obiektywu = 19mm wynosi 65m zdic od kamery.
Strefa wideodetekcji wyniesie: 20m...ok. 50m od linzatrzymania.

Obiektyw: 5-50mm.



Wykaz sprz etu wideodetekcji:

1. Karty wideodetekcji:
« RackVision
e« ATLAS

2. Kamery, obiektywy

Kamera CPT-CD32P/DN/AC 220V
Obudowa NVH-200H

Obiektyw 2.8-12mm

Obiektyw 5-50mm

3. Separator wideo (DELTA)

1 szt.
2 szt.

5 szt.
5 szt.
1 szt.
4 szt.

2 szt.



