Lublin Kunickiego-Mickiewicza

Zastosowano system mieszany: wideodetekcja oraz petle indukcyjne.
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1. Lokalizacja petli i kamer
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Rys. 1 Rozmieszczenie kamer na skrzyzowaniu

D pole wideodetekcji

E petia indukcyjna



2. Szczegotowy wykaz ¢gili i pol detekcji

Jako petle indukcyjne przewidziano petle przy liniach zatrzymania:

- 111,112, 21, 311, 312, 313, 41, 42

Jako czujniki wideo przewidziano pozostate pola dekc;ji:

Kam.1:
- 121,122,131

Kam.2:
- 321, 322, 323, 331, 332

Przypisanie kamer do kart wideodetekg;ji:

Kam.1l, Kam.2 ATLAS1



