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Kody i nazwy wedlug Wspélnego Slownika Zamdéwien (CPV)

Budowa drogi gminnej nr 1064191 - ulicy Liliowe;
na odcinku od ulicy Tulipanowej do ulicy Uroczej

od km 0-+000 do km 0+120,50
w miejscowosci Lublin, wojewodztwo hubelskie.

Kody i nazwy wedlug Wspélnego Slownika Zamoéwien (CPV)

Roboty budowlane
Klasa Kategoria SST
45111000-8 | Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne
D 01.00.00 I. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D 01.01.01 Odtworzenie trasy i punktdw wysokodciowych
45110000-1 1 01.02.04 1. ROBOTY ROZBIORKOWE
D-62.00.00 ITI. ROBOTY ZIEMNE
D-02.01.01 ‘Wykonanie wykopdw w gruntach ITI-1V kategorii
D-02.03.01 Wykonanie nasypdw
45230000-8 | 45233000-9 | Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni drog
D.03.00.00 1IV.ODWODNIENIE KORPUSU DROGOWEGO
D.03.02.01a Regulacja pionowa studzienek
1.04.00.00. V. PODBUDOWY
3-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zaggszezeniem podioza
D-04.05.01 Podbudowa z gruntu stabilizowanegoe cementem
D.05.00.00 V. NAWIERZCHNIE
D-05.03.23a Nawierzchnia z betonowe] kostki brukowej
1.06.00.00 VL. ROBOTY WYKNCZENIOWE
| D.06.01.01 Humusowanie i obsianic trawg
D.06.04.01 Plantowanie skarp
D.07.00.00 VIL URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU
D.07.01.01. Ornakowanie poziome
D.07.02.01 Oznakowanie pionowe
D.08.60.00 VI ELEMENTY ULIC
D-08.01.01 Krawezniki betonowe
45233222-1
D.08.02.02 Chodnik z brukowej kostki betonowej
452330009 | D-08.03.01 Obrzeza betonowe
Adres obicktu Lublin. ul. Liliowa, wojewodztwo lubelskie
budowlanego:
Spoteczny Komitet Budowy Ulicy Liliowe] w Lublinie
Nazwa i adres reprezentowany przez Przewodniczacego Pana Tomasza Szpetko,
Zamawiajacego: zam. 20-827 Lublin, ulica Liliowa 21

Data wyKonania
przedmiaru roboét:

Lublin, styczefi 2013




SPIS DZIAEL.OW PRZEDMIARU ROBOT
Branza drogowa

Budowa drogi gminnej nr 1064191 — ulicy Liliowej
na odcinku od ulicy Tulipanowej do ulicy Urocze)
od km 0+600 do km 0+120,50

w migjscowosci Lublin, wojewodztwo lubelskie.

L.p- K"“(‘lieogd"; i(*;lf%’ét WYSZCZEGOLNIENIE ROBOT Pozycja przedmiaru rohot
1 2 3 4
1 45233000-8 [ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE 1
11 45111000-8 |ROBOTY ROZBIORKOWE 2+11
111 45111000-8 |ROBOTY ZIEMNE 12+14
v 45233000-9 |LAWA IKRAWEZNIKI 15+18
Vv 45233000-9 |PODBUDOWY 19425
VI 45233000-9 |NAWIERZCHNIE 26+28
Vil 45233000-9 | CHHODNIK 9930
45233222-1 ’
VI 45233000-9 |REGULACIA STUDZIENEK 31
IX 45233000-9 |URZADZENIA DROGOWE 32+35
X 45233000-9 [PLANTOWANIE I OBSIEW 3638
TERENU )
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Opis do przedmiaru robot

1. PODSTAWA WYKONANIA PRZEDMIARU ROBOT.

a. Projekt budowlano - wykonawczy

b. Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. (Dz.U. 202 poz. 2072) w
sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno - uzytkowego.

2. PODSTAWOWE ZALOZENIA KOSZTORYSOWE.
a. Wycene przedmiaru robot dokonano na podstawie aktualnie obowigzujgcych KNR-ow,

b. Inne ustalenia majace wplyw na wyceng i wykonanie przedmiaru robot zostaly zawarte
w projekcie technicznym

3. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA ROBOT

1.1 Stan istniejacy.

Obecnie na ulicy Liliowej ujete] w opracowaniu istnieje cigg pieszo jezdny szerokosci
zmiennej ok. 3,00m o kilkucentymetrowej nawierzchni bitumicznej z recyklingu potozonej
bezposrednio na gruncie bez zachowania spadkow podtuznych i poprzecznych ezesciowo
wyposazony w chodniki dla pieszych o szer. 0,55-0,75 m wykonane przez wiascicieli
posesji.

Zjazdy do posesji czesciowo wykonane z kostki betonowej przez wlascicieli z przewagg
gruntowych.

Odwodnienie powierzchniowe w kierunku ulic Tulipanowej i Poli Gojawiczyfiskiej w
ktorych znajduje sie istniejaca kanalizacja deszczowa.

Odwodnienie w kierunku ulicy Uroczej poprzez wpusty uliczne usytuowane w obrebie
skrzyzowania ul. Liliowej z ul. Urocza przykanalikami do istniejgcej kanalizacjii
deszczowej.

1.2 Zakres opracowania
Projektowany odcinek ulicy przebiega w obustronnej gestej zabudowie jednorodzinne]
miejskiej 1 obejmuje w branzy drogowe:
- budowe odcinka drogi gminnej nr 106419L-ulicy Liliowej pomig¢dzy ulica Uroczg
i ulicg Tulipanowg w Lublinie dhugosei 1 = 120,50 m, ktéry rozpoczyna si¢ w km
0+000 na krawedzi ulicy Tulipanowe] o nawierzchni z kostki betonowej. Koniec
stanowi krawedz ulicy Uroczej o nawierzchni bitumicznej.
- budowe chodnikéw usytuowanych przy krawedzi jezdni
- budowe zjazdoéw indywidualnych i dojs¢ do furtek

1.3 Elementy projektowane
1.3.1 Plan sytuacyjny

Projektowany odcinek ulicy Liliowej rozpoczyna si¢ na skrzyzowaniu z ulicg
Tullpanowq, konczy sn; na skrzyzowamu z ullcq Uroczq W Lubhme Diugosc

Jest lukow p0z1omych W kllometrze 0+059 przecina si¢ z uhcq Poh GO}&W]CZYHSkIe_]
Promienie wyokraglajace na skrzyzowaniu ulicy Liliowej z ulicami Tulipanowa,

Urocza i Poli Gojawiczynskiej zaprojektowano R=5,00 m ze wzgledu na brak terenu w
istniejgcym pasie drogowym. ( Akceptacja zmniejszenia promieni tukéw na
skrzyzowaniach z 6,00 m na 5,00 m zgodnie z pismem nr ZD-OU-1.7012.27.2011 Zarzadu
Drég i Mostow w Lublinie, Wydzial Zarzadzania Drogami z dnia 24.08.2011 r)

Na dlugoéci 1=13,20 m od krawedzi projektowanej ulicy Liliowej zaprojektowano
przebudowe skrzyzowania ulicy Poli Gojawiczynskiej ze wzgledu na tagodne przejsScie z
projektowanego spadku podiuznego do spadku istniejacego ulicy P. Gojawiczynskiej.
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1.3.2 Projcktowane parametry geometryczne
Droge (ulice Liliowa) projektuje si¢ o przekroju ulicznym:

- jezdnia szerokosci 5,00 m
- chodnik obustronny przy krawedzi jezdmi szerokosetr 2,00 m
- zelen szerokosci 0,50 m
- szerokos¢ w istniejacej granicy pasa drogowego 10,00 m

1.3.3 Konstrukcja nawierzchni
a)  Projektowana konstrukcja nawierzchni jezdni
- Nawierzchnia z kostki betonowej wibroprasowanej szarej grubosci 8cm

- podsypka grysowa grubodci 4em

- Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem Rm=5,0 MPa__ grubosci 12Ze¢m
- Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem Rm=5,0 MPa ___ grubosci 12em
- Warstwa wzmacniajgca z gruntu stabilizowanego cementem Rm=2,5 Mpa gr.15 em
- podioze gruntowe — glina pylasta

Razem grubo§¢ konstrukeji nawierzchni jezdni: 51 cm

b)  Projektowana konstrukcja chodnika

- nawierzchnia z kostki betonowej wibroprasowane] szarej gruboéci 6 cm
- podsypka grysowa grubosci 4 em
- Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem Rm=2,50 gruboscei 12em

Razem grubo$é konstrukeji chodnika: 22 em

c)  Projektowana konstrukcja nawierzchni zjazdow

- nawierzchnia z kostki betonowej wibroprasowanej koloru grafitowego  grubosci 8 em
- podsypka grysowa grubosci 4 em
- podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem Rm = 5,0 Mpa grubosci 16cm

- Warstwa wzmacniajaca z gruntu stabilizowanego cementem Rm= 2,5MPa grub. 15¢m

Razem grubo$¢ konstrukeji nawierzehni zjazdow: 43 cm

dy tawaikraweiniki

- Krawezniki na obramowaniu jezdni betonowe wibroprasowane 15x30x100 cm wystajgce
ponad jezdni¢ 12 cm

- Krawezniki na zjazdach betonowe wibroprasowane zjazdowe 15x22x100 cm wystajace
ponad jezdni¢ 3 ¢cm +1 em kostka ulozona wyzej od kraweznika

- Krawezniki na skosach zjazdow betonowe wibroprasowane skosne lewe i1 prawe

T5x36/22x160
Krawezniki posadowione na podsypce cementowo-piaskowej grubosei 5 cm i fawie betonowe;j
Z oporem.

e} Obrzeia

Obrzeza betonowe 6x20 cm 1 8x30
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PRZEDMIAR ROBOT

Budowa drogi gminnej nr 106419L — ulicy Liliowe]
na odcinku od ulicy Tulipanowej do ulicy Uroczej
od km 0+000 do km 0+120,50
w miejscowosei Lublin, wojewodztwo lubelskie.

. Jedn R
Lp. | Podstawa Opis obm. ilos¢
1 2 3 4 5
D-01.00.00 I. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
45111000-8
D-01.01.01 A. Odtworzenie trasy i punktow wysokoSciowych
1 | xemar Roboty pomiarowe przy liniowych robotach Km 0.12
0111-0f | ziemnych dla trasy drog w terenie réwninnym ’
D-01.02.04 1. ROBOTY ROZBIORKOWE
45111000-8
2 mgg g Rozebranie kraweznikéw betonowych 15x30 b %0
p.01.0204 | Obmiar robot rys. nr 7
KNNRnr6 | ; ;
3 oso60y 4 lecz obrzezy betonowych 20x6 o 17
p-0102.04 | Obmiar robdt rys. nr 7
4 KEQNOI;_S?S Rozebranie nawierzchni z kostki bet.
2
Dotozos T b. 8 cm m 57,3
Obmiar robot rys. nr 7
KNNR pr 6 ; : :
5 P Rozebranie nawierzchni z ptyt YOMBA o2 77
p-o102.04 | Obmiar roboét rys. nr 7
6 | Ksore | Rozebranie nawierzchni z piyt bet.
2
D-01.02.04 35X35%3 m 11,30
Obmiar rob6t rys. nr 7
T ostnos Koieogame TAwierzchri z Kostki bet. i
potazos |So0 0 m 94,30
Obmiar rob6t rys. nr 7
KNNR 17 6 . . . . . .
8 080308 Rozebranie nawierzchni z kostki granitowej 2 2598
poro204 | Obmiar robdt rys. nr 7
KNNR nr 6 : : :
9 08005 Rozebranie nawierzchni bet.
pot.02.04 | Obmiar robét rys. ar 7 m” 3.8




. Jedn oo s
Lp. | Podstawa Opis obm. ilosé
1 2 3 4 5
10 | KNNRnré | Rozebranie nawierzehni z thucznia
0802-02 1’1’12 6,00
p-01.02.04 | Obmiar robdt rys. nr 7
11 11%511_ gﬁ%ﬁé Wywéz gruzu samochodami na odleglos¢
Do1.0z.04 | S0x0.15x0,3+ 122x0,20x0,06+ m’ 39,80
57,3%0,08+7,7x0,12+11,3%0,05+
94.3%0,06+259,8x0,08+8,8x0,15+6x0,15= 39,90
Razem pozycje: 2+11
D-02.00.00 III. ROBOTY ZIEMNE
45111000-8
4;0121.((})1(‘)(()]]-8 A. Wykonywanie wykopow
12 | ENNRmrl Wykopy wykonane koparkami o pojemnosei
0201-0801 : N
mos.02 | haczynia roboczego 0,60m® z transportem urobku w ,
gruncie kat. IIT wedtug wskazan Inwestora m 640
D-02.01.01
600+79,2x0,5
D02:0301 B. Wykonywanie nasypéw
45111000-8
13 Kg%g_ 321 Roboty ziemne poprzeczne z przerzutem, przy
n00-07 | glebokosci wykopu do 3,0 m grunt kat. ITI-IV m’ 3
D 02.03.01
14 | KNMRorl | Formowanie i zageszezanie nasypodw
0407-02 | gpycharkami przy wysokosci nasypu do 3,0 m m? 643
D02.03.01 | grunt kat. HI-IV
D.08.00.00. TV. LAWA I KRAWEZNIKI
45233000-5
15 | ©NRars Ustawienie krawe;ZnikéW betonowych 15x30 cm
0403-0301 | wraz z wykonaniem tawy z oporem z betonu (B-
p0s.01.01 | 15) C12/15 na podsypce cementowo-piaskowej mb 218,50
grub. Sem— krawezniki stojgce
Obmiar rob6t rys. nr 7
16| KNNR 6 Ustawienie kraweznikow betonowych skoénych
0403-0301 | lewych 15x30/22cm wraz z wykonaniem lawy z
p-08.01.01 | oporem z betonu (B-15) C12/15 na podsypee mb 8
cementowo-piaskowej grub. S5cm
Obmiar robot rys. nr 7
17 | xR Ustawienie kraweznikdw betonowych 15x22em
0403-0301 | wraz z wykonaniem tawy z oporem z betonu (B-
p-08.01.01 | 15) C12/15 na podsypce cementowo-piaskowe] mb 34,50
grub. Scm
Obmiar robot rys. nr 7
«aNRore | Ustawienie kraweznikow betonowych skosnych
18 1 aga-0s01 mb 8

prawych 15x30/22¢cm wraz z wykonaniem lawy




Lp. | Podstawa Opis gl‘;‘]i]il, ilo&é
1 2 3 4 5
posoior | Zoporem z betonu (B-15) C12/15 na podsypce
cementowo-piaskowej grub. Sem
Obmiar robot rys. nr 7
V. PODBUDOWY
45233000-9 A. Profilowanie i zageszczenie podioza
19 | BNNRnrg Profilowanie i zaggszczenie podioza pod
0103-0100 | warstwy konstrukcyine m2 13554
D-04.01.01 | 699.30+94,25+448+269x0,35+219x0,09
45233000-9 B. Podbudowa
20 | KNRars Wykonanie podbudowy z gruntu
0111-02 | stabilizowanego cementem (cement wg badan
D-04.05.01 | laboratoryjnych) wraz z pielegnacjg, Rm = 2,5 m’ 6993
MPa, gruboéé po zageszczeniu 15 cm — jezdnia
Obmiar robot rys. nr 7
71 | ©™Rars Wykonanie podbudowy z gruntu
0111-02 | stabilizowanego cementem (cement wg badan
D-04.05.01 | laboratoryjnych) wraz z pielggnacja, Rm = 5,0 m’ 6993
MPa, gruboé¢ po zageszczeniu 12 cm — jezdnia
Obmiar robot rys. nr 7
29 | KNNRnr6 Wykonanie podbudowy z gruntu
0111-02 | stabilizowanego cementem (cement wg badan
D-04.0501 | laboratoryjnych) wraz z pielggnacja, Rm = 5,0 m* 699,3
MPa, grubosc¢ po zageszezeniu 12 cm — jezdnia
Obmiar robot rys. nr 7
73 | KNNR 6 Wykonanie podbudowy z gruntu
0111-02 | stabilizowanego cementem (cement wg badan
D-04.05.01 | laboratoryjnych) wraz z pielggnacia, m 9425
Rm=2,5 MPa, grubos¢ po zageszczeniu 15 cm — ’
zjazdy
Wykaz zjazdow- opis str. 13
24 | XWRure Wykonanie podbudowy z gruntu
0111-02 | stabilizowanego cementem (cement wg badan
D-0405.01 |laboratoryjnych) wraz z pielggnacjg, Rm = 5,0 m? 94,25
MPa, grubos¢ po zaggszezeniu 16 cm — zjazdy
Wykazzfazdow—opissie15
25 | KNNRnr6 Wykonanie podbudowy z gruntu
0111-02 | stabilizowanego cementem (cement wg badan
p-04.05.01 | laboratoryjnych) wraz z pielggnacja, Rm = 2,5
MPa, grubo$¢ po zagegszezeniu 12 cm -
chodniki m? 448

Obmiar robét rys. nr 7
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. Jedn o ex
Lp. | Podstawa Opis obm. ilos¢
1 2 3 4 5
45233000-9 VI. NAWIERZCHNIE
26 | KNRure | Ustawienie obrzezy betonowych 8x30
0404-01 ‘ 5
Obmiar robdt rys. nr 7 b 8
D-08.03.01
45233000-9
27 | ORI Nawierzchnia z kostki brulfowej betonowe]
0502-0300 | grub, 8 cm szarej uktadanej na podsypce 2
. . . m 699,3
D-05.03.23a | grysowej grub. 4 cm — jezdnia
Obmiar robét rys. nr 7
78 | KNNRnr6 Nawierzchnia z kostlfi brukowqj betonowej
0502-0301 | grub. 8 cm grafitowe] ukladanej na podsypce 2
. . m 94,25
D-05.03.23a | grysowe] grub. 4 cm — zjazdy
Wrykaz zjazdow- opis str. 13
VIL. CHODNIK
D-08.03.01 Ustawienie obrzezy betonowych
7g | KNNRur6 Ustawienie obrzezy betonowych 6x20 cm
0404-01 | Obmiar rob6t rys. nr 7 b 211
D-08.03.01 m
45233000-9
D-08.02.02 Nawierzchnia z kostki
30 | KNNRaes Chodpik z kost]fi brukowej betonowe;j ;::;Tub. 6 cm
05020200 | SZATE] ukladanej na podsypece grysowej grub. 4 cm, ,
. i ok
pos0zoz | SPOILY Wypelnione piaskiem m 448
45233222-1 | Obmiar rob6t rys. nr 7
D-03.02.01 X. REGULACJA STUDZIENEK
31 | KNNRmeG Re gula.cj a, przebudowa:
1303-01 | - studzienki 7t 3
D-03.02.01a | - ZASUWY Sz
45233000-9
45233000-9 X. URZADZENIA DROGOWE
D-07.02.01 Oznakowanie pionowe
45733000-9
30 | KNNRmrG Ustawienie shupkéw do znakéw drogowych z
0702-0101 | pyr stalowych @70
D.07.02.01 szt 8
Projekt stalej organizacji ruchu — zestawienie
znakow
33 | xRnre Przymocowanie ma}kc’)\y_ do stupkow o
0702-0500 | Projekt stalej organizacji ruchu — zestawienie
D.07.0201 |znakéw szt. 8
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B-06.01.01

Jedn
Podst i ilo§¢
Lp. | Podstawa Opis obm. ilos¢
1 2 3 4 5
34 | KNNRnrg Przymocowanie tablic anzik(’)w do stupkéw o
070240700 | powierzchni ponad 0,3 m
D.07.02.01 szt. 8
Projekt stalej organizacji ruchu — zestawienie
znakow
D-07.01.01 Oznakowanie poziome
45233000-9
35 | KNMRrs Oznakowanie pozigme jezdni mat.
0705-0301 | arubowarstwowymi ( masy termoplastyczne)
D-07.00.01 | linie segregacyjne przerywane . 4575
4x0,5x5x3+4x0,5x6+2,5x0,5x3 = 45,75 ’
Projekt statej organizacji ruchu — zestawienie
znakow
D-06.04.61 XI. Plantowanie i obsiew terenu
45233000-9
36 | KNNRnrs Plantowanie (obrobienie na czysto) korony )
0503-0500 | pasypow wykonanych recznie, grunt kat. II1 m 03
D-06.04.01
Obmiar rob6t rys, nr 7
37 Kg;Nog_g;] Plantowanie (obrobienie na czysto) skarp i
06,0401 korony wykopdw wykonanych recznie, grunt 5
kat. TIT-IV m 20
45233000-9
D-06.01.01 Humusowanie i obsianie terenu
45233000-9
38 | KNNRarl Humusowanie korony nasypow przy grubosci )
0507-0100 | warstwy humusu 5 cm wraz z obsianiem trawg m 118




