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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D 01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneSTP 1 wymagania techniczne dotyce wykonania i
odbioru prac pomiarowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatp
rob6t wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazykonania robot zwazanychz przebudowy ulicy
Lipskiej w Lublinie od km 0+000 do km 0+167,50 i objmuja:

- Odtworzenie trasy i punktéw wysalgowych przy liniowych robotach ziemnych - trasagirw terenie
réwninnym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S| ggodne z odpowiednimi polskimi normami i definigjapodanymi w
ST D 00.00.00 ,Wymagania ogoéine".

1.4. Okreslenia podstawowe
Punkty gtéwne trasy- punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazgpoczatkowy i koncowy punkt trasy.

Pozostate okitenia podstawowe aszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D 00.00.00 ,Wymagani@dlog” p. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycece robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogone’.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan SST D 00.00.00
~Wymagania ogolne” p. 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtownych trasy nalestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geammbét ziemnych, w gsiedztwie punktow zatlamania trasy,
powinny mie srednic; od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nzjestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugcsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isiadej nawierzchni bolce stalow@ednicy 5 mm i
dtugaici od 0,04 do 0,05 mSyiadki” powinny miet diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” p. 3.

3.2. Sprzt pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysckowych naleéy stosowd nastpujacy sprz:t:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzit stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D 00.00.00 ,Wymaganddned p. 4.
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ama przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D 0000MWymagania ogolne” p. 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegejod Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspotrzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia
i pomiary geodezyjne nieztine do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@aazyniera o wszelkich kblach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedd te powinny by usunete na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&one w dokumentacji projektowep zgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #@ia si¢ od
rzednych okrelonych w dokumentacji projektowej, to powinien padome o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dywmieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikae z ré@nic rzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezymera, zostap wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazuj na pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezyiniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigsrednie osi trasy musgzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okétajace w sposob wyrany i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor
tych oznaczé powinny by zaakceptowane przezzmiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatas czasie
trwania robo6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostam zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworz¢est konieczne do dalszego prowadzenia robotpstem
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepiaidtowej realizacji robot nate do obowazkow
Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osaiy i punktéw wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne pamy by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azealowkzane do punktéw pomocniczych, paoaych poza
grania robot ziemnych. Maksymalna odlegtopomidzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezeno
przekracz& 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskgowinna by odpowiednio zmniejszona, zalee od
jego konfiguraciji.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robot zazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze sma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repespocze naley zatary¢ w postaci stupkdéw betonowych
lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonyclymyncie w sposéb wykluczajy osiadanie, zaakceptowany
przez lrzyniera.

Rzdne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwojra w nawizaniu do reperow gatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogadne).

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawdeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngtwowej albo innej oshowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

Os$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzlnie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtesdy w stosunku do dokumentaciji projektowej nie
moze by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety
punktoéw osi trasy naly wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatdw wymienionych w p. 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéveczgdy Wykonawca robot zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okégenie granicy robot), zgodnie z dokumengagprojektowy oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzentdtrd w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowé w przypadku nasypow o wysala@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1
metr. Odlegté¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegt&t ta co najmniej powinna odpowiatladstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uthwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztaicie
zgodnym z dokumentacprojektowvs.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogoines.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktow wysgdiowych naley
prowadzé wedlug ogdlnych zasad okitenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4857) zgodnie z
wymaganiami podanymi w p. 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D 0000Mymagania ogolne” p. 7.
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Jednostk obmiarove jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. mdar robét zwizanych z
wyznaczeniem obiektow jestegzia obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D 00.00\0@nagania ogélne” p. 8.

Odbiér robdt zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gpgte na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli genginej, ktore Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogélne” p. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgmnktow wysokeéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyiyezeniem dodatkowych przekrojow,
— ochrona znakdw przed zniszczeniem i oznakowanigvidace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdatGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne Ga#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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