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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacjchtécznej (SST) & wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zwkanych z wyburzeniem obiektéw budowlanych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowkuchent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajowyakiojewodzkich.
Zaleca s} wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na droga@jskich i gminnych.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zwanych z wyburzeniem
obiektéw budowlanych, to jest:

— obiektéw malej architektury
- budynkow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagawigoine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Wymagania dotycce robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Wymagania dotycce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pamdav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Wymagania dotycce sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonania rob6t zwigzanych z wyburzeniem obiektow
Do wykonania rob6t zwizanych z wyburzeniem obiektéw budowlanych malstosowa:
- spycharki,
- tadowarki,
- mioty pneumatyczne,
4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Wymagania dotycce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbiérki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu. Wybdrodka transportu zatg od
odlegtcici i warunkéw lokalnych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.0@m&gania ogdlne” pkt 5.
5.2. Czynndci wstgpne

Roboty rozbiorkowe obejmaijusunecie z terenu budowy wszystkich obiektow budowlanyehstosunku
do ktérych zostato to przewidziane w dokumentajjgktowe;.

Obiekty znajdujce sé w pasie robdt drogowych, nie przeznaczone do gsiai powinny by przez
Wykonawe; zabezpieczone przed uszkodzeniemell@biekty, ktére maj by¢ zachowane, zostaruszkodzone
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lub zniszczone przez Wykonagycto powinny one by odtworzone na koszt Wykonawcy, w sposob
zaakceptowany przez Zamawieggo.

5.3. Roboty rozbiérkowe

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaojientaryzacyjnej lub rozbiérkowej obiektéw
przewidzianych do rozbiérki, #ynier maze polecé Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej
bedzie okrélony przewidziany odzysk materiatow.

Wszystkie obiekty przewidziane do rozbiorki, wykoeaz elementéw nidiwych do powtérnego
wykorzystania powinny lyusuwane bez powodowaniacdinych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staj
sig wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce ok&one w SST lub wskazane przez
Inzyniera.

Jezeli jest maliwe oraz dopuszczone przezzymiera spalenie nieprzydatnych elementéw uzyskarwch
wyniku prac rozbiérkowych, niezdne czynnéci nalezy przeprowadz&az zachowaniem ustaleokreslonych w
SST D-01.02.01 p. 5.4.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST g&§ wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu
budowy.

Doly (wykopy) po usuritych obiektach budowlanych lub ich elementach, dujage st w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacprojektova beda wykonywane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo
zabezpieczone. W szczeg&nbnalery zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowe.

Dotly, w miejscach gdzie nie przewiduje svykonania wykopdw drogowych, nalewypetnic warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczaigo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okilenymi w SST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Zasady kontroli jakéci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t wyburzeniowych

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiousunicia resztek budynkéw i
budowli, gruzu, kamieni i blokéw skalnych oraz spdaeniu uszkodze elementéw przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.

Zaggszczenie gruntu wypelniggego doty po ususfych kamieniach, blokach skalnych lub obiektach
budowlanych powinno spetriiandpowiednie wymagania oltene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,\&gemia ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr szécienny) wyburzonych obiektéw budowlanych, ustygch kamieni.

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Velgamia ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyerce podstawy ptatndci

Ustalenia dotyczce podstawy ptatrési podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 mirobdt obejmuje:
—  rozebranie i wyburzenie obiektéw budowlanych,
- odwiezienie materiatu z rozbiérki,
- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych matéwat
— ewentualne zasypanie i zagczenie gruntu w dotach (wykopach) po ustywih obiektach,
— usungcie kamieni i blokéw skalnych,
- uporadkowanie miejsca prowadzonych robét.



10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wysepuja.
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