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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacjthtécznej (SST) & wymagania dotycxe
wykonania i odbioru wykopéw w gruntach nieskalisty¢-V kategorii).
1.2.Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiiaobot
wymienionych wp. 1.3.
1.3.Zakres robot objych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robét drogowych i obejrpu;
- mechaniczne wykonanie wykopéw w gruncie katl.I-Il

1.4. Okrdlenia podstawowe

Podstawowe okgtenia zostaly podane w SST D 02.00.01 p. 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D 02.00.01 p. 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw podziatu gruntéw i innych materialéw na kategged wzgédem trudnéci ich odspajania
podano w PN-S-02205 "Drogi samochodowe. Roboty aeeriVymagania i badania”.
Podziat gruntéw pod wzegtlem przydatnéci do budowy nasypéw podano w SST D 02.03.01, maldica |.

3. SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w SST D 02.00.01 p.3.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce transportu ok&ono w SST D 02.00.01 p. 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.Zasady prowadzenia robét

Ogodlne zasady prowadzenia rob6t podano w S$2.00.01 p. 5.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwanaafach stateczn& w catym okresie prowadzenia robét,
a naprawa uszkodazewynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykaph,podcécia lub innych
odsepstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe robét ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki spos6b, aby grunty ozrym stopniu przydatrgi do
budowy nasypdéw byly odspajane oddzielnie, w spasdlemaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od -
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uklademstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowinny by bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odklad. O ile Aynier dopgci czasowe skladowanie odspojonych gruntéw, ayalge
odpowiednio zabezpieczyrzed nadmiernym zawilgoceniem.

Jeeli grunt jest zamarzgily nie naley odspaja go do gkbokaosci okoto 0,5metra powyej projektowanych
rzednych robdét ziemnych.
5.2.Wymagania dotyaze zagszczenia

Zag:szczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychbratemnych powinno spetriavymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (1.), podanego w tablicy I.

Tablica | Minimalne wartéci wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét niggh
Strefa korpusu Minimalna warké ls

Goérna warstwa o grulioi 20 cm 1,03

Na gkbokadci od 20 do 50 cm dd,00
powierzchni rob6t ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyole spetniag wymaganego wskaika
zagyszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci Is podanych w tabl. 1.
Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ oshgnigte przez
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bezpdrednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to najepodpé $rodki w celu ulepszenia gruntu podég
umazliwiajacego uzyskanie wymaganych wabwskaznika zagszczenia. Maliwe do zastosowanigrodki, o
ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i: przedstawia ki®ptacji Irzynierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédwarstwy gruntu (nadktadu) powsj
rzednych robét ziemnych jest mniejsza 0i,3 metra.

Z chwily przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu depea si po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych t czynnag¢ budowlam. Moze odbywa sig¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie
spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodaepowierzchni rob6t ziemnych, wynikglych z niedotrzymania podanych powy
warunkéw obciza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogblne zasady kontroli jad@ robot
Ogoblne zasady kontroli jak@ rob6t podano w SST D 02.00.01 p.6

6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kootwahiu zgodnéci z wymaganiami okionymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projikej i SST. W czasie kontroli szczegdlowag: nalezy
Zwrock na:
a) odspajanie gruntéw w sposob nie pogasszaich wiaciwosci,
b) zapewnienie statecziw skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robpbiich zakéczeniu,
d) doktadné¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D 02.00.71

7.2. Jednostka obmiarowa,
Jednostlk obmiarow jest ni (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D 02.00.@1

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy ptatrici

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy pfatrsoi podano w SST D 02.00.01 p. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m3 wykopéw w gruntach |-V kategohbiejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robat,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp ddktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wyladunek,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

- zag:szczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanigj,

- rozplantowanie urobku na odktadzie,

- rekultywacg terenu.

- roboty ziemne wykonywane koparkami 0,6m3 w ziemasidzajnej (grunt kat. I-Il) zmagazynowanej w halda

z transportem samochodami samowytadowczymi na tudle0 km

- wykopy wykonywane spycharkami (grunt kat. ll[pzemieszczeniem na odlegtado 10m

- roboty ziemne wykonywane koparkami 0,25 m3 w gierkat. [l zmagazynowanym w hatdach z transportem
samochodami samowytadowczymi na odlggtb0 km.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwizanych podano w SST D 02.00.01 p. 10.



