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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegOtowej specyfikacji techmej (SST) s wymagania dotycre
wykonania i odbioru robét zezanych z rozbiérk elementéw drdg.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi doktprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét na drogach krajowych i wojewoiztk
Zaleca si wykorzystanie SST przy zlecaniu robot na droga@jskich i gminnych.
1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zganych z rozbidrk
—  warstw nawierzchni,
—  kraweznikéw
— obrzey
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okgtenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét
Wymagania dotycce robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw

Wymagania dotycze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w S3M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycxce spratu
Wymagania dotyczce sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do rozbidrki
Do wykonania rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw drég, ogrodéei przepustébw meoe by
wykorzystany sprg podany porzej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
—  spycharki,
- ladowarki,
-  zurawie samochodowe,
- samochody etarowe,
- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
-  pily mechaniczne,
- frezarki nawierzchni,
-  koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Wymagania dotycxce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialine” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t

Zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.0¢pWgania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drog obejmupsunicie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumeniggjojektovg lub wskazanych przez igniera.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji ini@eyracyjnej lub/i rozbiérkowej, kynier
moze polecé Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie chkoay przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb okéony w SST lub przez
Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniezafek drogowych, natg spetnt warunki
okreslone w SST D-05.03.11 ,Recykling”.
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Wszystkie elementy midiwe do powtérnego wykorzystania powinny dysuwane bez powodowania
zbednych uszkodaze O ile uzyskane elementy nie stajic wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na
miejsce okréone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST stag wlasndcia Wykonawcy, powinny by usunkte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drog, ogesdzprzepustéw znajdyge st w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacjprojektowy begda wykonane wykopy drogowe, powinny &ytymczasowo
zabezpieczone. W szczeg&inbnalery zapobiec gromadzeniwsiv nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewidujezsivykonania wykopéw drogowych nalg wypetni¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacaaggo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oksnymi w SST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletciowykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przeangizh do powtérnego wykorzystania.

Zagzszczenie gruntu wypehnigego ewentualne doty po usghich elementach nawierzchni, ogrodze
i przepustow powinno spetrdiadpowiednie wymagania olilene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QNymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows rob6t zwizanych z rozbiork elementéw drdg i ogrodagest:
- dla nawierzchni - fr{metr kwadratowy)
- dla kraveznikdw, obrzey - m (metr bigacy)

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robdét obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej doidokh
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidskicelu ponownego jej aycia, z utlzeniem na
poboczu,
—  zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrk
- wyrownanie podtga i uporadkowanie terenu rozbioérki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacznesigla

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia

3. PN-D-96002 Tarcicadciasta ogélnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nacgongdlnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuwagnione i walcowane na zimno ogdlnego
przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatowniki réwnoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane nagor

8. BN-87/5028-12 Gwidzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okglym i
kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskéka zagszczenia gruntu.
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