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1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (S.T.)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
zasilenia klimatyzatora na potrzeby tarasu w Domu Pomocy Spotecznej ,Kalina” w Lublinie
przy ul. Kalinowszczyzna 84.

1.2. Zakres robét objetych S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania instalacji elektryczne;j

w DPS ,Kalina”. Zakres robot obejmuje:

- ufozenie linii zasilajgcej jednostke zewnetrzng

- utozenie linii zasilajgcych jednostki wewnetrzne

- rozbudowa tablicy TSP w niezbednym zakresie: montaz wytacznika réoznicowo-pradowego
oraz trzech wytgcznikdw nadpragdowych

1.3. Nazwy i kody grup, klas i kategorii robot (wg wspoélnego stownika zaméwien CPV)
45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujacymi
normami.

1.5. Ogdélne wymagania

Podstawg prac jest projekt budowlano-wykonawczy instalacji elektrycznych. Dokumentacja
techniczna dostarczona przez inwestora, przed jej przekazaniem na budowe powinna by¢
sprawdzona w przedsiebiorstwie wykonawczym, w szczegodlnosci pod katem mozliwosci
technicznych realizacji zgodnie z obowigzujacymi przepisami BHP, rodzajem stosowanych
materiatdw i rozwigzan konstrukcyjnych. Wszelkie uzasadnione zmiany i odstepstwa
proponowane przez wykonawce powinny by¢ obustronnie uzgodnione z inwestorem w terminie
zapewniajacym nieprzerwany tok wykonywania prac. Decyzje o zmianach wprowadzonych

w czasie wykonywania prac, powinny by¢ kazdorazowo potwierdzane wpisem inspektora nadzoru
do dziennika budowy, a w przypadkach uznanych przez niego za konieczne réwniez potwierdzone
przez autora projektu. Wszelkie zmiany i odstepstwa od zatwierdzonej dokumentaciji technicznej
nie mogg powodowac obnizenia wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji, a jezeli dotyczg
zmiany materiatow i elementéw okreslonych w dokumentaciji technicznej na inne, nie moga,
powodowac zmniejszeniu trwatosci eksploatacyjnej i winny by¢ uzgodnione z autorem projektu.
Catosc¢ prac wykonac zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r.

w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie

(Dz.U z dnia 15.06.2002r.; Nr 75; poz.690).

2. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

2.1. Ogélne wymagania

Nalezy stosowa¢ wyroby posiadajace stosowne certyfikaty, aprobaty techniczne i deklaracje
zgodnosci.

Parametry techniczne materiatéw i wyrobéw powinny by¢ zgodne z wymogami podanymi

w projekcie i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych norm i przepiséw. Materiaty



i wyroby o zblizonych, lecz nie identycznych, parametrach jak w projekcie mozna zastosowac
na budowie wytacznie za zgodag projektanta i inwestora.

2.2. Przewody elektryczne

Nalezy stosowac¢ przewody elektroenergetyczne do uktadania na state, z zytami miedzianymi
jedno- i wielodrutowymi, o izolacji i powtoce polwinitowej, okragte, trzy- i pieciozytowe. Przekroje
przewoddéw zgodne z dokumentacja.

2.3. Listwy i rurki instalacyjne
Przewody zasilajgce nalezy uktada¢ w rurkach na elewacji oraz w listwach instalacyjnych
wewnatrz budynku. Zastosowane rurki powinny byé odporne na dziatanie promieni UV.

2.4. Osprzet modutowy w tablicy
Istniejaca tablice TSP nalezy wyposazy¢ w dodatkowy wytgcznik réznicowo-pradowy oraz trzy
wytgczniki nadpragdowe. Parametry aparatéw — zgodnie z dokumentacja.

3. WYMAGANIADOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

Urzadzenia pomochnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach powinny odpowiadac¢
ogolnie przyjetym wymaganiom co do ich jakosci i wytrzymatosci.

Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany powinny mie¢ ustalone parametry techniczne

i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich
przeznaczeniem.

Nalezy uniemozliwi¢ dostep do maszyn i urzadzen na miejscu prowadzenia rob6t osobom
nieupowaznionym do obstugi.

Uzywane na budowie maszyny i urzadzenia mozna uruchamia¢ dopiero po uprzednim zbadaniu
ich stanu technicznego i dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia
przez osoby niepowotane.

Przekroczenie warunkow technicznych okredlonych przez producenta jest zabronione.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robot,

jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku

i wytadunku materiatéw, sprzetu, itp.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu
materiatéw, elementow, urzadzen, itp. niezbednych do wykonania robdét.

W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmiotu w sposéb zapobiegajacy
ich uszkodzeniu.

Podczas transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania materiatow i urzadzen nalezy
przestrzegac zalecen wytworcow.



5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne

Roboty powinny by¢é wykonywane zgodnie z przepisami i zasadami obowigzujacymi w tym
zakresie.

Uktadanie rurek na elewaciji oraz listew na scianach wewnatrz powinno by¢ wykonywane

w sposoOb zapewniajacy jak najmniejsze uszkodzenia istniejgcych tynkow. Zakonczenia rurek
na zewnatrz nalezy uszczelni¢ przed wnikaniem wilgoci. Stosowane puszki rozgatezne powinny
mie¢ stopien ochrony IP dostosowany do miejsca ich montazu.

Przy wykonywaniu instalacji elektrycznej nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce roboty:
- trasowanie

- wykonanie przebic przez Sciany

- montaz rurek i listew instalacyjnych

- utozenie przewoddw i montaz puszek rozgateznych

- montaz aparatury modutowej w tablicy TSP

- podfgczenie urzadzen

- wykonanie pomiaréw pomontazowych

5.2. Trasowanie

Trasowanie nalezy wykonaé¢ uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz zapewniajgc bezkolizyjnosé
Z innymi instalacjami.

Rurke na zewnatrz budynku nalezy uktadaé bezposrednio pod gzymsem.

Trasa powinna przebiega¢ w liniach poziomych i pionowych do krawedzi Scian.

5.3. Wykonywanie przebi¢ przez $ciany, montaz rurek i listew

Zabrania sie wykonywania przebi¢ w betonowych elementach konstrukcyjno-budowlanych.
Wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznej przez sciany, muszg byé chronione

przed uszkodzeniami.

Konstrukcje wsporcze (rurki i listwy) przewidziane do utozenia w nich instalacji elektrycznych
powinny by¢ zamocowane do podioza w sposoéb trwaty, uwzgledniajacy rodzaj instalacji, warunki
lokalne i technologiczne w jakich dana instalacja bedzie pracowac.

5.4. Ukladanie przewodow

Instalacje nalezy wykona¢ przewodami wielozytowymi okrggtymi.

Przewody nalezy uktada¢ w rurkach na zewnatrz budynku, a wewnatrz w listwach instalacyjnych.
Przewody wprowadzane do puszek powinny mie¢ nadwyzke dtugosci niezbedng do wykonania
potaczen.

Zagiecia i tuki w ptaszczyznie przewodu powinny by¢ tagodne.

5.5. Montaz aparatury modutowej

W istniejacej tablicy TSP nalezy zamontowa¢ dodatkowe aparaty do zabezpieczenia obwodow
klimatyzatora. Aparaty te nalezy umocowac do szyny TH i potaczyc¢ z istniejacymi szynami
przy wykorzystaniu linek miedzianych.

5.6. Laczenie przewodow

Laczenie przewoddw nalezy wykonywac w puszkach rozgateznych. Przewody muszg by¢ utozone
swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia.

Do danego zacisku nalezy przytaczac przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w liczbie

do jakich zacisk ten jest przystosowany.

Dtugosc¢ odizolowanej zyty przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przytaczenie.



Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen mechanicznych.
W przypadku stosowania zyt ocynkowanych proces oczyszczenia nie powinien uszkodzi¢ warstwy
cyny.

Konce przewodoéw miedzianych z zytami wielodrutowymi (linki) powinny by¢ zakonczone
zaprasowanymi tulejkami.

5.7. Przytaczanie odbiornikow

Miejsca potaczen zyt przewoddw z zaciskami odbiornikéw powinny by¢ doktadnie oczyszczone.
Samo potaczenie musi by¢ wykonane w sposéb pewny pod wzgledem elektrycznym

i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku i korozja.

W miejscach narazonych na uszkodzenia mechaniczne przewody doprowadzone do odbiornikéw
musza byc¢ chronione.

5.8. Proby pomontazowe
Po zakonczeniu robét wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia technicznego
sprawdzenia wykonanych robét wraz z dokonaniem potrzebnych pomiaréw i uruchomieniem
instalacji.
Wyniki pomiarow powinny by¢ ujete w szczegdtowych protokotach. W protokole nalezy podaé
stosowang metode pomiaru, typ i numer miernika, ktérym pomiary zostaty przeprowadzone
oraz opis badanego obwodu.
Zakres badanh pomontazowych:
- sprawdzenie obwoddéw elektrycznych: okreslenie obwody, ogledziny instalacji, sprawdzenie
stanu potgczen w puszkach, pomiar ciggtosci obwoddow
- pomiary rezystanciji izolacji, ktére nalezy wykonac dla kazdego obwodu oddzielnie
od strony zasilania
- sprawdzenie samoczynnego wytgczenia zasilania
Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan nalezy zatgczy¢ instalacje pod napiecie
i sprawdzi¢ poprawnosc jej dziatania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli jest stwierdzenie osiagniecia zatozonej jakosci robot przy wykonywaniu instalaciji
elektrycznych w obiekcie.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do wykonania robaot.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot obejmuje catos¢ instalacji elektrycznych. Jednostkg obmiarowa jest komplet
robot — ryczatt.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.



Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem inspektora nadzoru.

8.2. Odbior koncowy robét

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie
inspektora nadzoru.

Odbidr koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty:
- dokumentacje powykonawczg z naniesionymi zmianami

- wyniki pomiaréw oraz badan

- atesty, aprobaty oraz deklaracje zgodnoéci wbudowanych materiatdéw zgodnie ze ST
W przypadku wystgpienia wad i usterek, Wykonawca dokona niezwtocznie ich usuniecia

i ponownie wystapi drogg pisemng do Inwestora o wyznaczenie terminu przeprowadzenia
kolejnego odbioru technicznego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych robét i pomiaréw pomontazowych
jako ryczatt.



