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OPIS TECHNICZNY

do projektu tymczasowej organizacji ruchu
przebudowy ulicy Lipskiej w Lublinie od km G+000 do km 0+167,50

1. Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest Projekt Tymczasowegafizacji Ruchu przebudowy ulicy

Lipskiej w Lublinie.

2. Podstawa opracowania

-umowa z Zargdem Drdg i Mostéw w Lublinie.
- projekt budowlano - wykonawczy przebudowy uliapgdkiej w Lublinie od km 0+000
do km 0+167,50.
- Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23.09.2003w sprawie szczegoétowych warunkéw
zaradzania ruchem na drogach oraz wykonania nadzatuyma zaradzeniem (Dz. U. Nr 177
p0z.1729)
- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wesranych i Administracji z dnia
31.07.2002 r. w sprawie znakéw i sygnatéw drogawipz. U. Nr 170 z dnia 12.10.2002r.
p0z.1393
- Ustawa z dnia  20.06.1997 r. Prawo o ruchu drggowDz. U. Nr 108 p0z.908 z pdiejszymi

Zmianami.

3. Sytuacja

Projektowana przebudowa ulicy Lipskiej rozpawage od ulicy Janowskiej i kiczy sk na
granicy z terenem naigcym do PKP. Ulica przebiega pagdzy ogrodkami dziatkowymi.
Przedmiotow drog: podzielono na 3 etapy, ktorych realizacja preg#i bedzie nasipujaco:

| etap - pracedua prowadzone praavstronie ulicy, od ulicy Janowskiej do terenéw PKP.

W tym czasie komunikacja odbywai¢ bedzie po pasie lewym. Jednoéme w tym etapie naky
uwzgkdni¢ przebudow przepustu pod dragvzdiuz rowu przy ulicy Janowskiej, oraz wykonanie
drogi na odciku ~ 10 m taka aby oglgi¢ ulice Janowsk w czasie budowy Il etapu.

Po zakaczeniu tego etapu , ruch przeniesierea prawy pas ulicy.
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Il etap- budowa pasa lewego ulicy Lipskiej. Ruclmeahoddéw odbywasie kzdzie prawym pas

ulicy.

[l etap — uktadanie warstwicieralnej jezdni w porze nocnej lub w weekend. @dkiprojektowanej

jezdni w tym okresie zostanie zaméilyi O danym terminie wykzenia tego odcinka z ruchu

mieszkacy zostan powiadomieni z dwutygodniowym wyprzedzeniem. Ddjap ulicy Lipskiej

odbywa si¢ bedzie ulia Kreznicka, Letniskowa i Teczowa.

Sposob oznakowania przedstawiono na planach sytyatyuwzgtdniajac 11l etapy realizacji

inwestyciji.

4. Wykaz znakow

4.1 1etap
A-12b

A-12c

A-14

B-33

B-25

U-3d

U - 20b

U — 21a/b zespolone
U-35

4.2 1l etap
A-12b

A-12c

A-14

B-33

B-25

U-3d

U - 20b

U — 21a/b zespolone
U-35

4.3 Il etap
A-12b
A-12c

szt. 2
szt. 2
szt. 4
szt. 3
szt. 3
szt. 1
szt. 2
szt. 21
szt. 6

szt. 1
szt. 1
szt. 2
szt. 2
szt. 2
szt. 1
szt. 1
szt. 17
szt. 4

szt. 1

szt. 1



A-14 szt. 2
B-33 szt. 2
B-25 szt. 2
F-8 szt. 2
U-3d szt. 1
U - 20b szt. 3
U — 21a/b zespolone szt. 7
U-35 szt. 8

5. Termin wykonania prac

Na podstawie niniejszej dokumentacji wykonawcaludtiktadny termin rozpoegia robot i uzyska
zgodt: na zagcie pasa drogowego u Zadcy drogi.

Wstepnie planuje s wprowadzenie organizacji ruchu w Il kwartale 2014r

6. Uwagi kaacowe

- Do oznakowania robot nadg uzy¢ wytacznie znakéw odblaskowych wielk@ duzej tj. znaki
okragte na tarczy drednicy fi 900 mm, znaki trojtne na tarczy o boku 1050 mm.
Znaki powinny by wykonane z foli odblaskowej Il generacji.

- Urzadzenia bezpiecastwa ruchu (UBR) zyte do oznakowania i zabezpieczenia miejsca robot
powinny by dobrze widoczne zarowno w daig@k | w nocy.

- Wykonawca robét powinien zwrdcszczegola uwag; na oznakowanie pracownikow wykoacych

czynndci na drodze. Powinni lgyoni ubrani w kamizelki ostrzegawcze w kolorze

pomaraczowym lubzéttym z elementami odblaskowymi.

- Wszystkie pojazdy wykonage roboty powinny bywyposaone w ostrzegawczy sygr@atietny
barwyzoltej generujce blyski z cestotliwascia 90 cykli na minut o podziale cyklu 1:1.
Sygnat powinien bywidoczny ze wszystkich stron pojazdu z odlégt@o najmniej 150 m przy
dobrej przejrzysti powietrza.

- W trakcie posipu robo6t naley likwidowaé wszystkie utrudnienia w ruchu, ktore powstaty whiky

prowadzonych robot.



