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1.- Opis funkcjonalny

1.1.- Wstep

Podsystem wideonadzoru oraz urzgdzenia wizualizacyjne i zapisu obrazu bedag spetniaé¢
nastepujgce cele:

» Sterowanie podsystemem bedzie wykonywane z centrum sterowania.
* Wizualizacja ze wszystkich kamer.

» Nadzor i sterowanie kamerami CCTV.

* Wydajny system nagrywania (kamery CCTV i ARTR)

* Mozliwio$¢ publikowania obrazow.

* Interakcja z podsystemem wykrywania zdarzen.

» Profile operatora.

Podsystem posiada 20 ruchomych kamer do prowadzenia nadzoru na gtownych weztach w
miescie. Ponadto, podsystem umozliwia odbiér sygnatow wideo z kamer nalezgcych do
innych podsystemow, ktore nie majg nic wspoélnego z systemem wideonadzoru, poza
funkcjami opisanymi w niniejszym dokumencie.

1.2.- Wizualizacja i sterowanie kamerami

1.2.1 Wizualizacja_

Urzagdzenia do wizualizacji kamer w centrum sterowania sg nastepujgce:
* Monitory $cienne
* Panel wizualizacyjny

» Stanowiska operatorskie

Sterowanie kamerami odbywa sie z poziomu czterech stanowisk operatorskich w Systemie
Zarzgdzania Ruchem. Koniecznym jest zatem posiadanie profilu operatora do sterowania
tym podsystemem.

Z kazdego stanowiska operatorskiego i zawsze po zalogowaniu profilu uzytkownika,
dostepne bedg wszystkie kamery podsystemu do ich podglgdu na pulpicie operatorskim i/lub
na monitorach sciennych i panelu wizualizacyjnym.

Interfejs do wizualizacji kamer reprezentuje jedna warstwa wiecej ze wspolnych elementéw
w interfejsie gtdbwnym wszystkich podsysteméw (SUR). Warstwa ta sklada sie z ikon,
odpowiadajgcych poszczegolnym kamerom, znajdujgcych sie na mapie miasta. Za
posrednictwem tych ikon uzyskuje sie dostep do obrazu z kamer. Kazde stanowisko
operatorskie CCTV umozliwia réwnoczesny dostep do 6 kamer.
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Wyrdzniane sg nastepujgce grupy kamer:

+ Kamery podsystemu wideonadzoru. Jest to jedyna grupa kamer, ktére nalezg do
systemu wideonadzoru i sktada sie z 20 kamer o nastepujgcych cechach:
o Jednoczesne przekazywanie obrazéw do centrum sterowania ze wszystkich
kamer CCTV.
o Ciaggte nagrywanie na matrycy przechowywania.
0 Sato kamery ruchome (PTZ2).
« Kamery do detekcji nalezagce do podsysteméw  Kontroli  Sygnalizaciji
i Detekcji oraz Zarzadzania Zdarzeniami. Sygnat wideo jest dostepny
z centrum sterowania podsystemu na polecenie operatora. Wideo mozna odtwarzac
na kazdym urzgdzeniu do wyswietlania, ktore nalezy do podsystemu. Dla tego rodzaju
kamer nie jest dostepna funkcja nagrywania ani funkcja ruchu (PTZ).
+ Kamery ARTR nalezgce do podsystemu obliczajgcego czasy przejazdu. Cechy tych
kamer w centrum sterowania podsystemem wideonadzoru sg nastepujgce:
o Jednoczesne przekazywanie obrazéw do centrum sterowania ze wszystkich
kamer ARTR.
o Ciaggte nagrywanie na matrycy przechowywania.
0 Sato kamery nieruchome.

1.2.2 Konfiguracja stanowiska operatorskiego

Operator moze dostosowa¢ swoj interfejs CCTV do potrzeb wizualizacji w kazdym
momencie. Dostepne sg hastepujgce operacje:

 Otworzy¢ od 1 do 6 kamer (jakiegokolwiek wyzej opisanego rodzaju), by zostaty
wyswietlone w jednostce sterowania.

* Zmieni¢ rozmiar kazdego okna celem zoptymalizowania interfejsu.

» Konfiguracja obrazu. Rozdzielczos¢ i ilos¢ klatek na sekunde mozna zmieniac, jesli
jest to konieczne.

Wszystkie dokonane ustawienia przypisane sg nie do stanowiska, ale do operatora. Unika
sie ty samym koniecznosci ponownej konfiguracji w przypadku zmiany stanowiska.
Gwarantuje to elastycznosc¢ pracy i minimalizowanie zbednych zadan.

1.2.3 Konfiguracja monitorow sciennych i panelu wizualizacyjneqo

Konfiguracji tych elementow dokonuje sie z dowolnego stanowiska operatorskiego
podsystemu z odpowiedniego konta uzytkownika.
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1.2.3.1 Konfiguracja monitoréw sciennych

Urzadzenia te sg przeznaczone do pokazywania kamer z wyzej opisanych podsystemow.
Chodzi tu 0 4 monitory zainstalowane na scianie przy panelu wizualizacyjnym.

Na stanowisku operatora dostepne sg nastepujgce funkcje:

Przypisanie obrazu z kamery do monitora sciennego.

Tryb quad. Pozwala na pokazywanie na jednym monitorze sygnatu z 4 kamer. Kazda
z kamer bedzie zajmowata ¥4 ekranu.

Konfiguracja obrazu. Rozdzielczos¢ i ilos¢ klatek na sekunde mozna zmieniac, jesli
jest to konieczne.

1.2.3.2 Konfiguracja panelu wizualizacyjnego

Ten element wizualizacji rézni sie od poprzednich pod wzgledem wyswietlanego obrazu.
Oprocz sygnatu wideo umozliwia wyswietlanie interfejsow pozostatych podsystemow.

Zarzagdzanie panelem wizualizacyjnym odbywa sie z dowolnego stanowiska operatorskiego
podsystemu. Dostepnymi operacjami sg:

1.2.4

Wybor do 16 kamer, ktore bedg jednoczesnie pokazywane na panelu
wizualizacyjnym.

Konfiguracja obrazu. Rozdzielczo$¢ i ilos¢ klatek na sekunde mozna zmieniac, jesli
jest to konieczne.

Wybér interfejsu nadzoru nad podsystemem, ktéry chcemy, by byt pokazywany na
panelu wizualizacyjnym.

Sterowanie kamerami

Sterowanie kamerami odbywa sie z poziomu stanowisk operatorskich podsystemu i zalezy
od profilu operatora.

Jak juz wczesniej zaznaczylismy, sterowanie ruchem kamer (PTZ) jest mozliwe jedynie dla
kamer nalezgcych do podsystemu wideonadzoru. Dostepne operacje sterowania to:

Kontrola PTZ (pan, tilt, zoom i focus)

Konfiguracja pozycji wstepnych. Umozliwia operatorowi rejestrowanie pozycji kamer
tak, by mozliwy byt do nich szybki dostep (< 2 sekundy).

Konfiguracja stref ,niewidocznych” w celu zapewnienia prywatnosci.

Sterowanie jest prowadzone za pomocg kontroli typu joystick. Urzgdzenie takie pozwala na
doktadng i ergonomiczng kontrole opisanych funkciji.
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1.2.5 Konfiguracja mapy kamer w interfejsie.

System jest otwarty na podigczenie nowych kamer w przysziosci, jak i na zmiane
istniejgcych.

Z dowolnego pulpitu operatorskiego podsystemu (posiadajgc uprawnienia zdefiniowane w
profilu uzytkownika) mozna uzyskac¢ dostep do funkcji edycji systemu kamer, skagd dostepne
sg nastepujgce funkcje:

» Zalgczenie, wytgczenie i zmiana kamer na mapie.
* Zmiana rozmieszczenia kamer na mapie.

1.3.- System zapisu obrazu

1.3.1 Wiasciwo $ci ogolne

Kamery, dla ktérych obraz bedzie stale nagrywany na matrycy przechowywania to:

* Kamery CCTV nalezgce do podsystemu wideonadzoru.
+ Kamery ARTR nalezgce do podsystemu obliczajgcego czas przejazdu.

Cechy nagrywania dla obu rodzajow kamer sg nastepujgce:

* Dla kazdej z kamer dostepne sg obrazy z ostatnich 30 dni.

* Rozdzielczos¢ obrazu jest taka sama, jak w przypadku kamery zrodtowej.

* Frame rate nagranego wideo to jeden obraz na sekunde.

e System nagrywania umozliwia odtwarzanie obrazéw bezposrednio
z kamery dla wybranego dnia i danej godziny.

1.3.2 Dostep do zapisanego obrazu

Dostep mozliwy jest z dowolnego pulpitu operatorskiego podsystemu, pod warunkiem
posiadania profilu operatora.

Interfejs systemu umozliwia dostep do nagran z ostatnich 30 dni. W tym celu, operator
bedzie musiat podac nastepujgce dane:

* Identyfikator kamery

» Dataigodzina
Po wprowadzeniu tych danych wyswietli sie wideo z wybranej kamery, poczgwszy od
wskazanego momentu.

Fragment wideo moze zosta¢ wyeksportowany jako plik wideo, jesli bedzie to konieczne.
Operator powinien poda¢ nazwe, ktora zostanie przypisana do zapisywanego pliku wideo.
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1.3.3 Parametry konfiquracii

Ogolne parametry konfiguracji systemu nagrywania to:

» Liczba klatek na sekund e. Mozna podac od jednej klatki na sekunde do 25 obrazow
na sekunde. Chociaz system nagrywania jest w stanie nagra¢ do 25 obrazéw na
sekunde, nalezy pamietacC, ze celem zagwarantowania nagran z ostatnich 30 dni,
frame rate musi wynosi¢ jeden obraz na sekunde.

» Tekst naniesiony na obraz Istnieje mozliwos¢ wyswietlania na obrazie tekstu z
nastepujgcymi danymi:

o Kod kamery
o Dataigodzina

* Rozdzielczo $¢é obrazu. DomysInie zapisywany obraz ma takg samg rozdzielczos$¢,
jak kamera. Jednak administrator systemu ma mozliwos¢ zmiany tego parametru.

1.4.- Publikacja obrazu

Publikacja obrazow z kamer wideo opiera sie na sekwencji obrazéw nieruchomych
odswiezanych co kilka sekund.
Funkcja ta jest dostepna dla kamer CCTV nalezgcych do podsystemu wideonadzoru.

Proces publikacji obrazu jest prosty i sklada sie nastepujgcych krokow:

» Operator posiadajgcy odpowiedni profil wchodzi do narzedzia z interfejsu sterowania
podsystemem.

* Nal liscie kamer operator wybiera kamere, ktorej obraz chce opublikowac.

* Dla kazdej kamery nalezy podac czestotliwo$¢ odswiezania obrazu.

System publikowania obrazéw pobiera klatki z wybranych kamer przeznaczone do publikacji i
umieszcza je na jednostce dzielonej. Tempo pobierania klatek zalezy od czestotliwosci
odswiezania podanej dla kazdej kamery.

Wszystkie te systemy informatyczne, ktdre wymagajg dostepu do opublikowanych
materialtdw majg dostep do jednostki dzielonej, w ktorej zawarte sg zaktualizowane obrazy z
kamer.

1.5.- Profile operatora

Kazdy operator Systemu Zarzgdzania Ruchem ma przypisany profil dostepu do kazdego z
podsysteméw. Profil definiuje szereg operacji jakie operator moze wykonywac.

Operacje zwigzane z podsystemem wideonadzoru i urzgdzenia wizualizacyjne i zapisu
obrazu sg nastepujgce:
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* Wizualizacja. Wskazuje, czy operator moze wyswietlaC obrazy z kamer za
posrednictwem stanowiska operatorskiego.

* Dostep do zapisanych obrazéw. Wskazuje, czy operator ma dostep do zapisanych
wideo za posrednictwem systemu nagrywania.

» Przypisanie kamery do monitora. Wskazuje, czy operator moze zmieni¢ kamere, ktéra
jest pokazywana na monitorze sciennym lub panelu wizualizacyjnym. Oprocz
aktywacji sekwencji z kamer na tym samym monitorze, aktywacja trybu quad na
monitorze i przypisane interfejsu systemu na panelu wizualizacyjnym.

» Sterowanie. Wskazuje, czy operator moze sterowa¢ kamerami. Jako sterowanie
rozumiane sg dziatania pan, tilt, zoom i focus, a ponadto aktywacja pozycji wstepnych.

» Konfiguracja. Obejmuje nastepujgce operacje:

» Okreslenie pozycji wstepnych.

» Konfiguracja parametrow systemu nagrywania.

» Konfiguracja jakosci obrazu na monitorach.

» Konfiguracja mapy kamer.

» Wybér kamer, z ktorych obrazy bedg publikowane i czestos¢ odswiezania
poszczegolnych obrazow.
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2.- Architektura podsystemu

2.1.- Architektura fizyczna

Ponizszy schemat przedstawia architekture podsystemu.

Panel wizualizacyjny

Monitory Scienne Monitory Scienne

Administrator
nagrywania

L L~ e iy

Kamery CCTV Kamery wideo-detekcji Kamery ARTR

Elementy przedstawione na obrazie z czerwong etykietkg nie stanowig czesci podsystemu
wideonadzoru, ale korzystajg z urzgdzenia celem umozliwienia realizacji ponizszych funkgciji:

« Kamery do wideodetekcji. Nalezg do podsysteméw Kontroli Sygnalizacji
I Zarzgdzania Zdarzeniami. Podsystem wideonadzoru umozliwia odtwarzanie obrazu z
tych kamer na urzgdzeniach do wizualizaciji.

 Kamery ARTR. Nalezg do podsystemu obliczania czasu przejazdu. Funkcje dostepne
z podsystemu wideonadzoru sg nastepujgce:

o Odtwarzanie na urzgdzeniach do wizualizacji.
0 Zapisywanie na matrycy przechowywania.

Po powyzszych uwagach nalezy zaznaczyC, ze elementami sktadajgcymi sie na fizyczng
architekture sa:

« Kamery CCTV. Kamery dostarczajg sygnat wideo IP przez sie¢ swiattowodows.
Sygnaty wideo docierajg do centrum sterowania, gdzie sg rozdzielane za pomocg

10
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podsystemu wideonadzoru i srodkéw do wizualizacji i nagrywania. Instalacja posiada

20 kamer.

* Jednostki sterowania . Skiladajg sie na nie stanowiska operatorskie,
z ktorych mozna obstugiwac podsystem wideonadzoru.

» Sterowanie joystickiem . Kazda jednostka sterowania jest wyposazona
w urzadzenie joystick celem ufatwienia sterowania kamerami i obstugi opcji
nagrywania.

* Administrator nagrywania  Monitoruje i przypisuje zasoby przechowywania do
kamer. Fizyczne zapisywanie obrazow jest realizowane w dodatkowej matrycy
przechowywania.

* Monitory scienne. Sg przeznaczone do odtwarzania obrazow
z jakiejkolwiek z kamer podanych w architekturze fizycznej (bez wzgledu na to, czy
nalezg do podsystemu wideonadzoru, czy nie). Gtéwne cechy tych urzgdzen to:

o Instalacja 4 monitorow sciennych.

0 Rozmiar ekranu: 24”.

» Panel wizualizacyjny . To urzadzenie do wizualizacji sktada sie z 8 modutow kazdy
55” zorganizowanych w matrycy 4x2. Cechy urzgdzenia:

o Posiada ekran centralny (2x2) 110”

o Przekatna catego urzadzenia: ponad 5 metréw.

o Urzadzenie to jest przeznaczone do odtwarzania obrazéw z kamer podanych w
architekturze fizycznej (bez wzgledu na to, czy nalezg do podsystemu
wideonadzoru, czy nie) oraz do pokazywania interfejséw operatora z kazdego
ze zdefiniowanych podsystemow.

Potgczeniami wizualnymi wyposazonymi w ekrany i panele wizualizacyjne sg RGB i DVI.
Wszystkie obrazy sg przetwarzane cyfrowo, dlatego tez nie uwzglednia sie stosowania
analogowych potgczen wideo.

3.- Aplikacje

3.1.- Wstep

W tym punkcie opisywane sg aplikacje, z ktérych ztozony jest podsystem wideonadzoru oraz
Srodki do wizualizacji i zapisu.

Interfejs operatora jest gtdbwng aplikacja, do ktorej operator ma dostep i z ktorej dostepne sg
wszystkie funkcje podsystemu.

Dostep do tego interfejsu wymaga wczesniejszego zatwierdzenia przez operatora
i operator moze wykonywac funkcje ze stanowiska pracy zgodnie z przypisanym mu profilem.

11
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3.2.- Architektura oprogramowania

Z funkcjonalnego punktu widzenia, podsystem obejmuje nastepujgce elementy:

INTERFEJS
UZYTKOWNIKA

ottt o mmmmm 1
STEROWNIK SERWER | Wi?(lli\slxlENl\l//l-\ I E
PANELA ) g CCtv : ZARZADZANIA :
WIZUALIZACYIJNEGO : A !
! ZDARZENIAMI "
STEROWNIK
MONITOROW N 2 | ADMINISTRATOR
SCIENNYCH ! ! NAGRYWANIA

! 1

. BD

! 1

! 1

Podsystem korzysta z gtownej bazy danych systemu zarzgdzania ruchem i utrzymuje
interfejs aktywny z podsystemem detekcji i zarzgdzania zdarzeniami.

Serwer CCTV jest gtbwnym modutem, ktéry wspiera pozostate elementy.
Ponizej opisane zostaty poszczegdélne komponenty:

* Sterownik panelu wizualizacyjnego . Otrzymuje polecenia konfiguracyjne
z tresci  wizualnej panelu od serwera CCTV. Jest  potgczony
z zaangazowanymi zrodtami i projektuje sygnaty wideo.

e Sterownik monitorow sciennych . Obstuguje polecenia z serwera CCTV
0 odtwarzaniu sygnatéw wideo z kamer w ustalonych trybach wizualizaciji.

* Podsystem detekcji i zarz agdzania zdarzeniami . Podsystem ten powiadamia
operatora o wykryciu jakiego$ zdarzenia w jakim$ punkcie na drodze publicznej.
Korzysta z podsystemu CCTV do nadzorowania zdarzenia poprzez kamere
wideonadzoru najblizszg dla miejsca zdarzenia.

* Baza danych. Dostep do danych zwigzanych 2z konfiguracja, lokalizacja,
ukierunkowaniem i trybami dziatania. Podsystem wykorzystuje gtbwna baze danych
do sprawdzania danych i rejestrow zdarzen, ktére powstang w podsystemie.

12
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* Interfejs u zytkownika . Modut ten jest odpowiedzialny za sterowanie (joystick) i
wyswietlanie obrazow z kamer odstepnych z podsystemu wideonadzoru.

* Serwer CCTV. Jest to newralgiczne centrum podsystemu. Z jednej strony obstuguje
polecenia z wszystkich stanowisk operatorskich i wykonuje czynnosci wskazane
poprzez potrzebne sterowniki. Do wykonania calego procesu wykorzystuje gtowng
baze danych.

» Administrator nagrywania . Monitoruje zapisy obrazéw z kazdej kamery dokonywane
na dodatkowej matrycy przechowywania. Przekazuje operatorowi informacje na temat
stanu zapisywania i mozliwych btedéw, ktére moga wystgpi¢ w procesie.

3.3.- Wspoltpraca pomi edzy r6 znymi technologiami kamer

Systemy CCTV stosowane przez producentéw kamer sg zazwyczaj zamknietymi systemami
kompatybilnymi jedynie z wtasnymi modelami kamer.

Zaprojektowanie oprogramowania modutéw podsystemu wideonadzoru zostato wykonane
tak, aby maksymalnie umozliwi¢ kompatybilnos¢ kamer IP r6znych producentéw wraz z ich
poszczegolnymi funkcjami. Zgodnos¢ ta dotyczy réwniez urzadzen do zapisu obrazu
potgczonych z kamerami.

Moduly sterowania i wizualizacji podzielone sg na dwa komponenty:

» Sterowanie ogolne systemami CCTV
* Komponent zalezny od urzgdzenia

STEROWANIE .| KOMPONENT ZALEZNY
SYSTEMOW CCTV a OD URZADZENIA

Element "komponent zalezny od urzgdzenia" konieczny jest dla kamer w ktérych strumienh
wideo nie bylby bezposrednio dostepny bez koniecznosci dodatkowych komponentow
oprogramowania.

Dla kamer ze strumieniem wideo przesytanym standardowo strumieniowo modut ten nie jest
potrzebny.

Interfejs uzytkownika, sterownik panelu do wizualizacji i sterownik monitoréw sg modutami
odpowiedzialnymi za nadzor i sterowanie kamerami i systemem nagrywania.

Projekt oprogramowania tych modutow uwzglednia mozliwos¢ dodania kamer IP innych
producentéw przy minimalnym koszcie rozbudowy. Konieczne bytoby tylko wykonanie
zaleznego modutu wykorzystujgc apis lub komponenty sdk kamery przy zastosowaniu
otwartego protokotlu modutu "Sterowanie Systemami CCTV," aby zintegrowaé kamere
nowego producenta do podsystemu wideonadzoru.
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3.4.- Warstwa prezentacji

Interfejs podsystemu wideonadzoru wymaga zatwierdzania operatora w celu umozliwienia
mu dostepu do niego.

Interfejs dopasowuje sie do profilu operatora, ktéry zostat zatwierdzony. Dostepne czynnosci
zalezg od przypisanych operatorowi uprawnien przez administratora systemu.

3.4.1 Wi.izualizacja z kamer

Interfejs sterowania podsystemem pokazuje mape miasta, na ktoérej w postaci ikon
przedstawione sg kamery dostepne dla podsystemu wideonadzoru

Z ikony operatora mozna wejs¢ do sygnatu wideo z kamery, ktory bedzie odtworzony na
matym oknie w interfejsie obok odpowiedniej ikonki.

Rozmiar i pozycja okien wideo moze by¢ zmieniana w celu dostosowania interfejsu do
potrzeb operatora.

Ruch kamery jest wykonywany za pomocg joysticka dostepnego na kazdym stanowisku
operatorskim podsystemu wideonadzoru (funkcja ta jest dostepna jedynie dla kamer
wideonadzoru).

Dostepne czynnosci:

* Ruch kamerg. Za pomoca przyciskow funkcyjnych.

* Zoom i fokus.

* Przypisanie do monitorow lub panelu wizualizacyjnego. W celu przypisania wybranej
kamery do jakiego$s monitora lub panelu wizualizacyjnego wystarczy klikng¢ na ikonke
na odpowiednim monitorze.

* Uruchamianie i zapisywanie pozycji wstepnych. Pozycje wstepne rejestrujg pozycje
(pan, tilt, zoom i fokus), by moc do nich wejs¢ za pomoca jednego klikniecia myszka.

* Dostep do systemu nagrywania w celu odtwarzania zapisanych obrazow.

3.4.2 Nagrywanie

Dostep do tresci zapisanego wideo jest przeprowadzany z samego interfejsu. Operator
powinien podac nastepujgce dane:

* Kod kamery.
» Date i godzine rozpoczecia odtwarzania.

Interfejs rozpoczyna odtwarzac¢ wideo z kamery od momentu wskazanego przez operatora.

Oprocz odtwarzania zapisanych obrazow operator dysponuje funkcjg eksportu zapisanych
obrazow wideo. W tym celu powinien poda¢ kamere i zakres czasowy, ktory chce
wyeksportowaé do matrycy przechowywania.
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Operator otrzymuje plik wideo dostepny do skopiowania na inne urzgdzenie (pendrive, dvd

itp.)

4.-

Urzadzenia i instalacja

4.1.- Technologia

4.1.1 Wstep

W niniejszym dokumencie opisany jest podstawowy system CCTV (kamery, pokretta i
nagrywarka) oraz uzupetniajgce systemy wizualizacyjne (monitory i Sciana Wizyjna).

4.1.2 System CCTV

Po przestudiowaniu systeméw CCTV od réznych producentéw, zdecydowaliSmy sie na
system marki Bosch z nastepujgcych powodow:

Spetnianie specyfikacji okreslonych w dokumencie dotyczgcym funkcjonalnosci.
Jakos¢ obrazu nawet w warunkach stabego oswietlenia.

Niezawodnos$¢ dziatania w ekstremalnych warunkach atmosferycznych.

Wszystkie operacje zwigzane ze sterowaniem kamerami i nagrywaniem mogg by¢
zintegrowane w naszym oprogramowaniu bez koniecznosci uzalezniania sie od
innego oprogramowania.

4.1.2.1 Kamera

Zaproponowany model kamery to Auto Dome Easy Il IP. Sprzet ten spetnia wszystkie
wymogi okreslone w PFU.

A konkretnie, w odniesieniu do cech technicznych spetnia ponizsze specyfikacje:

Konfiguracja do 12 masek prywatnosci celem wyeliminowania widzenia stref
chronionych.

Temperatura dziatania od -30 °C do 50 °C

Podgrzewacz

Rozdzielczos¢ 530 linii.

Skret w poziomie 360° i w pionie 180°

Frame rate 25 fps

Fokus automatyczny i zoom optyczny 10x. Zoom cyfrowy 12x
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4.1.2.2 Administrator nagrywania

Wybranym administratorem nagrywania jest BRS-DVD-32A.
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Bosch Recording Station DVD Box 32 IP. Oprogramowanie do zarzgdzania | nagrywania
wideo IP dla 32 kamer, z mozliwoscig rozszerzenia do 64 zrédet wideo na stacje.
Kompatybilny

z urzgdzeniami H.264/MPEG-4 marki Bosch oraz MPEG-4 i JPEG innych producentow.
Kompatybilny z kamerami HD / Megapixel. Potgczenie dwukierunkowe z jakgkolwiek stacja.
32 zdalne stacje odbiorcze. Wizualizacja i dostep zdalny za pomocag przegladarki
internetowej. Kompatybilno$¢ z niskg szerokoscig pasma (WAN).

Oprogramowanie to zarzgdza zapisami z kamer wideonadzoru. Nagrania sie
przechowywanie na dodatkowej matrycy przechowywania.

Aplikacja ta dostosowana jest do propozycji zawartej w PFU. W skrdcie jej cechy wygladajg
nastepujgco:

* Nagrywanie z 32 kamer IP (do projektu potrzebowalibysmy 20).

* Wideo z liczbg 25 klatek na sekunde.

* Rozdzielnos¢ zapisanego obrazu moze by¢ konfigurowana, wychodzgc od oryginalnej
rozdzielczosci kamery do innych mniejszych, w zaleznos$ci od potrzeb.

* Mozliwos¢ dodania tekstu nad obrazem z kodem kamery i danymi dotyczgacymi daty i
godziny.

» Pobieranie zapisanych fragmentow za posrednictwem sieci.

» System lokalizacji nagran utatwiajgcy dostep do zapisanych obrazéw na podstawie
podanego kodu kamery, daty i godziny.

17



Podsystem Wideonadzoru i Urz gdzenia Wizualizacyjne i Zapisu Obrazu

UWAGA: Jak zostalo wczesniej wskazane, oprogramowanie to zarzgdza jedynie nagraniami
z kamer wideonadzoru. Kamery ALPR podsystemu obliczania czasu przejazdu wykorzystujg
Serwer CCTV (opisany w punkcie Architektura oprogramowania) do zarzgdzania nagraniami.

4.1.2.3 Klawiatura/Joystick

Bosch posiada w ofercie urzgdzenie KBD-DIGITAL do sterowania kamerami.

» Zgodno $¢ z produktami wideo IP, DVR

i macierz g sterowania na jednej klawaiaturze
» Klawisze programowalne zapewniaj ace
dost ep do serii menu produktu
Pod swietlane klawisze i czytelny wy $wietlacz
Proste programowanie systemu
dzieki intuicyjnemu interfejsowi
Wieloj ezyczne menu
Ukfad plug and play dla macierzy,DVR,
miltipleksoréw i rozwi gzan IP Bosch
Dodatkowe oprogramowanie PC
zgodne z zaprogramowanymi funkcjami
Allegiant

\ %

YV VYV

4.1.3 Systemy uzupetniaj ace wizualizacje

4.1.3.1 Monitory

W punkcie poswieconym monitorom sciennym wybrano sprzet Neovo L-W24.

Mowa tu 0 monitorze LED 24" z mozliwoscig montazu typu VESA na Scianie.

L-W24

24" wyswietlacz LED Full HD z ultra
wysokim wspoétczynnikiem kontrastu
20.000.000:1 1 najwieksza efektywnoscia
oszczedzania energii,
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4.1.3.2 Panel Wizualizacyjny WideoWall

Wybrany panel wizualizacyjny to produkt PLANAR, model Clarity Matrix z modutami w
konfiguracji 2x4 55”.

Panele spetniajg specyfikacje w zakresie kontrastu i rozdzielczosci, o ktérych mowa w
dokumencie dotyczgcym funkcjonalnoéci. Pozostate cechy podano ponizej.
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CLARITY MATRIX LCD VIDEO WALL SYSTEM SPECIFICATIONS

Model Clarity Matrix LX46-L Clarity Matrix MX46-L Clarity Matrix MX55-L
Diagonal 45" 48" 55"
Resolution 13660768 19201080
Technology Commercial-grade SPVA LCD

Brightness (maximum) 450 nits 700 nits 700 nits
Contrast ratio (full field typical) 45001 3000:1 30001
Uniformity =75%

Power consumption Max 290 watts Max 350 watts Max 345 watts
Heat load {maximum backlight) 698 BTU/Tr 938 BT/ hr 939 BTU/hr
Full viewing angle 178 degrees

Backlight type CCFL CCRL LED
Acoustic noise Fanless operation

Operating temperature

5=35E

Operating humidity range

20-90% RH non-candensing

Backlight sensing and reporting

Al display level

Display module position sensing

Auto-sensing integrated

MOUNTING

Clarity Matrix mount

1 per display included

Curved wall brackets

Optional

Floor standing mount bases

Optional

In-wall service

Frontand rear

Clarity Matrix display moduleposition adjustment

G-axis integrated

SAFETY REGULATIONS Complies with EN60950, FCC Class A, CISPR23/85, EC, EU RoHS
POWER SUPPLY MODULE QUAD CONTROLLER MODULE
Type 2U rack mount controller Type 1U rack mount controller
drives up to 4 panels drives up to 4 panals
Redundancy n+1 redundant power Inputs 4 single link DVI with HDCP
supplies (opticnal) Dual link DV in and out
Line voltage 100-240 Violts AC, 50/60Hz | Image scaling Clarity Big Pictura Plus

auto switching

32x32 maximum

Power status Diagnostic LED's, health Mullion compensation Intagrated
monitoring and alérts Clarity WallNet (LAN) (optional)
RS-232 IR remote control
Power circuit 204115V or 10A/240Vv Frame lock 49-61 Hz

circuit per module

Maximum distance from LCD 200 ft/60m max backlight

Controller status

Diagnostic LEDYs,
health menitoring and alerts

Maximum distance from LCD

125ft/38m standard
500ft/150m with extenders

CLARITY MATRIX LCD VIDEO WALL SYSTEM DIMENSIONS

Model Clarity Matrix LX46-L Clarity Matrix MX46-L Clarity Matrix MX55-L

Diagonal 46 46" 55"

Width by height (WxH) 401" % 225" 40.1"x 22.5" 476" % 268"
10183mm x 5725mm 10183mm x 5725mm 1209 mm ¥ 6804 mm

Cabinet dimensions (WxH) 404" % 228" 404" x 22,8 478" %270
1025.7mm ¥ 579.8mm 1025.7mm ¥ 573 8mm {module) 12153 mm ¥ 686.1 mm

(module)

Display depth without mount (D) 3.5%/89mm 3.5°/89mm 3.5°/89 mm

Installed depth with mount (DM} 3.6°/93mm 3.6°793mm 36793 mm

Installed depth ERO with mount (DM) 3.7%/93mm 37/93mm -

Total weight (includes LCD & mount)

kg) with ERO

58 bs (26 kg)
85 Ibis (29 kg) with ERO

60 |bs (27 kg)

Tiled Bezel width 6.7 mm

&7 mm

S5mm

Tiled image-to-image gap 73mm

5.7 mm

*Specifications are subject to change,
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Sterowanie panelem odbywa sie za posrednictwem urzgdzenia EVLAN-Exp, ktore jest
bardzo wydajnym urzgdzeniem do obstugi sciany wizualizacji ,videowall”.

Charakterysyka gtéwna:
CENTRAL PROCESSING UNIT
Operating System Windows' 7 Pro &4 bits
Processor SIngbct‘DJa“n‘tEﬂQLﬂ:lCﬂ'e
RAM 3 GB DDR2 (or above)
Hard Dirive Disk DCual 250 GB removable SATA (or above)
Optical Drive CWD-RW Combo Drive
Internal Bus Switch Fabric - PCl Bxpress

GRAPHIC OUTPUTS
Output Signal DV /VGA
Number Up o 40 DV /VGA cutputs

Video / RGB Inputs (Standard - Number)

Video PAL /NTSC - Up to 128 input signals

RGB/DVI O, RGBH\ RGBS, RGsB - Up to 32 inputs.

LAN CONNECTION

MNetwork Interface Dual 10,100/ 1000 Mbps
Ethemet - R 45 connector

Additional LAN ports Optional

ELECTRICAL/ MECHANICAL FEATURES
Dimensions A0 19" radk units high +
4 Switch Fabric expansion chassis f necessary

Operating Temperature 10°-35°C
Operating Hurnidity = 90% non condensing
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4.2.- Lokalizacja elementow

421 Wskaznik skrzy zowan

Pokazywane sg skrzyzowania, na ktorych zainstalowane zostang kamery wideonadzoru.

Al. Ractawickie — Krakowskie Przedmiescie — Lipowa
Narutowicza — Al. Pitsudskiego — Lipowa
Al. Zygmuntowskie — Al. Unii Lubelskiej — 1go Maja
Droga Meczennikéw Majdanka — Wolska — teczynska
Droga Meczennikéw Majdanka — Krancowa
Krak. Przedmiescie — 3 Maja — KoHataja
Narutowicza — Gleboka — Muzyczna — Nadbystrzycka
1-go Maja — Kunickiego — Wolska — Plac Bychawski
Plac Bychawski - MlyAska — Pitsudskiego Lubelskiego Lipca ‘80
Al. Warszawska — Al. Sikorskiego — Al. Ractawickie — Al. Krasnicka
Al.Ractawickie — Sowinskiego — Poniatowskiego
Al.Ractawickie — Al.Dlugosza
Al. Krasnicka — Bohateréw Monte Cassino
Al. Solidarnosci — Al. Sikorskiego — Ducha
Al. Kompozytoréw Polskich — Al. Solidarnosci — Lubomelska
Podzamcze — Al. Tysigclecia — Al. Unii Lubelskiej
Kunickiego — Krarncowa
Al.Krasnicka — Naleczowska — Gieboka
Melgiewska — Turystyczna — Grafa
Al. Krasnicka — Al. Jana Pawta Il
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4.2.2 Analiza skrzy zowan

Na kazdym skrzyzowaniu sprawdzane sg mozliwe punkty lokalizacji kamer CCTV.

Wstepne uwagi:

= Proponowane lokalizacje urzadzenh sg przyblizone. Ich ostateczna lokalizacja zostanie
szczegotowo okreslona w projektach wykonawczych, zawsze w oparciu 0 ogélne kryteria
przedstawione w projekcie koncepcyjnym dotyczgcych pozycji kamery.

» Na schematach zaznaczono szacowang strefe widzenia (czerwona).

Przedstawienie pél widzenia odnosi sie jedynie do mozliwosci wyswietlania kazdej z drég
dojazdowych do skrzyzowania. Jako ze mamy do czynienia z kamerami ruchomymi, mozliwe
pole widzenia jest znacznie wieksze.

Soczewki wykorzystywane w kamerach obejmuje fokusy od 4.2 mm do 42 mm przy
rozmiarze czujnika 1/4". W odniesieniu do formatu czujnika 35mm, maksymalny zoom wynosi
420mm. Taka optyka pozwala na sledzenie pojazdu w odlegtosci 1 km od skrzyzowania.

Pole widzenia obejmuje 46° w trybie szerokokgtnym (ogniskowa 4,2 mm) do 4,6° przy
maksymalnej ogniskowej (ogniskowa 42mm).

Majgc na uwadze cechy opisanych kamer, mozliwy zakres widzenia zalezy jedynie od
umieszczenia kamery. Dokument dotyczgcy rozmieszczenia elementow pokazuje propozycje
lokalizacji dla kazdego skrzyzowania w taki sposob, ze kamera moze mie¢ dostep do kazdej
z drog dochodzacych do skrzyzowania.
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4.2.2.1 Skrzyzowanie 1

» Kierunek: Al. Ractawickie — Krakowskie Przedmiescie — Lipowa

* Proponowana lokalizacja
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Widok Potudniowy
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4.2.2.2 Skrzyzowanie 3

» Kierunek: Narutowicza — Al. Pitsudskiego — Lipowa

* Proponowana lokalizacja :
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Widok Pétnocny

Widok Pétnocno-Wschodni
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Widok Potudniowy

Widok Potudniowo-Wschodni
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4.2.2.3 Skrzyzowanie 5

* Kierunek: Al.Zygmuntowskie — Al.Unii Lubelskiej — 1go Maja

* Proponowana lokalizacja
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Widok Pétnocny

Widok Wschodni
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Widok Zachodni
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4.2.2.4 Skrzyzowanie 6

Kierunek: Droga Meczennikéw Majdanka — Wolska - Leczynska
33

Proponowana lokalizacja
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Widok Potudniowo-Wschodni
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Widok Potudniowo-Zachodni

Widok Pé’rnoc-Zachodni
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4.2.2.5 Skrzyzowanie 8

» Kierunek: Droga Meczennikow Majdanka — Krancowa

* Proponowana lokalizacja
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Wiok Pétnocno-Zachodni
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4.2.2.6 Skrzyzowanie 10

Kierunek: Krakowskie Przedmiescie — 3 Maja — KoHtgtaja

Proponowana lokalizacja :
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Widok Wschodni
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Widok Zachodni
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4.2.2.7 Skrzyzowanie 14

» Kierunek: Narutowicza — Gteboka - Muzyczna — Nadbystrzycka

* Proponowana lokalizacja:
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Widok Pétnocny

Widok Wschodni
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Widok Potudniowy

Widok Zachodni
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4.2.2.8 Skrzyzowanie 15

» Kierunek: 1-go Maja — Kunickiego — Wolska — Plac Bychawski

» Proponowana lokalizacja
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Widok Potudniowo-Wschodni
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Widok Pétnocno-Zachodni
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4.2.2.9 Skrzyzowanie 16

» Kierunek: Plac Bychawski - Miynska — Pitsudskiego Lubelskiego Lipca ‘80

» Proponowana lokalizacja

i Bpchinmmhl o Bdherhvihan - PEQLGW

L ey Libess 8l
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Widok Wschodni
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Widok Pétnocno-Zachodni
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42.2.10 Skrzyzowanie 19

* Kierunek: Al.Warszawska— Al.Sikorskiego — Al.Ractawickie — Al.Krasnicka

» Proponowana lokalizacja
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Widok Wschodni
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Widok Poétnocno-Zachodni
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42211 Skrzyzowanie 21

* Kierunek: Al.Ractawickie — Sowinskiego — Poniatowskiego

* Proponowana lokalizacja :
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Widok Pétnocny

: |

Widok Wschodni
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Widok Potudniowy

Widok Zachodni

56



Podsystem Wideonadzoru i Urz gdzenia Wizualizacyjne i Zapisu Obrazu

42212 Skrzyzowanie 22

* Kierunek: Al.Ractawickie — Al.Dlugosza

» Proponowana lokalizacja
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Widok Wschoni
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Widok Zachodni
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42.2.13 Skrzyzowanie 23

* Kierunek: Al.Krasnicka — Bohateréw Monte Cassino

* Proponowana lokalizacja :
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Widok Pétnocno-Wschodni

Widok Potudniowo-Wschodni
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Widok Pétnocno-Zachodni
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4.2.2.14 Skrzyzowanie 25

» Kierunek: Al. Solidarnosci — Al. Sikorskiego — Ducha

* Proponowana lokalizacja
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Widok Pétnocny

e

Widok Wschodni
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Widok Potudniowy

Widok Zachodni
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42.2.15 Skrzyzowanie 26

» Kierunek: Al.Kompozytorow Polskich — Al.Solidarnosci — Lubomelska

» Proponowana lokalizacja
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Widok Pétnocny

Widok Wschodni
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Widok Potudniowy

Widok Zachodni
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42.2.16 Skrzyzowanie 30

» Kierunek: Podzamcze — Al.Tysigclecia — Al.Unii Lubelskiej
* Propozycja lokalizaciji:
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Widok Pétnocny

Widok Wschodni
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Widok Zachodni
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42217 Skrzyzowanie 37

» Kierunek: Kunickiego - Krancowa

* Propozycja lokalizaciji

LUBLIN

skrzykowanis nr 037

Runickigga - Krafncowa

72



Podsystem Wideonadzoru i Urz gdzenia Wizualizacyjne i Zapisu Obrazu

Widok Pétnocno-Wschodni

Widok Potudniowo-Wschodni
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Wiok é’rono-Zachodni

74



Podsystem Wideonadzoru i Urz agdzenia Wizualizacyjne i Zapisu Obrazu

4.2.2.18 Skrzyzowanie 52
* Kierunek: Al.Krasnicka — Nateczowska — Gteboka

* Propozycja lokalizacji : :

LUBLIN

skrzyzowanie nr 052

Al. Krasnicka — Nateczowska — Gleboka

v s
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Widok Potudniowo-Wschodni
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Widok Potudniowo-Zachodni

Widok Poétnocno-Zachodni
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42.2.19 Skrzyzowanie 81

» Kierunek: Melgiewska — Turystyczna - Grafa

* Propozycja lokalizaciji
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Widok Wschodni
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.

-

Widok Zachodni
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4.2.2.20 Skrzyzowanie 104
 Kierunek: Al.Krasnicka — Al.Jana Pawia Il

* Propozycja lokalizaciji

L_I..IBLIH

skrzyTowanie nr 194

AL Kragsicka - AL, Jdana Pawa i
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Widok Wscodni
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Widok Potudniowo-Zachodni

Widok Poétnocno-Zachodni
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