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PODSTAWA OPRACOWANIA

1. Kosztorys sporzadzono zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dn. 18maja 2004r w sprawie okreslenia metod i podstaw spo-
rzadzania kosztorysu inwestorskiego , obliczania planowanych kosztéw prac projektowych oraz planowanych kosztéw robét budowlanych
okreslonych w programie funkcjonalno-uzytkowych ( DZ.U. Nr 130 z 2004r. poz 1389)

2. Kosztorys opracowano metoda kalkulacji uproszczonej na podst KNNR 5, KNNRW- 9, KNR 5-13. KNR-5-10, KNR 5-01

PODSTAWY KALKULACJI CENY KOSZTORYSOWEJ

1. Dane wyjsciowe do kalkulacji :

- ceny i narzuty okreslone na podstawie danych rynkowych oraz powszechnie stsoswanych aktualnych publikacji

- informacje dystrybutoréw powigkszone o koszty zakupu
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Lublin ITS 2 etap zasil sterown KOR

PRZEDMIAR ROBOT

Lp. | Nrspec. | Podstawa Opis i wyliczenia j-m. Poszcz Razem
techn.
Zintegrowany system transportu miejskiego w Lublinie. ITS 2 - zasilanie sterownika sygnalizacji drogowej ulica Abramowicka tom
3.2.1
1 Zasilanie sterownika sygnalizacji drogowej
1/D-01.03.02 |[KNNR 5 Kopanie row6w dla kabli w sposéb reczny w gruncie kat. Ill m3
d.1 0701-02
15*0.470.8 m3 4.800
RAZEM 4.800
2/D-01.03.02 |[KNNR 5 Utozenie rur ostonowych z PCW o $r.do 140 mm DVK 110 m
d.1 0705-01
6 m 6.000
RAZEM 6.000
3/D-01.03.02 |KNNR 5 Uktadanie kabli o masie do 3.0 kg/m w rurach, pustakach lub kanatach za- |m
d.1 0713-03 mknigtych YAKY 4x120
10 m 10.000
RAZEM 10.000
4/D-01.03.02 |[KNNR 5 Uktadanie kabli o masie do 1.0 kg/m w rurach, pustakach lub kanatach za- |m
d.1 0713-02 mknigtych YKY 4x10
10 m 10.000
RAZEM 10.000
5/D-01.03.02 |[KNNR 5 Uktadanie uzioméw w rowach kablowych - bednarka FeZn 30x4 m
d.1 0907-06
12 m 12.000
RAZEM 12.000
6|/D-01.03.02 |[KNNR 5 Zasypywanie rowdw dla kabli wykonanych recznie w gruncie kat. 11 m3
d.1 0702-02
15*0.4*0.8 m3 4.800
RAZEM 4.800
7|D-01.03.02 |[KNNR 5 Ztacza kablowe typu ZK -3a+P z wyposazeniem kpl.
d.1 0401-02
1 kpl. 1.000
RAZEM 1.000
2 Pomiary
8/D-01.03.02 |KNNR 5 Badanie linii kablowej N.N.- kabel 4-zytowy odc.
d.2 1302-03
2 odc. 2.000
RAZEM 2.000
9|D-01.03.02 |[KNNR 5 Badania i pomiary instalacji uziemiajacej (pierwszy pomiar) szt.
d.2 1304-01
1 szt. 1.000
RAZEM 1.000
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Lublin ITS 2 etap zasil sterown KOR

Lp. | Podstawa wy- Opis Jedn. miary llosé Cena Wartos¢
ceny zt zt
(5 x 6)
1 2 3 4 5 6 7
Zintegrowany system transportu miejskiego w Lublinie. ITS 2 - zasilanie sterownika sygnalizacji drogowej ulica Abramowicka tom
3.2.1
1/45231400-9 Zasilanie sterownika sygnalizacji drogowej
1/KNNR 5 0701- |Kopanie rowow dla kabli w sposéb reczny w gruncie kat. Il |m3 15*0.4*0.8 =
d.1]02 4.800
2/KNNR 5 0705- |Utozenie rur ostonowych z PCW o $r.do 140 mm DVK 110 |m 6
d.1/01
3/KNNR 5 0713- |Uktadanie kabli o masie do 3.0 kg/m w rurach, pustakach |m 10
d.1/03 lub kanatach zamknietych YAKY 4x120
4/KNNR 5 0713- |Ukfadanie kabli o masie do 1.0 kg/m w rurach, pustakach |m 10
d.1[02 lub kanatach zamknietych YKY 4x10
5/ KNNR 5 0907- |Uktadanie uziomoéw w rowach kablowych - bednarka FeZn|m 12
d.1/06 30x4
6/KNNR 5 0702- |Zasypywanie rowdw dla kabli wykonanych recznie w grun- |m3 15%0.4*0.8 =
d.1/02 cie kat. Il 4.800
7/KNNR 5 0401- |Zigcza kablowe typu ZK -3a+P z wyposazeniem kpl. 1
d.1]02
2/45231400-9 Pomiary
8/KNNR 5 1302- |Badanie linii kablowej N.N.- kabel 4-zytowy odc. 2
d.2|03
9/KNNR 5 1304- |Badania i pomiary instalacji uziemiajacej (pierwszy pomiar) |szt. 1
d.2|01
Ogoétem wartos¢ kosztorysowa robot

Stownie:
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