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D-06.01.01 UMOCNIENIE POWIERZCHNI SKARP I ROWOW

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z umocnieniem powierzchni skarp i rowéw w ramach inwestycji pn.: ,,Zintegrowany system
transportu miejskiego w Lublinie. Budowa trakcji trolejbusowej w ul. Abramowickiej”.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne (SST) stanowia czgs¢ Dokumentdéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je
stosowac w zlecaniu i wykonaniu Robo6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wszystkimi czynno§ciami
umozliwiajacymi i majacymi na celu wykonanie umocnienia powierzchniowe skarp, rowdw i terenow plaskich przez
humusowanie z obsianiem trawa (gr. humusu 10 cm) w lokalizacjach zgodnych z Dokumentacja Projektowa

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Wszystkie okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” p.1.4.

1.4.1. Row - otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wodg.
1.4.2. Darnina - ptat lub pasmo wierzchniej warstwy gleby, przerosnigtej i zwiazanej korzeniami roslinno$ci trawiaste;.

1.4.3. Darniowanie - pokrycie darning powierzchni korpusu drogowego w taki sposob, aby darnina w sposob trwaly
zwiazata si¢ z podtozem systemem korzeniowym. Darniowanie kozuchowe wykonuje si¢ na ptask, pasami poziomymi,
uktadanymi w rzgdach réwnolegtych z przewiazaniem szczelin pomigdzy poszczegdlnymi ptatami. Darniowanie w
krate (krzyzowe) wykonuje si¢ w postaci pasow darniny ukladanych pod katem 45°, ograniczajacych powierzchnie
skarpy o bokach np. 1,0 x 1,0 m, ktére wypelnia si¢ ziemia roslinng i zasiewa trawa.

1.4.4. Ziemia urodzajna (humus) - ziemia ro$linna zawierajaca co najmniej 2% czgsci organicznych.

1.4.5. Humusowanie - zespdt czynnosci przygotowujacych powierzchnig gruntu do obudowy roslinnej, obejmujacy
doggszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z jej grabieniem (bronowaniem) i doggszczeniem.

1.4.6. Moletowanie - proces umozliwiajacy dogeszczenie ziemi urodzajnej i wytworzenie bruzd, przeprowadzany np. za
pomoca walca o odpowiednio uksztaltowanej powierzchni.

1.4.7. Hydroobsiew - proces obejmujacy nanoszenie hydromechaniczne mieszanek siewnych, srodkow uzyzniajacych i
emulsji przeciwerozyjnych w celu umocnienia biologicznego powierzchni gruntu.

1.4.8. Brukowiec - kamien narzutowy nieobrobiony (otoczak) lub obrobiony w ksztalcie nieregularnym i zaokraglonych
krawedziach.

1.4.9. Prefabrykat - element wykonany w zakladzie przemystowym, ktéry po zmontowaniu na budowie stanowi
umocnienie rowu lub $cieku.

1.4.10. Biowloknina - mata z witokna bawelnianego lub bawelnopodobnego, wykonana technika widkninowa z
roéwnomiernie rozmieszczonymi w czasie produkcji nasionami traw 1 roslin motylkowatych, sluzaca do umacniania i
zadarniania powierzchni.

1.4.11. Geosyntetyki - geotekstylia (przepuszczalne, polimerowe materiaty, wytworzone technika tkacka, dziewiarska
lub widkninowa, w tym geotkaniny i geowldkniny) i pokrewne wyroby jak: georuszty (ptaskie struktury w postaci
regularnej otwartej siatki wewngtrznie potaczonych elementéw), geomembrany (folie z polimeréw syntetycznych),
geokompozyty (materialy zlozone z rdznych wyroboéw geotekstylnych), geokontenery (gabiony z tworzywa
sztucznego), geosieci (plaskie struktury w postaci siatki z otworami znacznie wigkszymi niz elementy sktadowe, z
oczkami potaczonymi wezltami), geomaty z siatki (siatki ze struktura przestrzenna), geosiatki komorkowe (z tasm
tworzacych przestrzenna struktur¢ zblizona do plastra miodu).
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1.4.12. Mulczowanie - naniesienie na powierzchnig gruntu $ciotki (np. sieczki, strozyn, trocin, torfu) z lepiszczem w
celu ochrony przed wysychaniem i erozja.

1.4.13. Hydromulczowanie - sposob hydromechanicznego nanoszenia mieszaniny (o podobnych parametrach
jak uzywanych do hydroobsiewu), w sktadzie ktorej nie ma nasion traw i roslin motylkowatych.

1.4.14. Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna - warstwa na powierzchni skarp, wykonana z pltynnych osadow
sciekowych, emulsji bitumicznych lub lateksowych, biowtdkniny i geosyntetykow, doraznie zabezpieczajaca przed
erozja powierzchniowa do czasu przejgcia tej funkcji przez okrywe roslinna.

1.4.15. Ramka Webera - ramka o boku 50 ¢cm, podzielona drutem lub zytka na 100 kwadratéw, kazdy o powierzchni 25
cm?, do okreslania procentowego udziatu gatunkow roslin, po obsianiu.

1.4.16. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p.1.5.

2. MATERIALY
2.1 WYMAGANIA OGOLNE

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” p.2.

Materiatami do wykonania umocnienia powierzchniowego sa:
— humus pozyskany z robot przygotowawczych,
— humus zakupiony przez Wykonawcg,
— nawozy sztuczne,
— nasiona traw,
— woda do pielggnacji,

2.2. UMOCNIENIE HUMUSEM

2.2.1. Humus
Humus powinien by¢ ziemia urodzajna o zawartosci od 3 do 20% sktadnikéw organicznych. Humus powinien by¢
pozbawiony kamieni wigkszych od Scm i1 wolny od zanieczyszczen obcych.
Jako humus nalezy wykorzysta¢ miejscowa ziemi¢ urodzajna zdjeta przy wykonywaniu robot ziemnych, po
przygotowaniu do wykorzystania przez usunigcie zanieczyszczen, korzeni i kamieni. Brakujaca ilo$¢ humusu nalezy
zakupic.
Warto$¢ wspoélczynnika pH humusu powinna miesci¢ si¢ w granicach od 5,5 do 6,5. Stosowanie humusu nie
spelniajacego tego wymogu a takze doprowadzanie rozscielonego humusu do zadanej kwasowosci przez wapnowanie
lub zakwaszanie jest niedopuszczalne.
Humus nalezy réwniez wykorzysta¢ do wypetnienia komoérek geosiatki wysokosci 10cm, uktadanej na powierzchni
skarp o pochyleniu 1:1.

2.2.2. Nawozy sztuczne
Nawozy sztuczne powinny by¢ mieszanka zawierajaca co najmniej 10% azotu, 15% fosforu i 10% potasu albo
podobnego sktadu zaakceptowanego przez Inzyniera.

2.2.3. Nasiona traw
Wybor gatunku nalezy dostosowa¢ do warunkéw miejscowych, tj. do rodzaju gleby i stopnia jej nawilgocenia.
Najlepiej nadaja si¢ do tego celu specjalne mieszanki traw wieloletnich, majacych ggste i drobne korzonki. Jesli
Inzynier nie ustali inaczej, to do obsiania skarp nalezy uzy¢ uniwersalnej mieszanki traw.

2.2.4. Woda
Woda uzyta do pielegnacji umocnienia nie musi spetnia¢ okreslonych wymagan.
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3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

Uzywany sprzgt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy, PZJ i warunkami okreslonymi w SST D-00.00.00.
»Wymagania Ogolne”, p. 3. Roboty mozna wykona¢ recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu mechanicznego
do robot ziemnych, ujetego w PZJ:

— koparki,

— rowniarki,

— sprzet zageszezajacy (ubijaki reczne, wibratory samobiezne, plyty ubijajace),

— cysterny z woda pod ci$nieniem (do zraszania) oraz wezy do pielegnacji (miejsc niedostgpnych),
—  sprzet reczny.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na
wlasciwosci wykonywanych Robot.

Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie Robot, zgodnie zzasadami okre§lonymi w
Dokumentacji Projektowej i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Transport humusu mozna dokona¢ dowolnym §rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych przed obsypaniem
sig¢ ziemi ro$linnej.Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania nawierzchni jezdni w stanie czystym przez biezace
usuwanie resztek humusu naniesionych kotami pojazdéw oraz rozsypanych w trakcie prowadzenia Robot.
Zanieczyszczenia powstate podczas przygotowania humusu do powtdrnego zabudowania nalezy odwiez¢ na wysypisko.
Geosyntetyki mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu z zachowaniem warunkow, podczas ktdrych nie moze
wystapi¢ uszkodzenie lub deformacja gesyntetyku oraz opisu identyfikujacego jego rodzaj.

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi samowyladowczymi $rodkami transportu w sposob, nie powodujacy
rozsegregowania frakcji kruszywa oraz zmian wilgotno$ci mieszanki.

Mieszanke betonowa nalezy przewozi¢ w sposob nie powodujacy utraty jej wilgotno$ci oraz zmiany konsystencji.

Biowltokning mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportowymi w warunkach zabezpieczajacych przed
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.1. UMACNIANIE SKARP HUMUSEM

Powierzchnie powinny zosta¢ przygotowane i wyprofilowane przez $cigcie nierownosci i zaggszczenie. Humus do
rozlozenia powinien by¢ przygotowany przez usunig¢cie zanieczyszczen, darniny, korzeni etc. Zanieczyszczenia z
przygotowania humusu powinny zosta¢ odwiezione i zutylizowane.

Humus powinien zosta¢ rozscielony na powierzchni grubo$cia nie mniejsza niz 20cm i lekko zageszczony (do stopnia
uniemozliwiajacego obsypywanie si¢ po powierzchni). Humus powinien zosta¢ obsiany kompozycjami nasion traw,
ro$lin motylkowatych i bylin w iloéci od 18 g/m? do 30 g/m* dobranych odpowiednio do warunkow siedliskowych
(rodzaju podtoza, wystawy oraz pochylenia skarp), zasilony nawozem i podlany woda.

W okresach posusznych nalezy systematycznie zrasza¢ woda obsiane powierzchnie.

W przypadku sptynigcia humusu w wyniku opadow atmosferycznych lub z innych przyczyn, humusowanie nalezy
powtorzy¢ (niezbedna ilos¢ razy).

Po wykonaniu umocnienia humusem nalezy jego powierzchnig¢ obsia¢ nasionami traw i roslin motylkowatych. Polega
to na:

— obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasion traw, ro$lin motylkowatych i bylin w iloéci od 18
g/m* do 30 g/m% dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowych (rodzaju podloza, wystawy oraz
pochylenia skarp),

— naniesieniu na obsiana powierzchni¢ skarp (nie dot. powierzchni plaskich) tymczasowej warstwy
przeciwerozyjnej z osadow Sciekowych lub emulsji bitumicznych, metoda mulczowania lub
hydromulczowania, ktora doraznie zabezpieczy skarpg przed erozja powierzchniowa do czasu przejecia tej
funkcji przez okrywg roslinna.
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Mulczowanie polega na naniesieniu na powierzchni¢ gruntu $ciotki (np. sieczki, strézyn, trocin, substratu torfu) z
lepiszczem (np. emulsja asfaltowa) w celu ochrony przed wysychaniem i erozja, w ilosci od 0,03 do 0,05 kg/m”.
W okresach posusznych nalezy systematycznie zrasza¢ woda obsiane powierzchnie.

Wymagania
— obsianie mieszanka traw powinno by¢ przeprowadzone w odpowiednich warunkach atmosferycznych —
niedopuszczalne jest prowadzenie Robot w okresie od 01.11 do 31.03, przy temperaturach otoczenia nizszych
od 0°C, w czasie i po opadach $niegu oraz na zamarznigtym podiozu,

— nie zaleca si¢ prowadzenia Robot w czasie upatéw; ukladanie trawnika w tym okresie wymaga bardzo
intensywnego podlewania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.1. KONTROLA JAKOSCI HUMUSOWANIA I OBSIANIA TRAWA

Kontrola jakos$ci humusowania i obsiania polega na ocenie wizualnej jako$ci wykonanych robot i ich zgodnosci z SST,
oraz na sprawdzeniu daty waznosci §wiadectwa warto$ci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejsciu roslin, taczna powierzchnia nie poros$nigtych miejsc nie powinna by¢ wigksza niz 2% powierzchni obsiane;j
skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych miejsc nie powinien przekraczaé 0,2 m”. Na zaro$nigte;
powierzchni nie moga wystgpowac wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

Najwigksze zaglgbienie powierzchni umocnionej przez humusowanie i obsianie sprawdzane fata 3 metrowa moze
wynosic¢ 5 cm.

Miejsca w ktdrych nie nastapit wzrost trawy, nalezy spulchni¢ i obsia¢ ponownie.

6.2. ZASADY POSTEPOWANIA Z WADLIWIE WYKONANYMI ROBOTAMI

Wszystkie materialy nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostana odrzucone.
Jesli materiaty nie spelniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inzyniera Wykonawca
wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny by¢
rozebrane i ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
Jednostka obmiarowa wykonanego umocnienia powierzchniowego skarp, rowow i §ciekow jest dla:

umocnienie powierzchniowe skarp, rowéw i terenéw plaskich przez humusowanie z obsianiem trawa — metr
kwadratowy (m?)

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p.6 daty wyniki pozytywne.

Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacja Projektowa i SST podlegaja rozbidrce i ponownemu wykonaniu na koszt
i staraniem Wykonawcy. Stosowanie obnizek ceny za niewlasciwg jako$¢ Robot jest niedopuszczalne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
Placi si¢ za jednostke obmiarowa wg p.7 umocnienia powierzchniowego skarp i rowow. Cena jednostkowa jest cena
usredniong dla zatozonego sposobu wykonania i obejmuje:
9.1.1. W przypadku umocnienia humusem z obsianiem nasionami traw
— zakup i transport wszystkich niezbgdnych materiatow,
— lokalne przemieszczenie humusu i jego przygotowanie do ponownego wbudowania,
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— zakup i transport humusu w ilo$ci zapewniajacej wykonanie humusowania na pelna grubos¢ warstwy,

— zaladunek i odwoz pozostalosci z przygotowania humusu do powtdrnego wbudowania wraz z kosztami
utylizacji,

— ulozenie humusu wraz z zaggszczeniem niezbednag ilo$¢ razy,

— obsianie nasionami traw z nawozeniem i jego powtorzenie niezbedng ilo§¢ razy, dla uzyskania wilasciwego
pokrycia,

— podlewanie woda i pielggnacja,

— biezace oczyszczanie jezdni drog dojazdowych i miejsca wykonywania robot,

— koszenie z czestotliwoscia zalecana przez producenta nasion, w okresie budowy,

— oznakowanie Robot i jego utrzymanie,

— wykonanie wszystkich niezbednych badan, pomiaréw, prob i sprawdzen,

— wykonanie innych czynno$ci niezbgdnych do realizacji Robot objgtych niniejsza SST, zgodnie z
Dokumentacja Projektowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. NORMY

PN-B-12099:1997  Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i metody badan.
PN-R-65023:1999  Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych.

PN-S-02205:1998  Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
PN-B-11112:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.
PN-EN 206-1:2003  Beton Czg$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos$cé.

BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingdw i torowisk
tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania.

PN-88/B-04481 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2. INNE MATERIALY
Ogodlne Specyfikacje Techniczne — Warszawa 2001
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