Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne

D-10.07.01 Zjazdy do gospodarstw i na drogi

D -10.07.01 ZJAZDY DO GOSPODARSTW I NA DROGI BOCZNE

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z wykonaniem zjazdéw publicznych i indywiduwlanych w ramach inwestycji pn.: ,,Zintegrowany
system transportu miejskiego w Lublinie. Budowa trakcji trolejbusowej w ul. Abramowickiej”.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne (SST) stanowia cz¢s¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je
stosowac w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonywaniem:
- zjazdow publicznych na drogi boczne,

- zjazdow indywidualnych.

Projektowane sg zjazdy o nawierzchni z kostki betonowej czerwone;j.

Konstrukcja nawierzchni zjazdoéw jest nastgpujaca:

- 8 cm kostka brukowa betonowa,

- 3 cm podsypka z grysu 2/5 mm

- 10 cm kruszywo tamane stabilizowane mechanicznie 0/31.5
- 10 cm grunt stabilizowany cementem o Rm=1,5 MPa

Geometria zjazdow i rodzaj nawierzchni zostaly okreslone w projekcie drogowym - Tom 2.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Zjazd - urzadzone miejsce dostgpu do drogi, ktorego lokalizacja wynika z potrzeb obstugi przylegtego terenu i
jest uzgodniona z zarzadem drogi. W zaleznosci od petionej funkcji, rozréznia si¢ dwa typy zjazdow: publiczne i
indywidualne.

1.4.2. Zjazd publiczny - urzadzone miejsce dostgpu do drogi z drogi bocznej lub obiektu, w ktdérym jest prowadzona
dziatalno$¢ gospodarcza. Zjazd publiczny zapewnia dostgp z/do parkingu, stacji paliw, obiektéw gastronomicznych,
obiektow przemystowych lub innych obiektéw ogdlnodostepnych.

1.4.3. Zjazd indywidualny (do gospodarstw) - miejsce dostgpu do drogi z obiektu, ktéry jest uzytkowany indywidualnie.
Zjazd indywidualny zapewnia dostep do pojedynczych posesji, zabudowan gospodarczych, na pole lub do innych
obiektow uzytkowanych indywidualnie.

1.4.4. .Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne”.

2.2. MATERIALY DO KONSTRUKCJI NAWIERZCHNI ZJAZDOW

Materialy uzyte do wykonywania nawierzchni i podbudowy na zjazdach powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym
w punkcie 2 odpowiednich SST:
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— materialy do nawierzchni z betonu asfaltowego, wymagania wg SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego”

— materialy do nawierzchni thuczniowej, wymagania wg SST D-05.02.01 , Nawierzchnie tluczniowe”,

— materialy do nawierzchni z brukowej kostki betonowej, wymagania wg SST D-05.03.23 , Nawierzchnie z kostki
brukowe;j”,

— materialy do podbudowy z kruszywa tamaego, wymagania wg SST D-04.04.02 ,,Podbudowa z thucznia”,

— materialy do warstwy mrozoochronnej , wymagania wg SST D-04.02.02 ,,Warstwa mrozoochronna”

2.3. MATERIALY DO WYKONANIA PRZEPUSTOW
W dokumentacji projektowe] przewidziano wykonanie przepustow pod czgsécig zjazdow. Materialy uzyte do ich

wykonania powinny odpowiada¢ wymaganiom SST D-06.02.01 ,,Przepusty pod zjazdami”.

2.4. MATERIALY DO ROBOT WYKONCZENIOWYCH

Materiaty do umocnienia skarp i rowow przy wykonywaniu zjazdéw powinny odpowiada¢ wymaganiom SST D-
06.01.01 ,,Umocnienie powierzchniowe skarp i rowow””.

3. SPRZET

Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Do wykonania zjazdéw nalezy stosowac ten rodzaj sprzetu, ktory zostal podany w punkcie 3 odpowiednich OST:

— sprzet do wykonania robot ziemnych, wedtug SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”,

— sprzet do wykonania robot nawierzchniowych, wedtug odpowiednich SST, wymienionych w punkcie 2.2 niniejszej
specyfikacji technicznej,

— sprzet do wykonywania przepustow pod zjazdami, wedlug SST D-06.02.01 ,,Przepusty pod zjazdami”,

— sprzgt do wykonania umocnienia skarp i rowow, wedlug SST D-06.01.01 ,,Umocnienie powierzchniowe skarp ,
rowow 1 Sciekow .

4. TRANSPORT

Wymagania ogdlne dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Transport materiatéw stosowanych do wykonania zjazdow powinien odpowiada¢ wymaganiom wedtug punktu 4
odpowiednich SST, wymienionych w punktach 2.2 - 2.4 niniejszej specyfikacji techniczne;.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogolne wymagania wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

5.2. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
Przed przystapieniem do wlasciwych robot nalezy wykona¢ roboty przygotowawcze zgodnie z wymogami podanymi w
SST D-01.00.00 ,,Roboty przygotowawcze”.

5.3. WYKONANIE PRZEPUSTOW POD ZJAZDAMI
Przepusty pod zjazdami nalezy wykona¢ w miejscach zgodnych z dokementacja projektowa wedtug wymagan
zawartymi w SST D-06.02.01 ,,Przepusty pod zjazdami”.

5.4. ROBOTY ZIEMNE

Roboty ziemne przy budowie zjazdéw na drogi boczne powinny by¢ z zasady wykonywane mechanicznie. Przy
budowie zjazdow do gospodarstw, gdzie wystepuje niewielki zakres robdt, roboty ziemne moga by¢ wykonywane
recznie.

Wykonanie robot ziemnych powinno odpowiada¢ wymaganiom SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.
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5.5. WYKONANIE NAWIERZCHNI ZJAZDOW
Wykonanie nawierzchni zjazdow powinno odpowiada¢ wymaganiom wedtug odpowiednich SST, wymienionych w
punkcie 2.2.

5.6. UMOCNIENIE SKARP

Wykonanie umocnienia skarp i rowow przez humusowanie i obsianie powinno odpowiada¢ wymaganiom SST D-
06.01.01 ,,Umocnienie powierzchniowe skarp i rowow .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. SPRAWDZENIE PRAWIDLOWOSCI ROBOT PRZYGOTOWAWCZYCH

Kontrola jako$ci robdt przygotowawczych polega na sprawdzeniu ich zgodno$ci z:
a) dokumentacja projektowa - na podstawie ogledzin i pomiardw,
b) wymaganiami podanymi w SST D-01.00.00 ,,Roboty przygotowawcze”.

6.2. SPRAWDZENIE PRAWIDLOWOSCI WYKONANIA PRZEPUSTOW POD
ZJAZDAMI

Kontrola jako$ci wykonania przepustow pod zjazdami polega na sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa
na podstawie ogledzin i pomiaréw oraz zgodnos$ci z wymaganiami wg SST D-06.02.01 ,,Przepusty pod zjazdami”.

6.3. SPRAWDZENIE PRAWIDLOWOSCI WYKONANIA ROBOT ZIEMNYCH

Kontrola jakosci rob6t ziemnych polega na sprawdzeniu ich zgodno$ci z:
a) dokumentacja projektowa - na podstawie ogledzin i pomiardw,
b) wymaganiami podanymi w SST D-02.01.01 ,,Wykonanie wykopéw” i SST D-02.03.01 ,,Wykonanie nasypow”.

6.4. SPRAWDZENIE WYKONANIA NAWIERZCHNI ZJAZDOW

Kontrola jako$ci wykonania nawierzchni polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z:

a) dokumentacja projektowa w zakresie: grubosci konstrukcji nawierzchni, szerokos$ci, rzednych wysokosciowych i
spadkow poprzecznych,

b) wymaganiami podanymi wg odpowiednich SST.

6.5. POMIARY CECH GEOMETRYCZNYCH ZJAZDOW

Przeprowadzone pomiary nie powinny wykazywaé wigkszych odchylen w zakresie cech geometrycznych zjazdow niz
to podano w tablicy 1.
Tablica 1. Dopuszczalne odchylenia dla nawierzchni zjazdéw

Dopuszczalne odchylenia
Cechy geometryczne nawierzchni zjazdu Nawierzchnia Nawierzchnia
ulepszona nieulepszona
Szeroko$¢, cm +5 +10 1 -5
Ré6wnos¢ podluzna, mm 9 12
Réwnos¢ poprzeczna, mm 9 12
Pochylenie poprzeczne, % +0,5 +1,0
Odchylenie osi zjazdu w planie, cm +5 + 10
Grubos¢ konstrukcji nawierzchni ), cm +0,5 +2,0
*) Odchylenia grubosci konstrukcji nawierzchni zjazdu liczone dla tacznej grubosci warstw

6.6. OCENA WYNIKOW BADAN

Wszystkie materialty musza spelnia¢ wymagania podane w punkcie 2.

Wszystkie elementy robot, ktore wykazuja odstepstwa od postanowien SST, powinny by¢ doprowadzone na koszt
Wykonawcy do stanu zgodnosci z SST, a po przeprowadzeniu badan i pomiaréw moga by¢ ponownie przedstawione do
akceptacji Inzyniera.
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7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zjazdu, zgodnie z dokumentacja projektowa i
pomiarami w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty objete niniejsza SST podlegaja:

a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, ktory powinien by¢ dokonany po wykonaniu:
— prac pomiarowych,

— robot przygotowawczych,

— robot ziemnych i ewentualnie przepustow,

b) odbiorowi koncowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$é za m” (metr kwadratowy) zjazdu nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i ocena jakosci wykonanych robét
na podstawie wynikow pomiarow i badan laboratoryjnych.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— zakup i dostarczenie potrzebnych materiatow,
— wykonanie rob6t ziemnych i przepustow,
— wykonanie konstrukcji nawierzchni (nawierzchni i podbudowy),
— wykonanie robdt wykonczeniowych,
— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i inne dokumenty wg odpowiednich SST, przywotanych w niniejszej ogdlnej specyfikacji techniczne;.
Dodatkowo obowiazuje:
KPED - Katalog powtarzalnych elementéw drogowych, CBPBDiM ,,Transprojekt”,
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