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1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej ST sq wymagania dotyczgce wykonania i odbioru przebudowy
trakcji trolejousowej w ul. Filaretdw w Lublinie na odcinku od rejonu skrzyzowania ul,
Filaretow z ul. Gtebokq do rejonu skrzyzowania ul. Filaretéw z ul. Tomasza Zana [rondo im.

Por. Mariana Mokrskiego).

1.2. Zakres stosowania §T
Specyfikacja Techniczna jest stosowana joko dokument przetfargowy i kontraktowy przy
Zleceniu i realizac)i

*  Przebudowa trakcji trolejousowe] w ul. Filaretdw w Lublinie na odcinku od rejonu
skrzyzowania ul. Filaretdw z ul. Gtebokg do rejonu skrzyzowania ul. Filaretdw z ul, Tomasza

Zana {rondo im. Por. Mariana Mokrskiego).

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikac]i dotyczg prowadzenia robdt zwigzanych z

budowq i przebudowq trakcji trolejbusowej wymienionei w p. 1.1. 1 obejmujq :

*  wykonanie fundamentdw pod stupy wraz z robotami ziemnymi,

¥

rozbidrka | odtworzenie chodnika,

*  ystawienie stupow,

*

montaz konstrukcii no$nych i osprzetu sieciowego,
*  zawieszenie przewoddw jezdnych,

= demontaz frakcii trolejousowej.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podane w ninigjsze] ST sq zgodne lub réwnowazine z Polskimi Normami

przywotanymi w Rozporzgdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. — Zat. rr

{Dz. U. Nr 75 poz.690).

1.5. Ogélne wymagania dotyczqce robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakodé wykonania robdt oraz za zgodnosé

z dokumentacjq projektowa i ST.



1.6. MATERIALY

1.6.1. Fundamenty

Fundamenty typu stupowego $rednicy 85 i 90cm betonowane w wykopie wierconyrm.
Beton klasy B30, stal zbrojeniowa A-lHl 34GS.

1.6.2. Stupy

Stupy trakeyjno-odwietleniowe stalowe rurowe prod. KROMIS BIS Czestochowa, VALMONT
POLSKA Sp. z 0.0. Siedlce lub ELGIS-Garbatka o wys. 10m z podstawqg dostosowanqg do
przykrecania do elementow  kotwigeych., Dopuszcza sie  zastosowanie stupow o
pordwnywainych  parametrach  technicznych innych producentéw. Stupy nalezy
zabezpieczyC antykorozyjnie powiokqg cynkowq o gr. min.%5 um naniesionqg przez
cynkowanie ogniowe na zewngtz i od Srodka - wg normy DIN 50976 oraz dodatkowo

przez dwukrothe malowanie powierzchni ocynkowanych,

1.6.3. Konstrukcje nosne i osprzet sieci trolejbusowej

Jako konstrukcje nodne stosowad zawieszenie poprzeczne sieci z linki stalowe; N25
nierdzewnej o frednicy obliczeniowej 6,25mm sktadajace] sie z 19 drutéw o érednicy drutu
1.25mm i wytrzymatodci 25.64kN oraz z zastosowaniem  wysiegnikdw  izolacyjnych
wykonanych z petnego szktolaminatu o §rednicy 55mm i maksymalne] diugosci 12m. Do
podwieszania przewodow jezdnych stosowad zawieszenia wahadtowe typu DELTA. Na
zatomach  zastosowano  zawieszenia  wahliwe z  prowadnicami  jedno, dwu i
trzyuchwytowymi. Konstrukcje nosne i osprzet firmy ELEKTROLINE Czechy lub inne

rownorzedne,

1.6.4. Przewody jezdne

*

*

*

*

*

Przewody jezdne powinny spetiad wymagania PN-E-2009C-1996. Zastosowad przewody
typu Djp100 (lub rdwnorzedne} o nastepujgeych parametrach:

przekrdj przewodu: s=100 [mm?}

wspofczynnik wydtuzenia ciepinego: a=17.106 [1/°C]

wspotczynnik wydtuzenia sprezystego p=7,85-10¢ imm2/N]

obcigzenie jednostkowe g=87,2-10-3 [N/m-mm?2]

najwigksze napreienie przewodu Po=80,0 [MPa]

1.6.5. Przewody wyréwnawcze

Do potgczen wyrdwnawczych w sieci jezdne] stosowaé przewdd miedziany typu

LgYdix?ommaz, 750V firmy FK "Czardw" lub inne rdwnorzedne.



1.6.6. Rury ostonowe
Bla wprowadzenia do stupdw kabli energetycznych odwietleniowych naleizy utozys rury

ochronne np. firmy ARCT lub inne analogiczne.

1.6.7. Rozpory betonowe.
Dla stupow usytuowanych w gruntach stabonoénych, w poblizu kraweinikéw jezdni
nalezy zastosowac dodatkowe ich podparcie w czesci gomej rozporami betonowymi,
Rozpory z betonu B20(C16/20) o przekroju 60x20cm wykonad pomiedzy podbudowq
kraweznika, a przedmiotowym fundamentem. Gora rozpory 15cm ponizej rzednej terenu

zardwno w zieleni jok i w chodniku.,

1.7. SPRIET
Wykonawca przystepujgey do budowy frakcji frolejbusowe] winien posiadad nastepujacey
sprzet;

*  gietarka mechaniczna do pretéw zbrojeniowych @ 40 mm,

*  nozyce elekfromechaniczne do pretow @ 40 mm,

*  pompa do betonu na samochodzie 60m3/h, rurociqg do 20m

= sprezarka powielrzna przewoina spalinowda,

*  spawarka elektryczna wirvjgca 500A,

*  zesiaw wiertniczy,

*  7uraw samochodowy 5-6 1,

*  wibromtot spalinowy.

1.8. TRANSPORT
Wykonawca przystepujgcey do budowy trakcji trolejbusowych powinien wykazad sie
mozliwoicig korzystania z nastepujacych srodkdw transporiu:

*  ciggnik kotowy 75-85 KM,

*  samochdd samowytadowczy 5-10 1,

*  samochdéd dostawczy,

*  przyczepa skrzyniowdq,

*  samochod wiezowy teleskopowy z balkcnhem do 12 m.
Na $rodkach fransportu przewozone materiaty powinny byé zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem | uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich

wytworce,



1.9. WYKONANIE ROBOT

1.9.1. Wykopy pod fundamenty

Przed przystgpieniem do wykonania wykopdw Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia
zgodnosci rzednych terenu z danymi w dokumentacii projektowe] oraz oceny warunkdow
gruntowych. Wykopy pod fundamenty naleiy wykonywad przy pomocy zestawu
wiertniczego (wierfnica samojezdnal). Ze wzgledu na niestabilno$é grunidw zalecane jest
wykonywanie wykopow w stalowej rurze ostonowe]. Budowe fundamentdw nalezy
poprzedziC przekopami kontrolnymi do gtebokosci min 1,0m. W czasie betonowania
nalezy osadzic element kotwigey oraz rury ochronne na wprowadzenie kabl.

Nalezy zwrdcic uwage, aby nie byta naruszona strukiura gruniu dna wykopu, a wykop byt
zgodny z PN-68/B-06050.

1.9.2 Stawianie stupbéw
Stupy na fundamentach nalezy ustawiad Zurawiem samochodowym. Odchylenie stupa
od pionu nie moze byé wieksze niz 1,0° w kierunku odwrotnym do sity wypadkowe.
Mocowanie stupdw na fundamentach nalezy wykona¢ za pomocqg kotew. Obcigzenie
stupow naciqgami od zawieszen moze nastgpi¢ po uzyskaniu przez fundament petne;
wytrzymatodci - okoto 2 tygodni. Po wykonaniu robét montazowych nalezy sprawdzié stan
powierzchni maiowanych | w przypadku miejscowych ubytkdw uzupetnic powtoke

zgodnie z wymaganiami projektowymi.

1.9.3. Montaz konstrukceji nosnych, osprzetu i przewodéw jezdnych
Montaz zawieszenia poprzecznego, osprzetu (zawieszeh wahliwych) oraz przewoddw
jezdnych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z rozwigzaniomi podanymi w katalogu firmy
ELEKTROLINE Czechy. Przy montazu przewoddw jezdnych korzystaé z tabel zatqgczonych w

dokumentac] proiektowe,

1.10. KONTROLA JAKOSCI
Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robdt przy

budowie frakcji frolejbusowe;.

1.10.1. Badania przed przystgpieniem do robét
Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien uzyskaé od producentéw

za$wiadczenia o jakoici iub atesty stosowanych materiatdw i urzqdzen,



1.10.2. Badania w czasie wykonywania robét
Sprawdzeniu podlega lokalizacja wykopdw pod fundamenty, ich wymiary oraz
eweniudine zabezpieczenie $cianek przed osypywaniem sie ziemi. Wykopy powinny byd
tak wykonane, aby zapewnione byto w nich ustawienie (wykonanie) fundamentéw,

ktdrych fokalizacja i rzedne posadowienia byty zgodne z dokumentacia projektowa.

1.10.3. Fundamenty
Program badan powinien obejmowad sprawdzenie ksziattu i wymiardw, wyglgdu
zewnetrznego oraz wytrzymatoici. Parametry te powinny by¢ zgodne z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji proiektowe] oraz wymaganiami PN-80/B-03322. Ponadto
nalezy sprawdzi¢ usytuowanie fundamentow w planie i rzedne posadowienia. Po
zasypaniu fundamenidw nalety sprawdzic stopien zageszczenia gruntu, ktdéry powinien

wynosic co najmniej 0,85 wg BN-72/8932-01.

1.10.4. Stupy
Stupy po zamontowaniu i ustawieniu w pozycji pracy podlegajg sprawdzeniu w zakresie:
* lokalizaci,
# kompilefnoici wyposazenia | prawidtowosci montazu,
* doktadnoici ustawienia w pionie i kierunku - tolerancja wg p. 1.10.2.
* stanu antykorozyinych powtok ochronnych konstrukcji stalowych i osprzetu,
* zgodnosci posadowienia z dokumentacja projekiowaq.

1.10.5. Zawieszenie przewoddw jezdnych
Podczas montazu przewoddw nalezy sprawdzi¢ jakosc moniaiu zawieszen poprzecznych,
stanu izolacji pomiedzy przewodami jezdnymi i konstrukcjami wsporczymi. Po zawieszeniy
przewodow nalezy sprawdzic wysoko$C zawieszenia przewoddéw nad jezdnig. Przewody
te powinny by¢ zawieszone zgodnie z tabelami zatgczonymi w  dokumentaci

projektowe].

1.10.6. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi frakcji trolejbusowej sq @ fundamenty - lszt.; stupy -1szt.;
linki stalowe ocynkowane -~ Imb; wysiegniki — 1kpl.; zawieszenia ~ 1kpl.; osprzet — 1 kpl.;

odiworzenie chodnika — 1ma,



1.11. ODBIOR ROBOT
Przy przekazywaniu frakcji frolejbusowej do eksploatac]i Wykonawca zobowigzany jest
dostarczy¢ Zamawiajgcemu nastepujgee dokumenty:

*  projektowq dokumentacje powykonawczg,

*  geodezyjng dokumentacje powykonawczg,

*  protokoty z dokonanych pomiardw,

*  protokoty odbioru robdt zanikowych.

Roebotami zanikowymi sg wykopy i fundamenty.

1.12. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg  ptatnoici  jest  harmonogram  rzeczowo-finansowy opracowany przez
wykonawce i zatwierdzony przez inwestora,

Ptatnosci nalezy przyimowad na podstawie jednostek obmiarowych wg p.1.11.6 zgodnie
z obmiarem po odbiorze robét.
Cena jednostkowa bedzie obejmowaé:

*  robocizne bezposredniq,

*  wartose zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,

*  wartodc pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi, (sprowadzenie sprzetu na teren
budowy | z powrotem, montaz | demontaz na stanowisku pracy),

*  koszty pofrednie, w sktad kfdrych wchodzqg: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikéw nadzeru i laboratorium, koszty urzqdzenia i ekspioatacii zaplecza budowy,
koszty dotyczgce oznakowania robdét, wydatki dotyczgee bhp, ustugi obce na rzecz
budowy, optaty za dzierzawe placéw i bocmic, ekspertyzy dotyczgee wykonanych
robdt, ubezpieczenia oraz koszty zarzqdu przedsiebiorstwa Wykonawcy,

*  zysk kakulacyjny zowierajgey ewentualne ryzyko Wykonawcey z tytutu innych wydatkéw
mogacych wystgpic w czasie realizacji robét w okresie gwarancyjnym,

*  podatki obliczane zgodnie z obowigzujgeymi przepisami.

*  Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dana pozycje w wycenionym
przedmiarze robot jest ostateczna i wyklucza moiliwosé zgdania dodatkowej zaptaty za

wykonanie robdt objetych tg pozycig kosztorysowa.

1.13. PRZEPISY ZWIAZANE

*  PN-K-92002 Sie¢ jezdna framwajowa i trolejbusowa.

+  Katalog firmy ELEKTRLINE Czechy.

*  PN-68/B-046050 Roboty ziemne budowlane,

*  PN-E-90090 Przewody jezdne.

*  PN-87/B-03245 Elektroenergetyczne linie napowietrzne.

Zetbetowe | sprezone konstrukcje wsporcze.



*  PN-80/B-03322 Elektroenergetycine linie napowietrzne.
Fundamenty konstrukcji wsporczych.

* Instrukcja w sprawie zabezpieczenia przed korozjg konstrukcji stalowych za pomocg
pokry¢ rmalarskich - KOR-3A.



