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Kosztorys Ofertowy dla zadania:

..Przebudowa ulicy Gtuskiej w Lublinie od mostu na rzece Czerniejowka do granic miasfa" - ETAPI
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Podstawa

wyceny
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n 01.01.01

D 01.02.04

D 01.02.04

D 05.03.11

D 05.03.11

D 05.03.11

D 05.03.11

D 01.02.04

D 01.02.04

Opis pozyqi kosztorysowycJi

3

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE 1 ROZBIORKOWE

CPV- 45100000-8

Roboty pomiarme pizy limowych robotach ziemnych Idrogij. Tmsa

drfrg w terenie riwninnym

Charakterystyka Rcbdt: D 01.0101

CzynnotiroMtD 01.01.01

krotnoii=1,00

Odkopante t wyjecie skipkdw do znaktiw z adwiBzientern matenafcw z

rozbidrki na teren wskazany przaz Inwestora

Charatterystyka RobH: D 01.02.04

Czynnoii robot: O 01,02.04

Jrofnosc- 100

Zdfecie znakdw trogowych lob drogowskaziw z odwieziBniem

materiaiow z rozbitdii m teren wskazany przsz Inwe&tora

Charaklerystyka Robdt: D 01.02.04

Czyrmoid tobot: D 01.02.04

krotno&=1,00

Frezowanie nawienchni astalt na zimno na tr. gl^b.5 cm, przy utytiu

ImzBhii WIRTGEN W1000C z odwiezieniem toy asfefl. iv miejsce

mkazaneprzezlnwesiora,samocnodems8mowyt.10-15t (frezowanie

pmtitiuiace-jezdnia ulicy Gtuskiej)

Cnaraklerystfka RobCt D 05 03.11

Czynnoit robdt: D 05.03.11

kmtnott * 1,00

Freiowanm nawierzchni ssfefl. na zimno ne gleb 4 cm. przy uzyciu

frezarki WIRTGEN WIOOOCz odwiezieniem koryaslatt.w miejsce

wskazsne przez Inwe&tora. samochodem samowyl. 10-151 ffwzowame

prafHujace ulic bocznycti)

Charakterystyka Robdt: D 05.03.11

Czynnoid rafidi: D 05.03.11

krolnoit = 1,00

Frezowanie nawierzctmi aslalt. na limno na gleb. 4 cm, przy uzyciu

Irezarki WIRTGEN W100QC z odwiezieniem kory aslalt. w mie/sce

wskazane przez Inwastora. samochodem samowyi.5-1Qt (nawieactinia

jezdni ulicy Ghiskiej i ulic bocznych)

Charakterystyka Robot: D 05.03.11

Ciynnost robot D 05.03.11

kmtnose = 1.00

Frezov/anie nawierzcnni aslatt. na zimno na gleb. 5 cm, przy uzyau

frezarki WIRTGEN W1Q00C z odwiezieniem kory asfalt. w mie/sce

wskazane przez Inwestora, samschodem samowyl. 10-151

{nawierzchnia jezdni ulicy Gtuskiej i ulic bocznych)

Charakterystyka ftobdt 0 05.03.11

Czynnoid robdt: D 05.03.11

krotnosi -1,00

Mecnaniczne rozebranie podbudowy z kruszywa o gmbosci 15 cm

{nawierzchnia jezdni ulicy Gtuskiej i ulic bocznycbj

Charakterystyka Robdt: D 01.02.04

Czynnot£rob6t:D 01.02.04

krotnost ■ 1,00

Rozebranie chodnikow z ply! betonowych o wymiarach 35x35*5 cm,r>a

podsypce p/astowej wraz z transportam w mie/sce wskazane przez

Inwestore

Charakterystyka Robit: D 01.02.04

Czynnoit robit: D 01.02.04

kmtno$6=1,00
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D 01.02.04

D 01.02 04

D 01.02.04

D 01.02.04

D 05.03.11

D 01.02.04

D 01.02.04

D 01.02.04

001.02.0-1

D 01.02.04

D 01.02.04

Rozebranie cnodnikOw i plyl belonowych o wymiarach 50x50x7 cm, na

podsypce piaskowej wrai i transportem w miejsce wskaiane pizei

Inweslora

Cnarakterystyka Robot: D 01.02.04

Czynnosi robdt: D 01.02.04

krotnosi =1,00

Mecbaniczne rozebmnie nawierzcftni z asfeflu na chodniku o gmbosci

4 cm wrai z transportem w miejsce wskazane przez Inweslora

Charakterystyka Robdt: D 01.02.04

Ciynnoi6 robdt: D Of 02.04

krotnotC ■ 1,00

Rqczna miebranle nav/ierzchm z kostki betoonowej na poc/sypce

piaskomj (nawiemchnia cfiodnikdw) ivraz z tiansportem w miejsce

wskazane przez Inwestora

Cnarakterystyka KoMC D 01.02.04

Czynno&i robfa: O 01.02.04

krolnosi = 1,00

Rqczne rozebranie nawierzchni z kostki betoonowej na podsypce

piaskomj (nawierzchnia zjazddw i parkingdw) waz z transportem w

miejsce wskazane przez Inwestora

Charakteryslyka Robdt: D 01.02.04

Czynnoii robot: D 01.02.04

krotnosc -1,00

Frezowanie nawmtzchni asfei. na litnno na g^6.4 cm. pay uiyciu

frezBfki WIRTGEN W500C z odwiezieniem kory aslalt. w miejsce

wskazane przez Inwestora. samochodem samowyl 5-101 (nawterzcnma

zajzddwj

Cnaraklerystyka Robdt: D 05.0311

Ctynnott rob6t D 05.03.11

hotnosi ' 1,00

Uechanicim rozebranie nawierzchm z tluczma o gruboid IS cm

(nawierzchnia zjazddwj

Charakterystyka Robot: D 01,02.04

Czynnoic robdt D 01.02.04

krotnosd ■ 1,00

Mechaniczne rozebranie nawierzctini z kruszywa o gnjboSd 15 an

(nau/ierzchnis zjazdiw)

Charakterystyka Robot: D 01.02.04

Czynnosc robot: D 01.02.04

krotnoit = 1,00

Rozebianie nawierzchni z plyt azurowych na podsypce piaskowej wttB

z transportem w miejsce wskazane przez Inwestora

Cherakterystyka Robot: D 01.02.04

Czyrmosi robdt: D 01.02.04

krotno&£=1,00

Rozebranie ptyt Detomwych o wymiarach 35x35x5 cm, na podsypce

piaskowej (umocniBnm rownj wraz z transportem w miejsce wskazane

przez Inwestora

Cnarakterystyka Robot: O 01.02.04

Czyimoii robot: D 01.02.04

krotnosd =1,00

Rozebranie nawierzchni z plyt drogowych betonowych gruboici 15 cm

,spoiny wypelntone piaskiem wraz z transportem w miejsce wskazane

przez Inweslora

Charakterystyka Robdt: D 01.02.04

Czynnotd robit: D 01.02.04

krotnoiC =1,00

Reczne rozebranie nawierzchni z betonu v/raz z transportem materialu

w miejsce wskazane przez Inwestora

Charakterystyka Robdt: D 01 02 04

Czynnoic robot: D 01.02.04

krotnoS6= 1,00

2,75

622.04

4418,28

1 683,02

1 018,72

I UiS.72

31,48

13,00

126,00

7,00
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D 01.02.04

D 01.02.04

D 01.02.04

D 01.02.04

D 01.02.04

D 01.02.04

D 01.02.04

D 01.02.04

D 01.02.04

D 01.02.04

001.02.04

D 01.02.04

Rozebrame kraw^znikbw betonowych na padsypce cementowo-

piaskowej wraz z transporter:! w miejsce wskazane przez Investors

Charakterystyka Rob6t: D 01.02.04

Czymo&t robdt: D 01.02.04

krotnoSi ■ 100

Rozebranie parlay achronnycb wraz z transportem w miejsce

wskazane pizez Inwestora

Charakterystyka Robdt: D 01.02.04

Czynnoitrob6t:D 01.02.04

krotnoid *1,00

Otikopanie i wyjqcie stupkdw stalowych wraz z Iransportsm n miejsce

wskazane przez tnwestora

Charakterystyka RobiJ: D 01.02.04

Czynno&i robit: O 01.02,04

krvtnos6= 1.00

Zdemontowanie v/ml przystankowych wraz z Imnsportem w miejsce

wskazane przez Inweslora

Charakterystyka Robot; D 01.02.04

Czyrmo&t robit: D 01.02.04

kmtnos6=1,00

Rozebranie ogrodzefi z siatki, w ramach z katownikliw wraz z

transporter:! w miejsce wskazane przez Inweslora

Charakterystyka Robdt: D 01.02.04

Ciynno&i robot: D 0102 04

krotnosd =1,00

Rozebranie cokotu ogrodzenia 35i50cm wraz z transporiem w miejsce

wskazane przez tnwestora

Charakterystyka Robit: D 01.02.04

Czynno&t robdl: D 01.02.04

kmtnos6=1,00

Rozebranie cokotu ogrodzenia 35x100cm wraz z transportem v/

miejsce wskazane przez Inwestora

Charakterystyka Robdt: D 01.02.04

Czynno&6rob6t;D 01.02.04

krotnoit = 1.00

Rozebranie cokolu ogrodzenia z cegiel wraz z transportem w miejsce

wskazane przez Inwestora

Charakterystyka Robdt: D 01.02.04

Czynnoit robdt: D 01.02.04

kmtnoi6=1.00

Rozebrame ogrodzenia z etementdw pretabrykowanych betonowych (z

powtdmym ich wykorzystaniemj - Analiza wfesna

Charakterystyka Robot: D 01.02.04

Czynnoit robit O 01.02.04

kmtnoSi ' 1,00

Rozebranie ogrvdzenia drewnianego wraz z Iransportem w miejsce

wskazane przez Inwestora - Analiza wtasna

Cnarakterystyka Robot: D 01.02.04

Ciynnost robit; D 01.02.04

krotnosi =1,00

Rozebranie ogmdzenia z gotowycn etementiw statowych (z powtdmym

ich wykorzystaniem) - Analiza wlasna

Charakterystyka Robdt: D 01.02.04

Czynnoii robot: D 01.02.04

krotnott = 1,00

Rozbidrka kanstnikcji z ceqty ns zaprawie cementawej (z powtfmym

ich wykorzystaniemj

Charakterystyka Robot: D 01.02.04

Czynnoii robot: D 0102.04

kmtnoii = 1,00

4 143,81

93,62

6,00

6,00

493,90

212,70

77,10

13.90

19.00

28,35

35,10

5,10

m

m

sz!

szt

m

m

m

m

m

m

m

m3



Koszlorys Ofertowy dla zactema:
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D 01.02.04

D 02.00.01,

D 02.01.01

D 02.00.01,

D 02.03.01

□ 02.00.01,

D 02.03.01

D 02.00.01,

D 02.01.01

D 02.00.01,

D 02.01.01

D 02.00.01,

D 02.03.01

002.00,01.

D 02.01.01

D 04.01,01

D 04.01.01

Rotebranie ogrodzenia z przeset drewnianych (z powtdmym ich

wykorzystaniem) - Analiza wlasna

Charakterystyka Robdl: D 01.0? 04

Czynnott robdt: D 0102.04

krotnoH -1,00

Razem:

RO8OTVZIEMNE

CPV: 45230000-8

Wykopy wykonywane koparkami podsiebiemymi o pojemnosci ryzki

0,25 m3 (zulyae na miejscti). Grunt kalegorii III-IV

Charakterystyke Robdt: D 02.00.01, D 02.01.01

CiynnoSi rotfit D 02.010)

kmtnoit ■ 1,00

Rgczne loimowanie nasypdw i ziemi utozonej wzdtuz nasypu. Grunt

kategomlll-IV

Charakterystyka Robdt. D 02.00 01.0 02.03.01

Czynno&c robdt: D 02.03.01

krotnoid = 1,00

Zagqszczanie nasypow ubijakami mechamcznymi. Giunt spoisty

kategohillt

Charakterystyka Robot: D 02.00.01. D 02.03.01

Cv/nnost robot: D 02.03.01

kmtnosc=1,00

Roboty ziemne wykonywane koparkami podsiqbiemymi o poj.ryzki 0,60

m3 z transporiem urobku sairmchodami samowytadowczymi 5-101 na

odido Um.Grun! kat.ltl-IV

Cnamkterystyka Robot: D 02.00.01, D 02.01.01

Ciynnoii robot D 02.0101

krotnoii = 1,00

Nakterly uzup.do tablic ze kstdy rozpoczfty 1km odUransportu ponad

1km semocftodsm/1 samowyt. 5-101, przyprzewoziepodrogacho

nawierzch. utwardzonej. Grunt I-IV OdtegfeSt transports do 10 km

Charakterystyka Robdt: D 02.00.01, D 02.01.01

Czynnoii robdt: O 02 01.01

krotnoic = 9,00

Fonnowanie i zageszczente nasypdw z ziemi dostarczonej

samochodami walcami samojezdnymi 91. Grunt kaUII-IV

Charakterystyka Robot: D 02.00.01, D 02.03.01

Ciynnoii; robdt: D 02.03.01

krotnoiC'1,00

Wykonanie stopnina skaipach o siemko&i do 5,0 m, nachylenie

skarpy 1:5. Kategoria gnjntu t-tll

Charakterystyka Robot: D 02.00.01, D 02.01.01

Czynnoid robdt: D 02.01.01

krotnoSi=1,00

Razem:

PODBUDOWY

CPV: 45230000-B

Profilowanie i zageszaanie podbza pod warstwy konstrukcyjne

nawierzchni, wykonywane mechaniczniB, przy utydu walca

wibracyjnego w gnirvach kategorii II-VI (nawierzchniajezdni uticy

Gluskiej, ulic bocznych, zatoki autobusowejj

Charakterystyka Robdt: D 04.01.01

Czynnoic robot: D 04.01.01

krotnosc * 1,00

Profilowanie i zageszczanie podfoia pod vmrstwy konstmkcyjne

nawierzchni, wykonywane rqcznie, w gmnlach kategorii tl-IV

{namerzchnia zjazdow pubticznych i indywiduatnycn, nawierzchma

chodnika, teietki rowerowej i traktu historycznego]

CharaktBrystyka Robot: D 04.01.01

Czynnost robit D 04,01.01

krotnoid = 1,00

13,50

1 663,41

1 663,41

1 653,41

11145,81

11 145,81

150,2(3

339,46

16 700,60

15 237,30

m

m3

m3
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m3

m3
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m2
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□ 04.05.00,

D 04.05.01

□ 04.05.00,

D 04.05.01

D 04.05.00,

D 04.05.01

D 04.05.00,

004.05.01

D 04.04.00.

D 04.04.02

D 04.04.00,

D 04.04.02

D 04.06.01

D 04.03.01

D CM .03.01

□ 04.07.01A

Warstwa kmszywa stabilizowanego cemenlem Rm-2.5MPa

(nawienchnia jezdni ulicy Gtushe) i ulic bocznych). Pieiegnacja

podbudowy piaskiem i wod%, gruboSt wafstwy po zageszczeniu 25 cm

-wspdlczynnik 1,25-Anatogia

Charakterystyka Robdt: D 04.05.00, D 04.05.01

Czynnosc robot: D 04.05.01

kmtnote=1,25

Warstv/a kruszywa stabilizowanego cementem Rm-2,5MPa

(nawierzcltnia zatok auiobuso'Mych i zjazddw i kostki betonowej).

Pielqgnacja podbudowypiaskiem i wodq, grvbosc warslwy po

zagqszczeniti 20 cm ■ Analogia

Charakleiyslyka Robdt D 04.05.00, D 04.05.01

Czynnoit robit: D 04.05.01

krotnoii = 1,00

Watstwa kwszywa siabilizowanego cemenlem Rm=2,5UPa

{nawierzchnia zjazdiw publicznycb bitumicznych). Pielqgnacja

podbudowy piasMem i wodq, gmboi6 watstwy po zagqszczenm 15 cm

- Anaiogia

Charaklerystyka Robot; D 04.05.00, D 04.05.01

Czynnoit rob6t: D 04.05.01

krvbK&6=1,00

Podbudowa zasadnicza z kmszywa stabilizowanego cementem

fim= 1,5MPa (nawierzchnia chodnika, itiezki rowetowe) i traktu

histotycznegoj. Pielqgnacja podbudowy piaskiem i woda, gtvboie

warslwy po zag^szczeniu 15 cm - Anaiogia

Charakterystyka Robot: D 04.05.00, D 04.05.01

Czynnosd robot: D 04.05.01

kmtno&C = 1,00

Podbudowa z kmszywa lamanego slabitizonanego mechantcznie,

gnjboii warslwy po zagqszczeniu 20 cm jnawierzchnia jezdni ulicy

Ghiskiej, ulic bocznych i zjazdiw o nawierzchni bHumicznej)

Charakterystyka Robdt: D 04.04.00, D 04.04.02

Czynnosi robdt D 04.04.02

krotno&d =1,00

Podbudowa z kmszywa lamanego stabiiizowanago mecbanicznie,

gmboii warstwypo zagqszczeniu 15 cm (nawierzcbnia zjazddw z

kostki betonowej i zatoki autobusowej}

aarakterystyka Robdt. D 04.04 00,0 04.04.02

Czynnoit robdt: D 04.04.02

krotnosi = 1,00

Podbudowa zasadnicza z chudego betonu, gmboii warstwypo

zageszczeniu 20 cm. Pieiegnaqa podbudowy piaskietn i woda,

(nawierzchnia zatok autobusowyclt)

Charakterystyka Robot: D 04.06.01

Czynnosc robot: O 04 06.01

krolnosc = 1,00

Me&ianiczne oczyszczenie nawterzcimi drogowych ulepszonych

Charakterystyka Robdt: D 04.03.01

Czynnoit robot D 04.03 01

kroino&d = 1,00

Skropienie nawierzchni drogowych asfaltem

Cbarakterystyka Robdt: D 04.03.01

Czynnoii robit: D 04.03.01

krotnoii - 1,00

Podbudowa z betonu aslaltowega AC22P, gruboii warstwypo

zageszczeniu 9 cm (nawierzchnia jezdni ulicy Gluskiej oraz ulic

bocznych}, transport mieszanki samochodem samowyladowczym 5-101

na odleg. 5km.

Charakterystyka Robdt: D C4.07.01A

Czynnoii robdt: D 04.07.01A

krotnost* 1,13

14814,10

5010,30

126,10

11987,40

12 896,60

5010,30

1 587.40

26 594,60

26594.60

26594,60
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D 04.07.01 A

D 04.03.01

D 04.03.01

D 05.03.05B

D05.03.05B

D 04.03.01

DO4.D3.01

D 05.03.05A

D 05.03.0SA

D05.03.23A

Dodatek za transport mieszanki samochodem samowyfadowczym 5-10

1, na datszy 1 km ponad 5 km, przy wykonywaniu podbudtm. Transport

mieszanki na odlegloSi 10km.

Charakterystyka Robdt: D 0i.07.Q1A

Ciynnott rob6t: D 04.07.01A

krotnoSt - 5,00

Raiem:

NAWIERZCHNIA

CPV.45230000-8

Reczne oczyszczenie nawerzctm drogotvycb meulepszor^cb

[nawierzchnia zjazddw publicznych bitumicznychl

Chaiaktsrystyka Rob6t: D 04.03.01

Ciynno&e rob6t: D 04.03.01

kmtnott = 1,00

Skropienie nawienctini dtogowych asMem fnawierzchnia z/azcttw

pubticzrtych bftumicznych)

Charakterystyka Robdt; D 04.03.01

Ciynnoii roWt: D 04.03.01

krotnoic -1,00

Warstwa wiqtqca z belonu asiattowego AC1IW (naivre/zctma zjazdow

publtcznych bitumicznycti), gruboSc warstwy po zageszczenki 4 cm.

Transporttnieszankisamochademsamov/ytad. 5-Wt. Tmnsportns

odtegtosd 10 km.

Cbarakterystyka Robot: D 05.03.05fl

Czynnoii rob6t D 05.03.05S

hotnosc= 1,00

Dodatek za transport mieszanek minerolno-bitumicznych samocbodami

samowykuJQwczymi 5-101, na dalszy 1 km ponad 5 km. Transport na

M/fegto& 10 km.

Charakterystyka Robot: D 05.03.05B

krotnoH = 5,00

Rqczrw oczyszczenie nawierzchni drogowycb nieulepszonycti

(na«ierzcbma zjazdhwpubkznych bitumicznychl

Cbarsktetystyka Robot: D 04.03.01

CiyrmoU robot: D 04 03 01

kmtnost - 1,00

Skropienie nawiemhrti tfrogowych asfaltem (nawierzchnia zjazdbw

publiwnych bitumicznycb)

Cbarakterystyka Robdt: D 04.03.01

Ctynnoit nbdt: D 04.03.01

krotnosd = 1,00

Warstwa Sderalna z betonu aslaltowego AC11S (nawienchma qazdOw

publicznych bitumicznych), gniboSt warstwy po zageszczenki 4 cm.

Transport mieszanki samochodem samowytad. 5-101. Tmnsportna

odlegtosi 10 km.

Charakterystyka Robdt: D 05.03.05A

Czynnoii robot: D 05.03.0SA

krotnosC =1.00

Dodatek za transport mieszanek nnnaralno-bHumicinycl> ssmochodami

samovtyladowczymi 5-101, na dalszy 1 km ponad 5 km. Transport na

odlegto&d 10 km.

Charakterystyka Robdt: O Q5.03.05A

Czynnost robdt: D 05.03.05A

kmtnoid = 1,00

Hamerzchnta zatok autobvsowych z kostki brukowej betonowej

grvboSci 8 cm, szarej, uktadana na podsypce cemBntom-piaskowvj

(1:4) grubosd 3 cm. spoiny vypetnians piaskiem

Chamklerystyka Robdt- D 05.03.23A

Czynmit robdt: D 05.03.23A

krotnosd = 1.00

5983,78

126,10

126,10

126,10

12,61

126,10

126.10

126,10

12,61

1 587,40
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64

65

66

E7
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69

70

71

72

73

74

D 05.03.23A

D 05.03.23A

D 05.03.23A

D 04.03.01

D D4.03.01

D05.03.05B

■

D 04.03.01

D 04.03.01

D05.03.05B

D 05.03.05B

□ 04.03.01

Nawierzchnta chodnikow, Sciezki rowerowei (pasdw dzielqcych) 1 z

koslki brukowej betonowej gnjbosci 6 cm, kolorowej, uktadana na

podsypce cemenfowo-piastowej (1:4), spoiny wypelniane piaskiem

Charakterystyka Robdt- D 05.03.23A

Czynnoii robdt: D 05.03.23A

krotnosd = 1,00

Nawierzchma chodnika (traktu historycznego) i koslki granilowej szare;

gruboid 6 cm, ukfodana na podsypcs csmentowo-piaskowej (1:4},

spoiny wypeiiiane piaskiem

Charakteryslyka Robdl: DQ503 23A

Czynnoii rotrit: D 05.03.23A

krotnoid-1,00

Naiiftrechnia zjazddw publicznych i indywidualnycti z koslki bnjkowej

betonowej giubo&d 8 cm, kolorowei, ukladana na podsypce

cementov/Q-piaskowaj (1:4), spoiny wypetniane piaskiem

Charakteiystyka Robot: O OS. 03 23A

Czynnoii robdt D 05.03.23A

krotnoid = 1,00

Mechamczne oczyszczenie nawierzchm drogovtycb tiawterzctmia

jezdni ulicy Ghiskiejl

Cltaraklerystyka RoMI: D 04.03.01

Czynnoid robdt D 04.0101

kmlnoii • 1,00

Skmpienie nawierzclini dmgowycti astaltem (nawierzctmia jezdni ulicy

Glvskiej)

Charakteiystyka Robot: O 04.03.01

Czynnoii robot: D 04.03.01

krolnosi =1,00

Warstwa wyrdwnawcza z betonu aslallowego AC11W (nawierzcnnia

jezdni ulicy Ghiskiej), (ransport mieszanki samochodem

samowytadowczym5-10tnao(lleg. 5 km Transport mieszanki na

odtegjo&S 10 km

Cnarakterystyka Robot: D 05.03.05B

Czynnoii robot: D 05.03 05B

krotnoii =1,00

Oodatek za transport mieszanki mineralno-bitumicznej samochodem

samowytadowciym 5-101 na dalsiy 1 km ponad 5 km, pay

wyrdwnywaniu istnieiqcej podbudowy, Transport mieszanki na

odleglos6 10 km.

krotnoii = 5,00

Mecnaniczne oczyszczenie nawierzchni drogowych uiepszonych

Charakteiystyka Robot: D 04.03 01

Czynnoii robot: D 04 03.01

krotnosd * 1,00

Skmpienie nawienchni drogowych asialtem

Chamkterystyka Robot: D 04.03.01

Czynnoii robot: D 04.03.01

krotnosi =1,00

Warstwa wiqinca z betonu asialtov/ego AC16W, gmboSi narstwy pa

zagqszczeniu 5 cm (nawierzchnia jezdni ulicy Gluskiei omz ulic

bocznych), Transport mieszanki samochodem samowytad.5-101 na

odteghs'i 5 km. Transport mieszanki naodlegtoic 10 km
Charakteiystyka Robdt: O 05,03.058

Czynnosi robdt: D Q5.03.05B

krotnosi = 1,00

Dodatek la transport mieszanek mineralno-bitumicznych samochodami

samowytadowczymi5-10t,nadalszy1 km ponad 5 km. Transport

mieszanki na odtegtoic 10 km

Cnarakterystyka Robot: D 05 03.05B

Czynnoii robot: D 05.03.058

kmtnost - 5,00

Mechaniczne oczyszczenie nawierzchni dmgowych ulepszonych

Charakterystyka Robot: D 04.03.01

Czynnoii robdt: D 04.03.01

kfotnosi = 1,00

11 342,40

645,00

3 123,60

23 772,90

23772,90

1 749,50

1 749,50

26 594 60

26594.60

26594,60

3 324,32

26 792,20
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33
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84

D 04.03.01

D 05.03.05A

D05.03.05A

D05.03.26A

D 08.03.01

D 08.03.01

D 08.01.01

D 08.01.01

D 08.01.01

D 07.01.01

Skropienie nawierzchni drogowycti asfaltem

Charakterystyka Robdt D 04 03.01

Czynnosi robdt: D 04.03.01

kmtnosi = 1,00

Warstwa scieralna i SMA11, gniboii mrstwy po zagqszczeniu 4 cm

(nawienchnia jezdni ulicy Gfcistoej oraz ulic bocznycn) Transport

mieszanki samochodem sarmwyiad. 5-10tnaodleg. 5 km. Transport

mieszanki na odleglo&i 10 ton

Charakterystyka Robot: D 05.03 05A

Czynnosi mbdt: D 05.03.05A

krotnost ■ 1,00

Oodatek za transport mtBszanek mtneralrto-brturmcinyijt samochodami

samoYytadowczymi5-10t,nadalszy1 km ponad 5 km. Transport

mieszanki na odtegtoic 10 km

Charakterystyka Robot: D 05.03.05A

Ciynnoii tobdt: D 05.03.fJM

krotnosC = 1,00

Ulozenie geosiatki wzmacniajacej o wytrzymaksSa me mniejszej nitjtit)

kU/m Inawerzchnia jezdni ulicy Gtuskiei) -Analizav/fasna £i\

Charakterystyka Robot: D 05.03.2M Wt&o\
Czynno&6rob6t:D 05.03 26A

footnote - 1,00 u
I

Razem:

KRAW^ZNIKI, OBRZEZA

CfV; -15230000-8

Obneza betonowe o vrymiarach 6*20 cm, na podsypce piaskowej

grubaSci 3 cm, spamy wypetniane piaskiem

Charaklerystyka Robtt D 08.O3.0J

Czytmoid robdt: D 05.03.01

kmtnott -1,00

Obrzeta botonowe o wymiarach 8x30 cm, na podsjpce piaskowej

grvboid 3 cm, spomy wypelniane piaskiem

Charakterystyka Robdt: D 08.03.01

Czytmosc robdt: D 08.03.01

kratnoit =1,00

Krawqzniki betonowe wystaja,ce o wymiarach 20x30 cm, wraz z

wykonaniem law betonowytji, na podsypce cementowo-piaskom) (1:4}

gruboid 5 cm

Charakterystyka Robdt: D 08.01.01

Czynnoid robdt: D 08.01.01

krotno&d = 1,00

Krawqzmki betonowe naiazdowe o wymiarach 20x22 cm, waz z

wykonaniem law betonowych, naoodsypce cemenlowo-piaskovrtj {1:4}

gruboici5cm

Charakterystyka Robot: D 08.01.01

CzynnoH robdl: D Ofl.Of .01

krotnost = 1,00

Krawetntki betonom obnizone o wymiarach 20x30 cm, wraz z

wykonaniem law betonowych, na podsypce cementowo-piaskowej (1:4)

gnibo&ti 5 cm

Cnaraklerystyka RoMC O 08.01.01

Czynno&t robdt D 08.01.01

krotnoSi * 1,00

Razem:

OZNAKOWAMIE

Qznakowanie poriome jezdni grubowarstwowe strukturalne

chemouanardzalne, linie segregacy/ne i krawedziowe.dagle makvuane

mechanicznie

Charakterystyka Robot D 07.0).0f

Czynnoii robot: D 07.01,01

krotnost ■ 1,00

26792,20

2B 792,20

2 679,22

3 873,72

uo'. bud.
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2368,32
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92
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94
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96

D 07.01.01

D 07.01.05

D 07.01.01

D07.D1.O1

D 07.02.01

D 07.02.01

D 07.02.01

D 07.02.01

D 07.02.01

D 07.06.02

D 07.06.02

D 07.06.02

Oznakowanie poziome jezdni gmbowarstwowe stmkturalne

chemoutwardzalne, linie segragacyjne i kraw$dziowe,przerywane

matowane mechanicznie

Charakterystyka Robdt: D 07.01.01

Czynnoic robdt O 07.01.01

krotno&i =1,00

Oznakowanie poziome jezdni gnibowarstwowe strvkluralne

cftemouWaidza/ne. linia na skrzyzowaniacb iprzei&ciach tils

pieszych.malowane mechanicznie

Charakterystyka Robot D 07.01.01

Czynnoit robdt: D 07.01.01

krotnoii =1,00

Oznakowanie poziome jezdni gnibov/arstttowe slnikturalne

cnemoutwanlzatne, strtalki i inm symbols malowane rqcznie

Cnaraktery&tyka HoMf: D 07.01.01

Czynno&e rob6t: D 07.01.01

kmtnoii = 1,00

Qznakowanie paiiame jezdni grubawarstwowe strukturalne

cfiemouftva/dzafne matowane mechanicznie. powierzchnie wytaczone z

ruchu

Cnarakterystyka Robdt: D 07,01.01

Czynnoi6 robit: D 07.01.01

krotno££ = l,00

Pranowe znaki dmgowe.slupki i mr statowyeh o iiednicy 70 mm

Charakteryslyka Robot- D 07.02.01

CzynmidrnbdtD 07.02.01

krotnoid -1,00

Pionowe znaki drogows. znaki zakazu, nakazu, oslrzegawcze i

iniormacyjne o powierzchni do 0,3 m2

Charakteryslyka Robdt: D 07.02.01

Ciynnoii robdt: D 07.02.01

krolnoit ■ 1,00

Pionowe znaki drogowe o powierzchni do 0,3 ml (tabliszkij

Charakteryslyka Robdt: D 07.02.01

Czynnoit robdt: D 07.02.01

kmbio£6= 1,00

Pionowe znaki drogowe, tabllce kierunku 1 miejscowoScI, znaki

tizupetniajace o powierzchniponad 0,3 m2

Charakteryslyka Robot: D 07.02.01

Czyniiosc robot D 07.02.01

krotno$6=1,00

Pionowe znaki drogowe (U-6a i U-4b)

Cherakterysiyka Robdt: D 07.02.01

Ciynnoii robdt: D 07.02.01

kmtno&t = 1,00

Porecze ochmnne lar)cuchcme (U~12bj o rozstawie stupkdwzrursr.60

mm, co 1,5 m

Charakterystyka Robdt: D 07.06.02

Czynnoii robdt: D 07.06.02

krotnost = 1,00

Porecie ochmnne sztywne (U-1 la)

Chamkterystyka Robot: D 07.06.02

Czynnoit robdt D 07.06.02

krotnoii =1,00

Porecze ochronne sztywne fU-12a), o rozstawie shjpkdw co 1,5 m

Charakterystyka Robot D 07.06.02

Czynnoit robdt: D 07.06.02

krolnosi = 1,00

278,27

504,27

69,69
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230.00
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24.00

27.00

60,50

335,50

260,00

m2

in?

m2

rtl2

szt

szl

szt

szl

szt

m

m

m



Kosztorys Ofertowy eta zadania:

.Przebudowa ulicy GiusMe; w Lublinie od mostu na rzece Czerniejowka do granic miasta" - ETAPI

7

97

98

99

100

101

102

103

104

105

106

107

D 09.01.01

D 09.01.01

D 03 02 Oia

Razem:

ROBOTY WYKONCZENIOWE

CPV: 45230000-8

Plantowanie (obrobienie na czysto) powferzeiini skarp t korony

nasypow. Grunt kategorii l-tll

Cbarakterystyka Robot: D 09.01.01

Czynnoii robit D 09.01,01

krotnoii « 1,00

Htmiscmanie skarp z obsianiem, przy gruboSci warstwy humusu 5 cm

Chamkterystyka Robot: D 09.01.0f

Czynnoii robot: 0 09.01.01

kmtnott -1,00

Regvlacja pionowa studzienek dla urza_dzsfi podztemnycb (wlazy

kanalowe kanatizacji sanHamej-15 szt., studzienki tele!oniczne-65 sz(.,

zawory wodotiatjowe i gazowe-B5 szt.)

Charakterystyka Rob6t: D 03.02.01a

Czynnoii robit: D 03 Q2.01A

tofno&j«1,00

(Jmocmewe sfcaip plytami azurowymi 40x60x10 cm na podsypce

piaskowej

krotnosc = 1,00

Patisady betonone 12x18x12Qcm na lame betonoiej (przy zatoce

autobusowej) - Analiza v/lasna

krolnoii =1,00

Swans pporoiva i alementdw p&tabrykowanycb typu L - Analiza

wtasna

botoat6*i,K

Ogrodzenie z siatki na stupkact) slatowych z rur s(atonyc/i

obsadzonyebwcokole. Siatkaowysokoidto 1,5Oworozstawie

shipkdw 2,40 m

krotnos6=1,00

Fundament pod ogrodzenie z siatki o wymiarach 0,20x0,80 mm

krotnost = 1,00

Ogrodzenie z gotowych elementdw pmiabtykowanyEh betonowych

pochodzQcych z rozbiorkl -Analiza wtasna

krotnoSi = 1,00

Ogrodzenie z elementow stalowych pochodzacych z rozbidrki na

fundamencie o wymiamcb 0,20/0,80 mm ■ Analiza wfasna

krotno&i » 1.00

Ogrodzenie z przqset drewnianych pochodzacych z mzbidriti na cokole

i sfuptech z cegly klmkierowej pochodzarxj z rozbidrki. Slupy nad

cokotem o wysokoid do 1,5 m

krotnoid-1.00

Razem:

Razem kosztorys:

8295,41
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14,50
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