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4.1. Podstawa opracowania
Podstawa opracowania - wg teczka 1
© 4.2. Przedmiot opracowania
' Przedmiotem opracowania jest przystosowanie podstacji do systemu zdalnego
sterowania.
4.3. Zakres opracowania ,
- Opracowatie obejmuje instalacje transmisji danych w podstacji oraz tabele meldunkow,
poleteri 1 pomiaréw przewidzianych do realizacji systemu zdalnego sterowania.
4.4. Zawsdrtosé opracowania

Niniejsza teczka zawiera :

opis techniczny,

schemat blokowy zdalnego sterowania,
tabele meldunkéw, polecesi i pomiardw
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5.1. Ogéina charakterystyka

System zdalnego sterowania oraz transmisja danych miedzy podstacjai Centrum
Zdalnego Sterowania winna by¢ przedmiotem odrgbnego zadania inwestycyjnego.

Projektowana podstacja jest przystosowana do przekazywania pomiarow i meldunkow

oraz przyjecia polece zgodnie z zataczonymi tabelami. Po wykonaniu Centralne]

Dyspozytorni, uruchomieniu transmisji danych oraz wyposazeniu podstacji w szafke

obiektows podstacja bedzie mogla pracowaé w systemie zdalnego sterowania.

- W projekcie przyjeto wyposazenie urzadzen podstacji w sterowniki obiektowe typu

- CZAT Smart. o
Zastosowany w podstacji systein zdalnego sterowania opatty na sterownikach typu

CZAT Smait jest systemem telemechaniki o strukturze rozproszonej, dostosowanym do
trakeji trolejbusowej, wspGtpracujacym z cyfrowymi zabezpieczeniami typu megaMUZ,

przetwornikami pomiarowymi.

Typ sterownika obiektowego winien by¢ uzgodniony z dostawca systemu zdalnego

sterowania przed realizacji proj ¢ktow sterowania.

- 5,2, Urzadzenia zdaluego sterowania

Podstacja wyposazona jest w nizej omdéwione urzadzenia zdalnego sterowania oparte na

sterownikach typu CZAT Smart . ,

a) Sterownik do czgsei ogblnej rozdzielnicy 660V pradu stalego { potrzeb wiasnych,

* sygnalizacji ogolne].) wyposazony w moduty poleceniowe i moduty meldunkowe
(dostarczany z rozdzielnica).

b) Cyfrowe zespoly automatyki w zasilaczach trakeyjnych i w wylaczniku rezerwowym

(dostarczane razetn z rozdzielnicg). Zespoly te realizujg petng automatyke zasilaczy

 trakeyjnych, sa wyposazone w zabezpieczenia nadpradowe i di/dt, dokonuja réwniez
pomiaréw zdalnych napieé 660V i pradéw zasilaczy trakcyjnych. Ponadto zespoly te

 wyposazone sa W rejestratory zdarzen.
¢) Sterownik w polu zespotu prostownikowego rozdzielnicy 660V (dostarczomny

Z rdzdzielnic;a), lacznie z przetwornikami pomiarowymi stuzy do zdalnego sterowania
oraz pomiaréw w zespole prostownikowym w rozdzielnicy pradu statego oraz realizuje -

zabezpieczenie strony pradu stalego. :
Ponadto system zdalnego sterowania:

~wnikowego realizujacym zdalne sterowanie i sygnalizacjg wylacznika SN.
- wspolpracuje z centralkg przeciwpozarows i przeciwwlamaniowa.

- wspblpracuje z cyfrowym zabezpieczeniem typu megaMUZ strony SN zespotu prosto-
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5.3. Instalacje telemechaniki

a) Zasilanie napigciemn pomocniczym
- Zasilanie sterownikéw CZAT Smart odbywa sig na napigeiu 220VDC

b) Magistrale RS485 -
Wszystkie moduly CPU sterownikéw CZAT Smart i zabezpieczenia megaMUYZ sa

- polaczone poprzez dwic rezerwujace sig magistrale CANBUS (RS485). Magistrale te sg

- wykonané kablem parowanym do transmisji danych typu CAN-BUS i sg nazwane
magistralami I 111 S
Przetworniki pradu i napigcia z szafy obicktowa potaczone sq magistrala 11T przez
konwerter RS232/RS885. _
Magistrala IIl RS232 jest wykonana kablem LIYYP 1x2x0,5 mm? .

5.4. Ochrona od pnraz‘:e'ﬁ pradem elektrycznym
Wszystkie urzadzenia zdalnego sterowania w podstacji zasilane napigciem 230V AC
(sie¢ w ukladzie TN-S) i napigciem 220V DC (sie¢ w ukladzie IT) powinny mie¢
zapewniong ochrong dodatkowa od porazef pradem elektrycznym przez zastosowanie

" samoczynnego wylaczenia zasilania. Jako urzadzenie ochronne zastosowano wylgezniki

instalacyjne. ‘ _
_ Ponadto nalezy wykona¢ polaczenia wyréwnawcze dodatkowe w podstaci polaczen
wszystkich metalowych obuddw urzadzen telemechaniki (czeéci przewodzacych

dostepnych) z instalacj uziemiajaca w rozdzielnicach (z szyna ochronng) lub w podstacji

- (z bednarka uziemiajaca utozona w pomieszezeniu podstacii).’

_ 5.5. Roboty montazowe

a) Zespoly CZAT W rodeielhicy pradu stalego 1 rozdzielnicy SN zostaly zamontowane

i potaczone z odpowicdnimi aparatami przez dostawce tozdzielnic. Pomiedzy modulami

danego sterownika nalezy wykona¢ polaczenia przy uzyciu przewodow dostarczanych
w komplecie przez producenta sterownikow. Polaczenia te wykonuje si¢ w kolejnosci

- CPU-160UT-24IN

c) Magistrale I, IT i Il nalezy prowadzi¢ w rozdzielnicach w przestrzeniach przewidzianych

dla obwodéw okreznych a poza rozdzielnicami w rurach instalacyjnych karbowanych
w przestrzeni podpodiogowej. Magistrale nie powinny by¢ ukladane w poblizu kabli

energetycznych, w szczegblnosei nalezy unikac réwnoleglego uktadania obok tych kabli.

Magistrale I i I w rozdzielnicy 660V powinien wykona¢ producent rozdzielnicy 660V

tacznie z obwodami okrgznymi tej rozdzielnicy, a w rozdzielnicy 15kV producent tej
rozdzielnicy rowniez tacznie z obwodami okrgznymi. '

5.6. Wytyczne wykonania robot
Roboty montazowe w podstacji prostownikowej nalezy wykona¢ z zachowaniem

* warunkéw okreslonych w przepisach bhp wg harmonograméow ustalonych ze stuzba,
nadzoru inwestycyjnego oraz generalnym wykonawcg robot. '
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SYGNAL STEROWNIK.
L Loka- Nr .
P Nazwa Typ lizacja Symb. welwy Uwagi
1 2 3 4 5 6 7
RSN — Doptyw 1/ Doplyw 2/ Pomiar
1. " | Doptyw 1- Polozenie wylacznika. Zalaczony DI RPS | All IN1
2. Doptyw 1- Polozenie wylacznika. Wytaczony DI RSN | All IN2
3. Doplyw 1- Czton ruchomy. Préba DI RSN | All 1N3
4. Doplyw 1- Czlon ruchomy. Praca DI RSN | All IN4
5. Doplyw 1- Uziemmik zamknigty DI RSN | All IN5
Rezerwa DI RSN | Aill IN6
6." | Doplyw 1- Przyciski. Zalaczajacy-NO DI RSN | All IN7
7. Doplyw 1- Przyciski. Zataczajacy-NC DI RSN | All IN8
8. Doplyw 1- Przyciski. Wylaczajacy-NO DI RSN | All 1N9
9. Doplyw 1- Przyciski. Wylaczajacy-NC DI RSN | All IN10
10. | Doplyw 1-Rozbrojenie napgdu wylacznika DI RSN | All IN11
11. | Doplyw 1- Kontrola napigcia DI RSN | All IN12
12 | Doptyw 1- Kontrola napigcia na kablu DI RSN | All IN13
13, | Doptyw 1- Kontrola napigcia na kablu DI RSN [ All IN14
Rezerwa _ | DI RSN | All IN15
14. | Automatyka SZR. Zataczanie - DI RSN | All IN16
15. | Automatyka SZR. Odstawianie DI RSN | All IN17
1'16. | Automatyka SZR. Blok. dziatania przy awari stacji DI RSN | All IN18
17. | Wybér zasilania podstawowego. Doplyw 1 DI RSN | All IN19
18. | Wybor zasilania podstawowego. Doplyw 2 DI RSN | All IN20
19, | Doplyw 1- Kontrola napigcia, (+) (-) DI RSN | All IN21
Rezerwa ' DI RSN | All IN22
Rezerwa DI RSN | All 1N23
| Rezerwa : DI RSN | All IN24
20. | Doplyw 2- Polozenie wylaczmka Zataczony DI RSN | All 2N1
21. | Doptyw 2- Potozenie wylacznika. Wylaczony DI RSN | All 2N2
22. | Doplyw 2- Czlon ruchomy. Proba DI RSN | All 2N3
23, | Doptyw 2- Czton ruchomy. Praca DI RSN | All 2N4
24, [ Doplyw 2- Uziemnik zamknigty DI RSN | All 2ZN5
- | Rezerwa DI RSN [ All 2N6
25. | Doplyw 2- Przyciski. Zalaczajacy-NO DI RSN | All 2N7
26. | Doplyw 2- Przyciski. Zataczajacy-NC DI RSN | All 2N8
27. | Doplyw 2- Przyciski: Wylaczajacy-NO Di RSN [ All 2N9
28. | Doplyw 2- Przyciski, Wylaczajacy-NC DI RSN | All 2N10
20, Doplyw 2-Rozbrojenie napedu wy}acczmka DI RSN All IN11
30. | Doplyw 2- Kontrola napiecia DI RSN | All 2N12
31. | Doplyw 2- Kontrola napiecia na kablu DI RSN | All 2N13
32. | Dopiyw 2- Kontrola napigcia na kablu Di RSN | All 2N14
Rezerwa DI RSN | All 2N15
Rezerwa - DI RSN | All 2N16
33, | Doplyw i- Kontrola napigcia (-!-) ( ) DI RSN | All 2N17
Pod-‘stacja ,,Por@ba
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SYGNAL

STERQWNIK
Loka- Nr -
Nazwa Typ "lizacj . Symb. we/wy Uwagl
2 3 4 5 6 7
Rezerwa DI RSN | All 2N18
Pomiar - Blokada uziemika. Kontrola napiecia DI RSN | All 2N19
.Rezerwa ' DI RSN | All 2ZN20
Pomiar - Wézek. Praca DI RSN | All 2N21
Pomiar - Uziemnik zamknigty DI RSN | All IN22
Pomiar - Kontrola napiecia (+) (-) DI RSN | All 2N23
Rezetwa - T DI RSN | All IN24
Doptyw 1 - Otwieranie wytacznika DO RSN | All T1,2
Doplyw 1 - Zamykanie wytacznika DO RSN | All T3, 4
SZR- Zalaczony DO RSN | All T5
SZR- Odstawiony DO |RSN | All T6
Rezerwa DO RSN | All T7
Uszkodzenie sterownika DO RSN | All T8, T9
Doplyw 2 - Otwieranie wylacznika DO RSN [ All T10,T11
Doptyw 2 - Zamykanie wylacznika DO RSN | All T12,T13
Rezerwa ‘ 1 DO RSN | All T14
Rezerwa DO RSN | All T15
Rezerwa DO RSN | All T16
RPS/RSN-Zesp6l prostownikowy |
1. . | Brak napiecia DI RPS | Al5 N1
2. | Otwarcie drzwi zespoh kompaktowego DI RPS Alj5 N2
3. Kasowanie blokady DI RPS Alj N3
4, Zablokowanie wylacznika DI RPS | AlS N4
| Rezerwa DI RPS AlS N5
Rezerwa C DI RPS AlS N6
Uszkodzenie prostownika zespolu. Uklad RC DI RPS | AlS N7
Uszkodzenie prostownika zespohu. Diody DI RPS | Al5 N8
Rezerwa ' DI RPS Als N9
Rezerwa DI RPS AlS N10
Rezerwa DI RPS | AlS NI11
Rezerwa DI RPS Als N12
) Odlacznik zespotu zamknigty Di RPS AlS N13
8. Odtacznik zespohu otwarty DI RPS | Al5 N14
' Manipulacja réczna odlgeznikiem zespotu DI RPS | AlS N15
Kontrola napiecia (+) () DI RPS AlS N16
Kontrola napigcia RSN RSN DI RPS AlS N17
Rezerwa DI RES | AlS N18
.Kontrola napiecia (H)rsy (-rsn DI RPS | Al5 N19
Rezerwa DI RPS | AlS N20
Kontrola napiecia DI RPS Al5 N21
Rezerwa . - » DI RPS | AlS N22
_ Podstacja ,,Porgba”
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SYGNAL

STEROWNIK
Ip Loka- | Nr .
Nazwa Typ lizacia Symb. we/wy Uwagi
1 2 3 4 5 6 7
'14. | Kontrola napigcia 3L1N1 - DI RPS | AlS N23
' Rezerwa o DI RPS AlS N24
| 15. | Zamykanie wylacznika SN DO RPS | AlS 'T1,2
16. | Otwieranie wylacznika SN DO RPS | AlS 13,4
17. | Otwieranie wytacznika SN DO RPS | Ald T5,6
18. | Zamykanie odlacznika zespoln DO RPS Al5 T7
119. | Otwieranie odtacznika zespolu DO RPS AlS T8
1 20. | Blokada zasilacza, uszk. CZAT zanik napigé DO RPS Als T9,T10
- pomocniczych
Rezerwa DO RPS Al5 Til
Rezerwa DO RPS | AlS T12
Rezerwa DO RPS AlS T13
Rezerwa DO RPS Al5 114
Rezerwa DO RPS AlS T15
Rezerwa Do RPS AlS Ti6
21. | Prad po stronie 660VDC Al RPS [ AlL5(UIN)
22. | Napiecie po stronie 660VDC Al RPS | AI5(UIN) | .
23. | Zabezpieczenie termometryczne. I° DI RSN | A35 1
24. | Zabezpieczenic termometryczne. 1I° DI RSN | A335 4
25. | Potozenie wylacznika SN. Zataczony DI RSN | A35 49
26. | Polozenie wylacznika SN, Wylaczony DI RSN | A35 51
27. .| Rozbrojenie napgdu wylacznika SN DI RSN | A35 53
28. | Polozenie czlonu ruchomego SN. Proba DI RSN | A35 77
29. | Polozenie cztonu ruchomego SN. Praca DI RSN | A35 75
30. | Polozenie uziemnika SN. Otwarty DI RSN | A35 81
31. | Polozenie uziemnika SN. Zamkniety DI RSN | A35 79
32. | Prad po stronie 15kV Al RSN | A35 [1-16
33. | Napiecie po stronie 15kV Al RSN | A35 U1-U6
34, |.Moc RSN - | A35 '
Rpw2- Potrzeby wlasne 220VDC
1. | Kontrola napigcia (+) (=) DI Rpw2 | A22 IN1
2. | Kontrola napigeia 1201 DI Rpw2 | A22 IN2
| Rezerwa DI |Rpw2 | A22 IN3
3. | Kontrola napigeia AwUp DI Rpw2 | A22 1N4
4. Zanik napiecia zasilanie podstawowego potrzeb DI Rpw2 A22 INS
wiasnych 400/230VAC .
5. | Zanik napiecia na szynach 400/230VAC DI Rpw2 | A22 1N6
6. | Zanik napigcia zasilanie rezerwowego potrzeb DI Rpr A22 IN7
wiasnych 400/230VAC )
7. | Praca potrzeb wiasnych 400/230VAC na zasﬂamu DI Rpw2 | A22 N8
| rezerwowym
8. Zak}ocema w siccl 220VDC DI Rpw2 | A22 IN9
_ Podstaqa ,,Porgba” L
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SYGNAL STEROWNIK
L Loka- Nr .
_ P Nazwa Typ lizacia Symb. welwy Uwagi
1 2 3 4 6 7
Rezerwa _ DI Rpw2 | A22 IN10
- 9. | Wejscie do podstacji. Drzwi 1 DI Rpw2 | A22 IN11
10. | Wejscie do podstaci. Drzwi 2 DI Rpw2 | A22 IN12
_ Rezerwa DI Rpw2 | A22 IN13
11, | Stacja z obstuga DI Rpw2 | A22 IN14
.12, | Praca bez obshugi DI Rpw2 | A22 IN15
Rezerwa DI Rpw2 | A22 IN16
Rezerwa DI Rpw2 | A22 IN17
Rezerwa DI Rpw2 | A22 IN18
Rezerwa DI Rpw2 | A22 IN19
Rezerwa ‘ DI Rpw2 | A22 IN20
13. | Centralka alarmowa. Gotowosé/rozbrojenie DI Rpw2 | A22 IN21
14, [ Pozar w podstacji DI ‘Rpw2 | A22 IN22
15. | Wamanie do podstacji DI Rpw2 | A22 IN23
16, | Awaria centralki DI Rpw2 | A22 IN24
17. | Brak napiecia sterowniczego DI Rpw2 | A22 2N1
18. | Sterowanie reczne wentylacja DI Rpw2 | A22 2ZN2
19. | Wentylator zataczony - DI Rpw2 | A22 2N3
20. | Przepustnica wylotowa otwarta Di Rpw2 | A22 2N4
21. | Przepustnica wlotowa otwarta DI Rpw2 | A22 2N5
22, | Przepustnica wlotowa otwarta Di Rpw2 | A22 IN6
. | Rezerwa DI Rpw2 | A22 2N7
Rezerwa DI Rpw2 | A22 N8
| Rezerwa DI Rpw2 | A22 2N9
Rezerwa DI Rpw2 | A22 2N10
Rezerwa DI Rpw2 | A22 2N11
- Rezerwa DI Rpw2 | A22 2N12
23, [ Sterowanie reczne ogrzewaniem DI Rpw2 | A22 2N13
24. | Sterowanie automatyczne ogrzewanic DI Rpw2 | A22 2N14
25. | Ogrzewanie podstawowe zalaczone DI Rpw2 | A22 2N15
26. | Ogrzewanie dodatkowe zalgczone DI Rpw2 | A22 ZN16
Rezerwa ' DI Rpw2 | A22 2N17
Rezerwa DI Rpw2 | A22 2N18
' Rezerwa DI Rpw2 | A22 2N19
Rezerwa DI Rpw2 | A22 2N20
Rezerwa DI Rpw2 | A22 2N21
‘Rezerwa DI Rpw2 | A22 2N22
Rezerwa DI Rpw2 | A22 2N23
: Rezerwa DI Rpw2 | A22 2N24
27. | Sygnalizacja ostrzegawcza Up DO Rpw2 | A22 TL,2
28. | Sygnalizacja ostrzegawcza Al DO Rpw2 | A22 T3, 4
29. | Sterowanie wentylatorem DO Rpw2 | A22 15,
_._. Podstacja ,,Poreba”.
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SYGNAL STEROWNIK
L . Loka- | Nr .
i Nazwa typ lizacja Symb. we/wy Uwa,gl
i 2 3 4 5 6 7
30. | Otwieranie przepustnic DO Rpw2 | A22 T6
31. | Zamykanie przepustric DO Rpw2 | A22 T7
32. | Zalaczenie ogrzewanie podstawowego DO Rpw2 | A22 T8
33, | Zataczenie ogrzewanie dodatkowego DO Rpw2 | A22 T9
34, | Uszkodzenie zespotu CZAT-A22. Zanik napigeia DO Rpw2 | A22 T10,T11
Rezerwa i DO Rpw2 | A22 T12
Rezerwa DO Rpw2 | A22 T13
‘Rezerwa DO Rpw2 | A22 T14
Rezerwa DO Rpw2 | A22 T15
Rezerwa DO Rpw2 | A22 T16
RPS - Zasilacz trakeyjny
Zamykanie wylacznika z préba linii przyciskiem z DI RPS A20 N1
celki
2. Otwieranie wylacznika przyciskiem z celki DI RPS A20 N2
3 f:]]f{?kanie wylacznika z proby linii przycislﬁem z DI RPS A20 N3
4 Qdblokowanie zalaczanié wylacznika po 3-krotnej DI RPS A20 N4
: prébie linii _ .
[5 f:mﬂdykanie wylacznika bez préby linii przyciskiemz | DT RPS AZ0 N.S.
6. | Kontrola napiecia § DI RPS | A20 N6
7. ' | Zabezpieczenie termiczne cewki DI RPS | A20 N7
8. Blokada rygla DI RPS | A20 N8
9. | Manipulacja reczna wézkiem wylacznika DI RPS | A20 N9
10. Lacznik kraficowy wytacznika awaryjnego DI RPS | A20 N10
" | mechanicznego
11. | Manipulacja reczna odiacznikiem obejsciowym DI RPS | A20 N1l
12. | Manipulacja reczna odtacznikiem kabla ,,-,, DI RPS A20 N12
13, | Kontrola napigeia  + - DI RPS [ A20 N13
14. | Kontrola napi¢eia (+) (=) D RPS A20 N14
15. | Wylacznik zamknigty DI RPS A20 N15
16. | Wylacznik otwarty DI RPS | A20 N16
17. | Wézek w stanie pracy DI RPS | A20 Ni17
18. | Wozek w stanie préby DI RPS | A20 N18
19. | Odlacanik obejsciowy zamknigty DI RPS A20 N19
20. | Odiacznik obejéciowy otwarty DI RPS A20 N20
21. | Odlaczik kabla , -,, Q3 zamknigty DI RPS A20 N21
22. | Odlacznik kabla ,,-,, Q3 otwarty DI RPS | A20 N22
23. | Kontrola napigcia 3L.1 3N DI RPS | A20 N23
- | Rezerwa o DI - RPS A20 N24
24, | Zamykanie wylacznika DO RPS | A20 T1,2
25. | Otwieranie wytacznika DO RPS A20 T3, 4
Podstacja ,,Porgba” .
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SYGNAL STEROWNIK
Lp . Nazwa Typ I_‘Oke_l' Symb. ANr Uwagi
‘ lizacja ' we/wy
1 2 -3 4 5 .6 7
4. 26. | Zamykanic stycznika proby linii DO |[RPS |A20 T5,6
o 27. | Naped wézka wylacznika do stanu pracy DO RPS [ A20 T7
- 28. | Naped wozka wylacznika do stanu proby DO RPS | A20 T8
sl 29, Syg. ostrzegawcza.Blokada zasilacza, uszkodzenie DO RPS A20 T9,T10
' CZAT, zanik napieé pomocniczych '
s 30. | Naped odlacznika obejsciowego. Zamykanie DO RPS | A20 T11
' ' 31. - Naped odlacznika obejsciowego. Otwieranie DO RPS A20 T12
' 32. | Naped odtacznika kabla minusowego. Zamykanie DO RPS A20 T13
33, | Naped odfacznika kabla minusowego. Otwieranie DO RPS A20 T14
34. | Odblokowanie drzwi wneki kabl. DO RPS A20 T15
| Rezerwa DO RPS | A20 T16
35. | Prad Al RPS | A20(UIN)
36, | Napiecie Al RPS | A20(UIN)
RPS - Wylgcznik rezerwowy
1. fjﬁn{iykanie wytacznika z prébq linii przyciskiem z DI RPS A21 N1
2. | Otwieranie wytacznika przyciskiem z celki DI RPS | A2l N2
B 3. f:lrll;ykanie wylacznika z proba, Hnii przyciskiem z DI RPS A21 N3
w ‘ 4 " { Odblokowanie zalaczanie wytacznika po 3- krotne; DI RPS | A21 N4
.7 | probie linii
. 5 f:}xllélykame wquczmka bez proby linii przyciskiem z | DI RPS A21 N5
L 6. | Kontrola napigcia DI RPS | A2l Nb
" 7. | Zabezpieczenie termiczne cewkl DI RPS | A2l N7
8. |Blokadarygla DI RPS | A2l N8
" 9, - | Manipulacja rgczna wézkiem wylapzmka DI RPS | A2l N9
10 ¥.acznik kraficowy wquczmka Obegjéciowe DI RPS A21 N10
=" | mechanicznego
Rezerwa DI RPS A2l N11
Rezerwa DI RPS A21 Ni12
. 11. 1 Kontrola napigeia  + - DI RPS A1 N13
12. | Kontrola (+) (-) DI RPS | A21 N14
13. | Wylacznik zamkniety DI RPS | A2l N15
14, | Wylacznik otwarty DI RPS | A2l N16
15. | Wozek w stanie pracy DI RPS | A2l N17
16. | Wézek w stanie proby DI RPS | A2l N18
17. | Kontrola doziemienia. Doziemienie ,,+7 DI RPS A21 N19
~ 18. | Kontrola doziemienia. Doziemienie - DI RPS | AZ1 N20
19, | Awarja kontroli doziemienia DI RPS | A2l N21
| Rezerwa ‘ DI RPS | A21 N22
F 20. | Kontrola napigeia 3L1 3N DI RPS | A21 N23
Rezerwa DI RPS | A2l N24
" Podstacja ,Poreba” _
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SYGNAL STEROWNIK
Lp Loka- - Nr .
Nazwa Typ lizacja Symb. welwy Uwagi
1 2 3 4 5 6
21. } Zamykanie wylgcznika DO RPS | A2l T1,2
22. | Otwieranie wylacznika DO RPS A21 T3, 4
" 23. | Zamykanie stycznika préby linii DO RPS | A21 15,6
24, | Naped wézka wylacznika do stanu pracy DO RPS | A21 T7
25. | Naped wozka wylacznika do stanu proby DO RPS | A2l T8
: Syg. ostrzegawcza. B]o_kada zasilacza, uszkodzenia DO RPS A21 ‘ T9,T10
CZAT, zanik napie¢ pomocniczych :
Rezerwa - ' DO | RPS A21 T11
Rezerwa DO RPS A21 T12
Rezerwa DO RPS [ A2l T13
'| Rezerwa DO RPS A2l T14
Rezerwa DO RPS | A2l T15
Rezerwa DO RPS A21 T16
26. | Prad Al RPS A21{UIN)
27. | Napigcie Al RPS | A21(UIN)
. Podstacja ,Porgba” ... _ _
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