Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych M.18.01.02

M.18.00.00 Urzadzenia dylatacyjne
M.18.01.02 Dylatacje stalowe z wkladka neoprenowa
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania: "Zadanie I: Budowa skrzyzowania ul.
Diamentowej w Lublinie z projektowanym przedluzeniem ul. Lubelskiego Lipca'80 oraz ul. Krochmalng,
polegajaca m.in. na budowie w ciggu ulic Krochmalna- Diamentowa obiektu inzynierskiego: estakady - nad
skrzyzowaniem, przebudowie ul. Krochmalnej - od skrzyzowania z ul. Diamentowg w kierunku rzeki Bystrzycy
oraz w kierunku ul. Betonowej, przebudowie odcinka ul. Diamentowej - od skrzyzowania z ul. Krochmalng w
kierunku wiaduktu kolejowego, wraz z odwodnieniem i o§wietleniem".

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako Dokument Przetargowy
i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu, instalowaniu i odbiorze urzadzen
dylatacyjnych szczelnych jednomodulowych o przesuwie jak w Dokumentacji Projektowej na calej szerokosci plyty
pomostu (obejmujacej jezdni¢ i zabudowe chodnikowa — kapy) na obiektach mostowych zgodnie z Dokumentacja
Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sa zgodne z obowigzujacymi normami i przepisami zawartymi w pkt. 10
niniejszej STWiORB oraz z okresleniami podanymi w STWIORB DM.00.00.00 "Wymagania og6lne".

1.4.1. Przerwy dylatacyjne - przerwy w konstrukcji plyty pomostu przeznaczone na zamontowanie urzadzenia
dylatacyjnego.

1.4.2. Urzadzenia dylatacyjne - konstrukcje instalowane w strefie dylatacji, umozliwiajagce swobodne odksztatcenia
przeset obiektu oraz niezaktocony przejazd pojazdow mechanicznych.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogoblne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiIORB DM 00.00.00 "Wymagania Og6lne".
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania roboét i ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robot budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

— ochrony $rodowiska;

— warunkow bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkow organizacji ruchu;

zabezpieczenia chodnikow i jezdni

podano w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogo6lne”
Wykonawca robot zwigzanych z montowaniem urzadzen dylatacyjnych musi posiada¢ uprawnienia wydane przez
producenta do wykonywania tych robot.

1.6. Wspdlny Stownik Zamoéwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamoéwienia podano
w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogo6lne”.

2. Materialy
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWIORB DM.00.00.00
»Wymagania ogélne”.

2.1. Stal zbrojeniowa

Stal zbrojeniowa kotwigca urzadzenia dylatacyjne do konstrukcji ptyty pomostu musi odpowiada¢ wymogom podanym
w STWIORB M.12.01.02.
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2.2. Beton

Beton stosowany do wypehienia strefy zakotwienia urzadzenia dylatacyjnego musi odpowiada¢ wymogom podanym
w STWIORB M.13.01.00. Klasa betonu uzywanego do wypetnienia stref zakotwien urzadzen dylatacyjnych nie moze
by¢ nizsza niz klasa betonu ptyty pomostu.

2.3. Urzadzenia dylatacyjne

Urzadzenia dylatacyjne musza spetnia¢ nizej wymienione warunki a w szczegdlnosci:

a) musza zapewnia¢ wymagany przesuw,

b) stalowe profile dylatacyjne powinny by¢ wykonane w technologii pozwalajacej na uniknigcie spoin podtuznych
w obrebie szczeliny do mocowania wktadki elastomerowe;,

€) urzadzenia dylatacyjne powinny by¢ standardowo wyposazone w ,blachy fartuchowe” stanowigce tracone
deskowanie szczeliny dylatacyjnej,

d) metalowe elementy konstrukcyjne urzadzenia dylatacyjnego musza by¢ zabezpieczone przed korozja; elementy
metalowe wystawione na dzialanie czynnikow atmosferycznych (nie dotyczy to elementéw zakotwien
zabetonowywanych na budowie) powinny by¢ wykonane z metali odpornych na korozj¢ np. stali nierdzewnej lub
powinny by¢ zabezpieczone przed korozja przy pomocy zwyklych metod stosowanych przy zabezpieczaniu konstrukcji
mostow stalowych - powtok metalizacyjno-malarskich.

e) musza posiadac naktadki thumigce.

Producent urzadzenia dylatacyjnego uzgodni ostateczny sposdb zabezpieczenia antykorozyjnego z Inzynierem.
Niezaleznie od spetnienia powyzszych warunkow urzadzenie dylatacyjne musi posiada¢ Aprobat¢ Techniczna.

2.4. Blachy ostonowe
Blachy ostonowe nalezy wykonac ze stali nierdzewnej spetniajacej wymagania PN-EN 10088.

3. Sprzet

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narze¢dzia nie gwarantujagce zachowania wymagan jakosciowych robdt i bezpieczenstwa
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

Sprzet pozostawia si¢ do uznania Wykonawcey po uzgodnieniu z Inzynierem.

4. Transport
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.1. Stal zbrojeniowa
Warunki transportu stali zbrojeniowej powinny odpowiada¢ wymogom podanym w STWiORB M.12.01.02.

4.2. Beton
Warunki transportu betonu powinny odpowiada¢ wymogom podanym w STWIORB M 13.01.00.

4.3. Urzadzenia dylatacyjne

Urzadzenia dylatacyjne zostang przetransportowane na plac budowy przez Wytworce lub przez Wykonawce robot
zwigzanych z montazem. Urzadzenia dylatacyjne mogg by¢ przewozone dowolnym $rodkiem transportu, jednak
W sposob zabezpieczajacy przed uszkodzeniem.

5. Wykonanie robét

Ogolne zasady wykonania Rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robdt oraz Program Zapewnienia
Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywana instalacja urzadzen dylatacyjnych.

W przypadku zmiany dylatacji Wykonawca jest zobowigzany do Opracowania Projektu technologicznego, montazowego
i warsztatowego. Projekty podlegaja akceptacji przez Inzyniera.

5.1. Projekt warsztatowy urzadzenia dylatacyjnego

Projekt warsztatowy urzadzenia dylatacyjnego zostanie wykonany przez producenta na podstawie rysunkow

konstrukcyjnych obiektow mostowych dostarczonych przez Wykonawce i obejmujacych:

—  przekrdj poprzeczny obiektu na jezdni i na chodnikach w strefie dylatacji,

—  rzgdne wysokosciowe niwelety jezdni oraz charakterystycznych punktow na jezdni i na chodnikach w strefie
dylatacji,

—  dane o rozwigzaniach konstrukcyjnych krawedzi przesta i przyczotka w strefie dylatacji.

Projekt urzadzenia dylatacyjnego ma obejmowac calg szerokos¢ obiektu mostowego tj. jezdni¢ i chodniki.

Projekt urzadzenia dylatacyjnego powinien zawierac:
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— opis techniczny i technologiczny wykonania i montazu urzadzenia dylatacyjnego,

— przekrdj podtuzny i przekroje poprzeczne urzadzenia,

— rysunki szczegétowe elementow (takich jak profile dylatacyjne, kotwy w strefie jezdni i chodnikow, blachy
ostonowe, blachy fartuchowe itp.),

— ksztalt w planie wneki dylatacyjnej oraz wymiary wneki dylatacyjne;j,

— plan rzgdnych stabilizacji profili,

— rozmieszczenie, ksztalt i $rednice pretow kotwiacych oraz szczegdly mocowania do ustroju niosacego,

— sposob zabezpieczenia antykorozyjnego elementéw stalowych urzadzenia dylatacyjnego,

— szczegbly zakonczenia izolacji przeciwwodnej plyty pomostu oraz nawierzchni bitumicznej przy urzadzeniu
dylatacyjnym,

— szczegoOly uszczelnienia strefy przydylatacyjnej,

— szczegbly urzadzenia dylatacyjnego, dostosowanego do przekrojow jezdni i chodnikoéw

Projekt winien by¢ uzgodniony z Inzynierem.

5.2. Wykonanie urzadzenia dylatacyjnego

Wykonanie urzadzenia dylatacyjnego nalezy powierzy¢ firmie, ktora jest producentem urzadzenia dylatacyjnego lub
autoryzowanym przedstawicielem producenta. Wybdr firmy montujgcej urzadzenie dylatacyjne podlega akceptacji
Inzyniera. Dokonywanie zmian w urzadzeniu dylatacyjnym bez uzgodnienia z producentem jest niedopuszczalne.

5.3. Transport urzadzen dylatacyjnych
Transportem urzadzen dylatacyjnych zajmie si¢ Wytwoérca dylatacji lub Wykonawca robdt zwigzanych z montazem
urzadzen dylatacyjnych. Dylatacje nalezy transportowa¢ w fabrycznym opakowaniu.

5.4. Przygotowanie przerw dylatacyjnych

Przygotowanie przerw dylatacyjnych dla zamocowania urzadzen dylatacyjnych obejmuje nastepujace czynnosci:

—  deskowanie przerwy miedzy koncami ptyty pomostu lub pomiedzy ptyta pomostu i przyczoétkami w rejonie
dylatacji,

— ulozenie zbrojenia, w tym pretow kotwiacych urzadzenie dylatacyjne do plyty pomostu. Srednice pretow
kotwiacych i ich rozstaw okresli producent urzadzenia w projekcie w porozumieniu z Inzynierem.

—  zabetonowanie koncowych odcinkéw plyty pomostu w rejonie dylatacji, tak aby uzyska¢ przerwe dylatacyjna
o szerokosci okreslonej przez producenta urzadzenia,

—  zastgpienie warstwy S$cieralnej nawierzchni na styku z profilem skrajnym dylatacji w pasie o szeroko$ci 22 cm
nawierzchnig z asfaltu lanego. Nawierzchnia ta nie moze ulega¢ koleinowaniu.

5.5. Montaz urzadzen dylatacyjnych

Roboty zwigzane z montazem zostang wykonane przez wykonawce autoryzowanego przez producenta i obejmuja
w szczegolnoscei:

— ulozenie w przerwie dylatacyjnej urzadzenia dylatacyjnego,

—  regulacj¢ ustawienia wysoko$ciowego urzadzenia dylatacyjnego,

—  regulacj¢ urzadzenia dylatacyjnego w celu dostosowania jego szerokos$ci rozwarcia do temperatury montazu,
—  zabetonowanie stref zakotwien,

—  zwolnienie blokad urzadzenia dylatacyjnego,

—  odwodnienie strefy urzadzenia dylatacyjnego od strony naptywu,

—  wykonanie nawierzchni w bezposrednim sgsiedztwie urzadzenia dylatacyjnego,

—  montaz blach ostonowych,

—  montaz naktadek tlumigcych.

6. Kontrola jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.1. Wymagania dla szczelnego przykrycia dylatacyjnego

Konstrukcja modutowego urzadzenia dylatacyjnego powinna:

—  powodowac tagodny i cichy przejazd pojazdow przez szczeling,

—  gwarantowa¢ swobode wszelkich przesunigé, wynikajgcych z ukladu statycznego i konstrukcyjnego obiektu
mostowego,

—  posiada¢ wytrzymato$¢ zapewniajaca niezmienne warunki eksploatacyjne w ciggu okreslonego przez projekt czasu,

—  by¢ szczelna dla wody,

—  by¢ odporna na dziatanie stonca, produktow naftowych, soli i innych czynnikéw chemicznych wystgpujacych na
drogach,
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—  posiadaé parametry wspoétdziatania z kotami samochoddw zblizone do parametréw nawierzchni.

6.2. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Kontrola robot prowadzonych przy zabezpieczaniu przerw dylatacyjnych powinna przebiega¢ w sposob ciagly.

6.3. Kontrola instalacji urzadzen dylatacyjnych

Kontrola obejmuje w szczeg6lnoscei:

— wykonanie przerw dylatacyjnych w konstrukcji ptyty pomostu. Nalezy sprawdzi¢ szeroko$¢ przerwy, rozstaw
i $rednice pretow kotwiagcych, przygotowanie powierzchni betonowych w niszach kotwigcych,

—  wykonanie regulacji ustawienia wysoko$ciowego urzadzenia dylatacyjnego,

— wykonanie regulacji ustawienia szerokos$ci urzadzenia dylatacyjnego i dostosowanie jej do temperatury montazu
bezposrednio przed zabetonowaniem zakotwien,

—  jakos¢ betonu i sposdb wypelnienia strefy zakotwien,

—  zwolnienie blokad urzadzenia dylatacyjnego (najpdzniej w 8 godzin po zabetonowaniu zakotwien),

—  wykonanie izolacji oraz odwodnienia strefy urzadzenia dylatacyjnego,

— wykonanie nawierzchni w strefie bezposrednio przy urzadzeniu dylatacyjnym,

—  montaz blach ostonowych.

Odchytki wysoko$ciowe rzednych ustawienia wysokosciowego urzadzenia dylatacyjnego nie moga przekracza¢ £2mm.

Odchytki ustawienia rozwarto$ci urzadzenia dylatacyjnego nie mogg przekracza¢ £ 5 mm.

Montaz urzadzenia dylatacyjnego na innym obiekcie, niz ten dla ktoérego zostato zaprojektowane oraz jego przerdbki,

bez pisemnego uzgodnienia z producentem sg niedopuszczalne.

7. Obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest metr biezacy (mb) urzadzenia dylatacyjnego o okreslonym przesuwie z wszystkimi robotami
towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

8. Odbior robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Roboty objete niniejsza STWiORB podlegaja odbiorowi robot zanikajacych iulegajacych zakryciu, ktory jest
dokonywany na podstawie wynikdw pomiaréow, badan i oceny wizualnej. Odbiorowi muszg podlegaé poszczegdlne
etapy prac. Inzynier potwierdza przyjgcie prac wpisem do Dziennika Budowy.

9. Podstawa platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania og6lne".

9.1 Cena jednostkowa

Platnoé¢ za zainstalowanie metra biezacego (mb) urzadzenia dylatacyjnego nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i

oceng jakosci wykonanych robot na podstawie wynikéw pomiaréw i badan laboratoryjnych oraz oceny wizualne;j.

Urzadzenia dylatacyjne odnosza si¢ do calkowitej szerokosci obiektu.

Cena jednostkowa obejmuje w szczegdlnosci:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— wykonanie wszystkich elementow wynikajacych z opracowan Wykonawcy,

— zapewnienie niezbednych czynnikow produkeji,

— zastosowanie materiatlow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub wynikajacych
z przyjetej technologii robot,

— koszt wykonania projektu warsztatowego dylatacji;

— koszt wykonania projektu technologicznego dylatacji;

— koszt wykonania projektu montazowego dylatacji;

— koszt urzgdzenia dylatacyjnego;

— koszt transportu urzadzenia dylatacyjnego;

— koszt przygotowania nisz dla montazu dylatacji, a w szczeg6lnosci powierzchni betonu i kotew,

— montaz urzgdzenia dylatacyjnego;

— wyregulowanie rozstawu elementéw przekrycia dylatacji w dostosowaniu do aktualnej temperatury;

— dopasowanie przekrycia do przekroju poprzecznego pomostu;

— zamocowanie przekrycia w konstrukcji obiektu;

— zabezpieczenie antykorozyjne przekrycia wraz z fartuchami;

— dostarczenie i montaz oston bocznych szczeliny dylatacyjnej gzymsow oraz wmontowanie uszczelnienia dylatacji,

— montaz blach ostonowych,
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— montaz naktadek thumiacych,
— Wwykonanie badan i pomiarow.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy
PN-EN 10088 Stale odporne na korozje.
PN-EN ISO 1461  Powloki cynkowe nanoszone na stal metoda zanurzeniowa (cynkowanie jednostkowe). Wymagania

i badania.

PN-EN ISO 2808  Farby i lakiery. Oznaczanie grubosci powloki

PN 1SO 8501-1 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych produktow — Wzrokowa
ocena czysto$ci powierzchni — Stopnie skorodowania i stopnie przygotowania niezabezpieczonych
podtozy stalowych oraz podtozy stalowych po catkowitym usunig¢ciu wezedniej natozonych powtok

10.2. Inne dokumenty

1. Zalecenia dotyczace doboru mostowych urzadzen dylatacyjnych oraz ich wbudowywania i odbioru IBDiM 2007 r. —
(Zatacznik do Zarzadzenia nr 4 GDDKIA z dnia 24.01.2007 r. ze zm.)

2. Instrukcje montazu dylatacji - wydane przez producenta.
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