Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych D.07.02.03

D.07.02.03 Ustawienie pylonow ostrzegawczych
1. Wstep

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania iodbioru Rob6t budowlanych w ramach realizacji zadania: 'Zadanie I: Budowa skrzyZowania ul.
Diamentowej w Lublinie z projektowanym przedluzeniem ul. Lubelskiego Lipca'80 oraz ul. Krochmalng,
polegajaca m.in. na budowie w ciggu ulic Krochmalna- Diamentowa obiektu inzynierskiego: estakady - nad
skrzyzowaniem, przebudowie ul. Krochmalnej - od skrzyzowania z ul. Diamentowa w kierunku rzeki Bystrzycy
oraz w kierunku ul. Betonowej, przebudowie odcinka ul. Diamentowej - od skrzyZowania z ul. Krochmalng w
kierunku wiaduktu kolejowego, wraz z odwodnieniem i o$wietleniem''.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest Dokumentem Przetargowym i Kontraktowym przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia Robdt zwigzanych z ustawieniem stupkéw
przeszkodowych (pylonéw ostrzegawczych) — U-5a.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami i z definicjami podanymi w
STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robét
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogoélne”.
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa, STWiORB
i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji rob6t budowlanych;

— zabezpieczenia interesu osob trzecich;

— ochrony $rodowiska;

— warunkéw bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkdéw organizacji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.6. Wspolny Stownik Zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspélnego Stownika Zaméwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamdéwienia podano
w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”

2. Materialy

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialéw
Ogé6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB DM.00.00.00
»Wymagania og6lne".

2.2. Rodzaje materiatéw na shupki przeszkodowe
Nalezy zastosowac stupki przeszkodowe typu U-5a.

2.3. Stupki przeszkodowe

Stupki przeszkodowe moga by¢ wykonane z PCV lub laminatu poliestrowego oklejonego folig I lub II generacji.

Stupki przeszkodowe maja ksztatt walca, graniastostupa lub ostrostupa Scictego o wysokosci od 0,9 m do 1,2 m i
szerokosci przy wierzchotku od 0,20 m do 0,30 m.

Stupki przeszkodowe majg barwe z6ttg i podtuzne pasy z z6éttej folii odblaskowe;j.

Znaki umieszczone nad stupkiem moga by¢ mniejsze niz stosowane na danej drodze, w przypadkach, gdy moga one
zastania¢ pieszych na przejéciu zlokalizowanym w poblizu znaku lub ze wzgledu na malg szeroko$¢ wysepki.

Stupki przeszkodowe stosuje si¢ gtéwnie na obszarach zabudowanych do oznaczania przeszkdd statych na jezdni.
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Umieszcza si¢ je od strony nadjezdzajacych pojazddw na skrajnych cze$ciach: azylow dla pieszych, wysepek
przystankowych, wysepek kanalizujacych ruch wyodrebnionych z jezdni kraweznikami oraz miejscach, gdzie
rozpoczyna si¢ pas dzielgcy jezdnie.

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00 Wymagania ogdlne".

3.2. Sprzet do ustawienia pylonow ostrzegawczych
Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom zawartym w STWiORB, PZJ lub
projekcie organizacji robot zaakceptowanym przez Inzyniera.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogélne".

4.2. Transport materialow
Transport stupkéw moze by¢ dokonany dowolnym $rodkiem transportu, w sposéb zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne warunki wykonywania Robét

Ogo6lne zasady wykonywania Robét podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Rob6t oraz Program Zapewnienia
Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich b¢dg wykonywane roboty.

5.2. Montaz stupkéw przeszkodowych
Stupki przeszkodowe nalezy montowac na stupkach znakéw drogowych zgodnie z zaleceniami producenta stupkéw.

6. Kontrola jakoS$ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogo6lne zasady kontroli jakos$ci Robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania og6lne".

6.2. Badania w czasie wykonywania Robét
W czasie wykonywania Robét nalezy zbadac:
— zgodno$¢ ustawienia stupka lub znaku z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i "Instrukcja o znakach drogowych
pionowych. Tom I”,
— prawidlowo$¢ montazu stupkéw.

7. Obmiar robot

7.1. Wymagania ogoélne dotyczace obmiaru robét
Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest komplet (kpl.) ustawienia stupka przeszkodowego (pylonéw ostrzegawczych) zgodnie z
Dokumentacja Projektowa.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogo6lne zasady odbioru rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

8.2. Sposé6b odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

W przypadku niezgodnos$ci, cho¢ jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z
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Dokumentacjg Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na witasny koszt.
9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Placi si¢ za komplet (kpl.) ustawionego i odebranego stupka przeszkodowego po dokonaniu odbioru wg punktu 8.
Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robét oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— zastosowanie materialdéw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania rob6t lub wynikajacych z

przyjetej technologii robot,

— prace pomiarowe,

— roboty przygotowawcze,

— zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatéw na miejsce wykonania,

— montaz stupkéw przeszkodowych na stupkach znakéw drogowych,

— oczyszczenie terenu robot z odpadéw, stanowiacych wiasno$¢ Wykonawcey i usunigcie ich poza pas drogowy,

— wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, préb i sprawdzen,

— oznakowanie miejsca Robd6t i jego utrzymanie,

— wykonanie materialéw do inwentaryzacji powykonawcze;.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

PN-M-82006 Podktadki okragte doktadne

PN-M-82054.03 Sruby, wkrety i nakretki. Wtasnosci mechaniczne rub i wkretéw
PN-M-82054.09 Sruby, wkrety i nakretki. Wtasnosci mechaniczne nakretek

10.2. Inne dokumenty

1.Instrukcja o znakach drogowych pionowych. Tom I. Zasady stosowania znakdw i urzgdzen bezpieczenstwa ruchu. Zat.
nr 1 do zarzadzenia Ministerstwa Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 3 marca 1994 r., poz.120.

2.Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 czerwca
1999 r. w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych. Dz.U. Nr 58 z dnia 26 czerwca 1999 r. poz. 622.
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