Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych M.17.01.01

M.17.00.00 Lozyska
M.17.01.01 Lozyska garnkowe
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej] Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania: "Zadanie I: Budowa skrzyzowania ul.
Diamentowej w Lublinie z projektowanym przedluzeniem ul. Lubelskiego Lipca'80 oraz ul. Krochmalna,
polegajaca m.in. na budowie w ciggu ulic Krochmalna- Diamentowa obiektu inzynierskiego: estakady - nad
skrzyzowaniem, przebudowie ul. Krochmalnej - od skrzyZzowania z ul. Diamentowa w kierunku rzeki Bystrzycy
oraz w kierunku ul. Betonowej, przebudowie odcinka ul. Diamentowej - od skrzyzowania z ul. Krochmalng w
kierunku wiaduktu kolejowego, wraz z odwodnieniem i o§wietleniem".

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotycza robot zwigzanych z wykonaniem i montazem tozysk garnkowych
statych, jednokierunkowo i wielokierunkowo przesuwnych o no$nosci zgodnej z Dokumentacja Projektows.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z obowigzujacymi normami i przepisami zawartymi w pkt.10 oraz
okresleniami podanymi w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne".

1.4.1. Lozysko garnkowe — jest przestrzennym przegubem umozliwiajacym obroty wokot dowolnej osi poziomej dzigki
plastycznym odksztalceniom poduszki elastomerowej umieszczonej w stalowej obudowie cylindrycznej (tzw. garnku),
zamknigte] plyta pelnigca role tloka. Poduszka elastomerowa zachowuje pod wpltywem trojosiowego Sciskania statg
objetosc, co powoduje ze tozysko nie osiada pod wplywem obcigzenia.

»Garnek” tozyska wykonany jest w procesie toczenia z jednego bloku lub przez przyspawanie pierscienia do dna
»garnka”. Umieszczona w ,,garnku” poduszka z elastomeru jest dodatkowo zabezpieczona przed wycisnigciem przez
zwulkanizowang uszczelke dociskowa.

W lozyskach garnkowych przesuwnych goérna powierzchnia tloka pokryta jest teflonem (PTFE), po ktorym
przemieszcza si¢ gorna ptyta tozyska wyposazona od spodu w polerowana austenityczng blachg §lizgowa.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania Ogblne".
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt i ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbgdne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robot budowlanych;

— zabezpieczenia interesu osob trzecich;

— ochrony $rodowiska;

— warunkow bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkdw organizacji ruchu;

zabezpieczenia chodnikow i jezdni

podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogo6lne”

1.6. Wspélny Stlownik Zamoéwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamoéwienia podano
w STWiIiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

2. Materialy
Ogoélne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w STWiORB DM 00.00.00.
"Wymagania ogo6lne".

2.1. Lozyska garnkowe
Do wbudowania na moscie mozna zastosowac¢ tylko tozyska, ktore maja aktualng Aprobat¢ Techniczna. Lozyska musza
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zapewnia¢ no$no$¢ i przesuwy poziome podane w Dokumentacji Projektowe;.

Materialy na lozyska oraz ich konstrukcja powinny spetlnia¢ wymagania podane w obowigzujacych normach w
»Wymaganiach technicznych wykonania i odbioru (WTW) tozysk mostowych”. IBDiM, zeszyt nr 43 z 1994 r pkt. 4
»Materiaty” oraz w Zaleceniach dotyczacych tozyskowania obiektow mostowych oraz kontroli tozysk podczas
eksploatacji IBDiM 2005 r. ( Zatacznik do Zarzadzenia nr 10 GDDKIA z dnia 08.02.2006 r.)

W lozyskach przesuwnych gorna powierzchnia tloka pokryta jest teflonem (PTFE). PTFE powinien by¢ materiatem
czystym, bez wypelniaczy, wczesniej nie przerabianym. Nie dopuszcza si¢ materiatu regenerowanego. PTFE powinien
spetnia¢ wymagania podane w tabeli 1.

Tabela 1. Wymagania w stosunku do PTFE na tozyska

Lp. |Cecha Wedlug normy Jednostka Wartosé

1. | Gestosé PN-EN ISO 1183-1 g/cm?® od 2,14 do 2,20
2. | Wytrzymalo$¢ na rozcigganie i i MPa >29

3. | Wydluzenie przy zerwaniu PN-EN1S0527-2 % >300

4. | Twardo$¢ PN-EN ISO 2039-1 MPa od 23 do 33

Wyboru producenta tozysk dokonuje Wykonawca, przy czym zobowigzany jest do przedlozenia Inzynierowi listy
zawierajacej co najmniej 3 producentdw tozysk, spelniajacych wymagania niniejszej STWiORB, z ktoérej Inzynier
wskaze wybranego przez siebie producenta.

2.2. Zabezpieczenie antykorozyjne

Zabezpieczenie antykorozyjne tozysk powinno odpowiada¢ wymaganiom podanym w ,,Wymaganiach technicznych
wykonania i odbioru (WTW) tozysk mostowych”. IBDiM, zeszyt nr 43 z 1994 r pkt.7 oraz w Zaleceniach dotyczacych
lozyskowania obiektow mostowych oraz kontroli tozysk podczas eksploatacji IBDIM 2005 r. ( Zatacznik do
Zarzadzenia nr 10 GDDKIA z dnia 08.02.2006 r.) i odpowiada¢ wymaganiom producentéw lozysk.

2.3. Podlewka

Podlewke nalezy wykona¢ z zaprawy niskoskurczowej polimerocementowej o wytrzymatosci min. 30 MPa i grubo$é¢
30mm. Zaprawa powinna posiada¢ Aprobate Techniczng IBDiM stwierdzajaca jej przydatnos¢ do uzycia na podlewki
do tozysk.

3. Sprzet

Ogoblne warunki dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne".

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera. Jakikolwiek sprzet, maszyny,
urzagdzenia nie gwarantujgce zachowania wymagan jakosciowych robot zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4, Transport

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogolne".

Podczas przenoszenia, transportu, przechowywania i ustawiania tozyska powinny by¢ czyste oraz zabezpieczone przed
uszkodzeniami mechanicznymi, cieptem, zanieczyszczeniami i innymi szkodliwymi czynnikami.

Elementy tozysk powinny by¢ pakowane w szczelne skrzynki, z przelozeniem materialem chronigcym przed
wzajemnym obcieraniem, wstrzasami i uderzeniami. Przed ustawieniem na podporach tozyska powinny by¢ chronione
przed uszkodzeniami i korozja. Lozyska powinny by¢ zaopatrzone, o ile jest to wymagane, w odpowiednie uchwyty do
ich przenoszenia. Lozyska nalezy transportowa¢ na miejsce wbudowania w fabrycznych opakowaniach chronigcych
elementy przed zniszczeniem. Elementy uszkodzone podczas transportu nalezy wymieni¢ na nowe.

5. Wykonanie Roboét
Ogolne warunki wykonywania Robot podano w STWiORB DM 00.00.00. "Wymagania ogdlne".

5.1. Ogélne wymagania

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot (wraz z projektem i
harmonogramem montazu tozysk) oraz Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda
wykonywane roboty. Projekt montazu tozysk powinien uwzglednia¢ wbudowania tozysk, z uwzglednieniem temperatury
materiatow, przygotowaniem lozysk i ciosow podtozyskowych.

Wykonawca zobowiazany jest w Projekcie Warsztatowym Lozysk do okreslenia zastawow wstepnych. Projekt
montazowy lozyska powinien obejmowa¢ roéwniez niezbedne zmiany konstrukcji obiektu zapewniajace wiasciwy
montaz tozyska oraz przejgcie obciazen od tozyska, w tym rowniez zmiany gabarytowe elementow obiektu (np. ciosow
podtozyskowych) dodatkowe zbrojenie konstrukcji (np. na docisk), dodatkowe roboty (np. wiercenie otworé6w na
trzpienie).
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Projekt montazu tozysk powinien zawierac:
— zestawienie zastosowanych tozysk i plan ich rozmieszczenia,
— rysunki nisz pod tozyska w ciosach podtozyskowych na podporach,
— szczegdly zamocowania tozysk na podporach oraz do ustroju niosacego,
— wymagania odnosnie sktadania i montazu tozysk na podporach,
— kolejnos¢ montowania tozysk.

5.2. Wykonanie lozysk

Lozyska powinny by¢ wytwarzane zgodnie z ,,Wytycznymi wykonania i odbioru (WTW) tozysk mostowych”. IBDiM,
zeszyt nr 43 z 1994 r pkt. 5. oraz w Zaleceniach dotyczacych tozyskowania obiektow mostowych oraz kontroli tozysk
podczas eksploatacji IBDiM 2005 r. ( Zatacznik do Zarzadzenia nr 10 GDDKIA z dnia 08.02.2006 r.)

5.3. Ustawienie i montaz lozysk

Lozyska nalezy ustawia¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami normy PN-S-10060, wymaganiami
Producenta tozysk oraz zaleceniami Inzyniera.

Lozyska nalezy ulozy¢é na odpowiednio do tego celu przygotowanych ciosach podtozyskowych na podlewce
niskoskurczowej z zaprawy polimero-cementowej. Utozenie tozysk wykonuje si¢ wedtug rysunkéw ogdlnych podpor.
Przy montazu tozysk nalezy $cisle przestrzega¢ instrukcji producenta. W razie watpliwosci nalezy uzyska¢ potrzebne
informacje od producenta.

Lozyska powinny by¢ kotwione do ustroju niosgcego i podpor zgodnie z zaleceniami producenta. Sposob kotwienia
zostanie podany w projekcie montazu tozysk opracowanym przez Wykonawce.

Pierwsze tozysko powinno by¢ ustawiane w obecnosci przedstawiciela producenta tozysk.

Lozyska powinny by¢ ustawiane w poziomie z zachowaniem tolerancji podanych ponizej w pkt. 5.4.

Lozyska powinny by¢ ustawione na obiekcie, gdy temperatura otoczenia wynosi +10°C.

Podczas betonowania powierzchnie ciosow powinny by¢ wyrownane tak, aby nie odbiegaty od ptaszczyzny poziomej
o wigcej niz 0,1%.

Harmonogram montazu tozysk powinien okresla¢ spos6b wymiany tozysk po mozliwie najnizszych kosztach.

W celu osadzenia tozysk nalezy wywierci¢ w ciosach podtozyskowych otwory (przy zastosowaniu szablonu firmowego),
a nastgpnie nalezy wklei¢ w otwory trzpienie przy uzyciu zywicy epoksydowej. Po osiggni¢ciu przez zywice wymaganej
wytrzymatosci nalezy natozy¢ na trzpienie tozysko. Mozliwy jest inny sposdéb montazu tozysk, o ile jest on zalecany
przez Producenta, uzyska zgode Inzyniera i umozliwi w przysztosci wymiang tozyska.

5.4. Tolerancje

Podane ponizej tolerancje powinny by¢ bezwzglednie przestrzegane, chyba ze Inzynier postanowi inacze;.

Lozyska powinny by¢ ustawiane w ten sposob, aby polozenie ich osi nie odbiegato wiecej niz +3 mm od projektowanego.
Poziom jednego tozyska lub srednie poziomy kilku tozysk na dowolnej podporze powinny miescié¢ si¢ w tolerancji £0,0001
sumy dtugosci sasiednich przeset belki cigglej i nie powinny przekracza¢ £ 5 mm.

Tolerancja pochylenia tozysk powinna wynosi¢ 1:200 w dowolnym kierunku, chyba ze Inzynier postanowi inaczej.
Odchylenia od wspdlnej ptaszczyzny dwoch lub wigcej tozysk powinny zawieraé si¢ w tolerancji okreslonej przez
Inzyniera. Ewentualne zamocowania $rubowe (wg PN-M-85061) powinny by¢ rownomiernie doprezone, aby unikngé¢
zwigkszonego docisku dowolnej czesci tozyska. Zigcza powinny by¢ odporne na drgania.

Jesli takie sg wymagania producenta tozysk, nalezy stosowa¢ posadzenie tozysk na calej ich powierzchni. Po ich ustawieniu
nie powinno by¢ pustek ani twardszych miejsc. Materiat do podsadzania powinien przenosi¢ przylozone do konstrukcji sity
bez uszkodzen. Opuszczanie konstrukcji przesta na lozysko moze nastapi¢ dopiero po osiggnigciu przez podsadzke
Wymaganej wytrzymatosci.

Powierzchnie pod podsadzki powinny by¢ przystosowane pod katem stosowanej zaprawy. Gorna powierzchnia kazdej
podsadzki poza tozyskiem powinna mie¢ spadki na zewnatrz tozyska.

6. Kontrola jakosci Robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania og6lne".

6.1. Sprawdzenie materialow
Kazdg partie materiatow nalezy sprawdzi¢ wg pkt. 2 niniejszej STWiIORB.

6.2. Badanie lozysk gotowych

Badania tozysk dzielg si¢ na:

— badania w celu sprawdzenia ich zgodnosci z Dokumentacja Projektowa, przeprowadzone przez producenta,

— badania podczas produkcji w celu sprawdzenia, czy zostaly uzyte wlasciwe materialy i procedury, przeprowadzane
przez producenta,
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— badania odbiorcze w celu potwierdzenia spelnienia przez gotowe tozyska wymagan okreslonych w Dokumentacji
Projektowej przeprowadzone na zyczenie Inzyniera przez wytypowana jednostke badawcza. Podczas tych badan moga
by¢ wykorzystane wyniki badan prototypdw i badan wykonanych podczas produkc;ji.

6.3. Badanie lozysk po ich ustawieniu

Badanie tozysk po ustawieniu obejmuje zgodno$¢ wykonania robot z pkt. 5.4 niniejszej STWiORB, badanie zgodnosci
usytuowania lozysk z wymaganiami Dokumentacji Projektowej i zaleceniami producenta.

Tolerancje przy montazu tozysk:

— rzedna cios6w podlozyskowych: + 0.2 cm

— pochylenie ciosow podtozyskowych: + 0.1 %

— rbznica btedow rzednych w obrebie jednej podpory: + 0.2 cm

— blad polozenia tozyska w planie: + 0.4 cm

Zakres kontroli ustawienia tozysk na podporze powinien obejmowac sprawdzenie:
— usytuowanie tozysk w planie,
— ustawienia poziomego lub pochylego poszczegdlnych tozysk,
— prostopadtego ustawienia tozysk w stosunku do osi dzwigarow,
— przesuniccie kadluboéw tozysk ruchomych w stosunku do ptyt dolnych ze wzgledu na skurcz i odksztalcenia
termiczne ustroju niosacego mostu,
— polaczen lozysk z elementami podpor i przgset (jezeli wystepuje).

6.4. Tolerancje normowe

Tolerancje dotyczace plaskosci krzywizn, cylindrycznoscei, profilu powierzchni, rownolegtosei, prostopadtosci i potozenia
powinny spetnia¢ wymagania norm: PN-EN 1559-1, PN-EN 20273, PN-M-04251, PN-M-04254, PN-EN ISO 286-1, PN-
EN ISO 286-2.

6.5. Tolerancje wymiaréw zewnetrznych

Wymiary w planie + 3 mm

Grubo$¢ lub wysokos¢ + 3 mm.

Rownos¢ gornej i dolnej powierzchni 0,2% $rednicy powierzchni okraglej lub 0,2% diuzszego boku powierzchni
prostokatne;.

Pasowanie miedzy tlokiem a cylindrem - od +0,75 do 1,25 mm.

Pozostale tolerancje wg ,,Wymagan technicznych wykonania i odbioru (WTW) lozysk mostowych”. IBDiM, zeszyt nr 43
z 1994 r pkt. 6.oraz w Zaleceniach dotyczacych tozyskowania obiektow mostowych oraz kontroli tozysk podczas
eksploatacji IBDiM 2005 r. — Zatacznik A Karty kontroli tozysk ( Zalacznik do Zarzadzenia nr 10 GDDKIA z dnia
08.02.2006 1.)

7. Obmiar Robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiIORB DM.00.00.00. "Wymagania og6lne".

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiaru jest komplet (kpl.) montazu tozyska o no$nosci i rodzaju przesuwow okreslonych w Dokumentacji
Projektowej z wszystkimi robotami towarzyszacymi.

8. Odbiér Robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne".

Inzynier uznaje roboty za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i STWiORB, jezeli wszystkie badania i pomiary
wg pkt. 51 6 daly wyniki pozytywne.

W przypadku niezgodno$ci, cho¢ jednego elementu robdét z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne
z Dokumentacja Projektowg i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. Podstawa platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogélne".

9.1. Cena jednostkowa

Cena jednostkowa wbudowanego tozyska obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot (wraz z projektem i harmonogramem montazu tozysk) oraz
Programu Zapewnienia Jakosci,

— sporzadzenie Projektu Warsztatowego Lozysk

— wykonanie wszystkich elementéw wynikajacych z opracowan Wykonawcy,
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— zakup i dostarczenie niezbgdnych czynnikow produkeji,

— wykonanie zakotwienia tozysk statych, jednokierunkowo i wielokierunkowo przesuwnych w konstrukcji ciosow i
plyty ustroju niosacego,

— zastosowanie materialow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub wynikajacych z
przyjetej technologii robot,

— zmontowanie i zdemontowanie niezb¢dnych rusztowan,

— przygotowanie ciosow podtozyskowych,

— montaz blach podtozyskowych,

— ustawienie i rektyfikacja tozysk,

— przeprowadzenie wymaganych badan i pomiarow,

— uporzadkowanie miejsca robot.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy
PN-EN 20273
PN-EN ISO 286-1

PN-EN ISO 286-2

PN-M-04251
PN-M-04254
PN-EN 1559-1
PN-S-10060
BN-66/8935-01
BN-69/8935-03
PN-EN ISO 1183-1

PN-EN ISO 527-2

PN-EN ISO 2039-1
PN-M-85061

Czgsci zlaczne. Otwory przejsciowe dla $rub 1 wkretow.

Specyfikacje geometrii wyrobow (GPS). Uktad kodowania ISO tolerancji wymiarow liniowych.
Czgé¢ 1: Podstawy tolerancji, odchyltek i pasowan.

Specyfikacje geometrii wyrobow (GPS). System kodowania ISO dla tolerancji wymiarow
liniowych. Cz¢é¢ 2: Tablice klas tolerancji normalnych oraz odchytek granicznych otworow i
watkow.

Struktura geometryczna powierzchni. Chropowatos$¢ powierzchni. Warto$¢ liczbowa parametrow.
Struktura geometryczna powierzchni. Poréwnawcze wzorce chropowatosci powierzchni obrabianych.
Odlewnictwo -- Warunki techniczne dostawy. Cze$¢ 1: Postanowienia ogdlne.

Obiekty mostowe. Lozyska. Wymagania i metody badan.

Drogi samochodowe. L.ozyska mostowe. Warunki techniczne wykonania i badania przy odbiorze.
Drogi samochodowe. L.ozyska mostowe. Obliczenia statyczne i1 projektowanie.

Tworzywa sztuczne. Metody oznaczania gestosci tworzyw sztucznych nieporowatych. Czgs¢ 1:
Metoda zanurzeniowa, metoda piknometru cieczowego i metoda miareczkowa.

Tworzywa sztuczne. Oznaczenie wlasciwosci mechanicznych przy statycznym rozcigganiu. Czes$é 2:
Warunki badan tworzyw sztucznych przeznaczonych do prasowania, wtrysku i wytlaczania.
Tworzywa sztuczne. Oznaczanie twardosci. Czes¢ 1. Metoda weiskania kulki.

Sruby fundamentowe.

10.2. Inne dokumenty

1. ,,Wymagania techniczne wykonania i odbioru (WTW) tozysk mostowych. IBDiM, Zeszyt 43, 1994

Zalecenia dotyczace tozyskowania obiektoéw mostowych oraz kontroli tozysk podczas eksploatacji IBDiM 2005 r. —
(Zatacznik do Zarzadzenia nr 10 GDDKIA z dnia 08.02.2006 r.)
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