Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych D.09.05.02

D.09.05.02. Zabezpieczanie drzew na okres budowy
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sag wymagania dotyczace
wykonania iodbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania: ''Zadanie I: Budowa skrzyzowania ul.
Diamentowej w Lublinie z projektowanym przedluzeniem ul. Lubelskiego Lipca'80 oraz ul. Krochmalna,
polegajaca m.in. na budowie w ciggu ulic Krochmalna- Diamentowa obiektu inzynierskiego: estakady - nad
skrzyzowaniem, przebudowie ul. Krochmalnej - od skrzyzowania z ul. Diamentowa w kierunku rzeki Bystrzycy
oraz w kierunku ul. Betonowej, przebudowie odcinka ul. Diamentowej - od skrzyzowania z ul. Krochmalng w
kierunku wiaduktu kolejowego, wraz z odwodnieniem i o§wietleniem''.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest Dokumentem Przetargowym i Kontraktowym
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z zabezpieczeniem drzew na
okres budowy zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami i z definicjami podanymi
w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robét
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robdt budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;

— ochrony §rodowiska;

— warunkéw bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkéw organizacji ruchu;

zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,

podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

1.6. Wspélny Stownik Zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspélnego stownika Zaméwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano
w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w STWiORB DM.00.00.00
»Wymagania ogblne”.

2.2. Materialy
— deski iglaste obrzynane;
— gwozdzie budowlane;
— maty slomiane;
—  sznur konopny.

2.3. Woda
— ze zrédet nie budzacych watpliwosci.
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3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzegtu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprzet
Roboty wykonane przy uzyciu kazdego sprz¢tu zaakceptowanego przez Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za
wybrang technologi¢ robdt i sprzet.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne zasady dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialéw
Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi przez Inzyniera.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogoélne zasady wykonywania Robot

Ogodlne zasad wykonania robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program Zapewnienia
Jakos$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2. Zakres robot
Roboty maja na celu wykonanie zabezpieczen drzew na okres prowadzenia robot.
Zakres wykonywanych robdt obejmuje:
— zabezpieczenie pnia drzewa obudowg z desek;
— podczas prowadzenia robdt ziemnych w obrgbie systemdéw korzeniowych drzew, przykrycie odstonietych
korzeni matami stomianymi;
— podlewanie woda;
— rozebranie obudowy i usuni¢cie mat stomianych.

6. Kontrola jakos$ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogdlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Sprawdzenie jakos$ci wykonania robo6t
Kontrola polega na sprawdzeniu, czy roboty zostalty wykonane wedlug punktu 5, oraz czy odpowiadaja wymaganiom
zatozonym w Dokumentacji Projektowej i STWiORB.

7. Obmiar roboét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest sztuka (szt.) zabezpieczonych drzew na okres wykonywania rob6t z wszystkimi robotami
towarzyszacymi.

8. Odbior robét

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Spos6b odbioru robét

Badania przy odbiorze czg¢sciowym dotycza prawidtowosci zatozonych oslon polegaja na sprawdzeniu technicznych
dokumentéw kontrolnych i przeprowadzeniu pomiaréw dla sprawdzenia wymogdéw podanych w punktach 5 i 6.
Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie oglgdzin poprawnosci wykonanych prac.
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W przypadku niezgodnos$ci, cho¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowiazany jest do ich poprawy na wlasny koszt.

Badania przy odbiorze koncowym dotycza skutecznosci zabezpieczen. W przypadku stwierdzenia uszkodzen lub
zniszczen drzew na terenie budowy Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ zgodnie z Art. 88 ustep 1, pkt. 1, Ustawy z
dnia 16 kwietnia 2004r. o ochronie przyrody (Dz. U. 2015 poz. 1651)

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Placi si¢ za sztuka (szt.) zabezpieczonych drzew na czas budowy zgodnie z okres$leniem podanym w p.7.
Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:
— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robdt oraz Programu zapewnienia Jakosci,
— zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatow,
— zastosowanie materialéw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robét lub wynikajacych z
przyjetej technologii robot,
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— zabezpieczenie pnia drzewa obudowg z desek;
— podczas prowadzenia robdt ziemnych w obrebig systemdéw korzeniowych drzew, przykrycie odstoni¢tych korzeni
matami stomianymi;
— podlewanie woda;
— rozebranie obudowy i usuni¢cie mat stomianych;
— uporzadkowanie terenu robot,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w STWiORB,
— wykonanie materiatéw do inwentaryzacji powykonawczej.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy
Nie wystepuja

10.2. Inne dokumenty
1. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o ochronie przyrody (Dz. U. 2015 poz. 1651).
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