Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych M.16.01.04.

M.16.01.04. Kolektor odwodnienia z HDPE
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania iodbioru Rob6t budowlanych w ramach realizacji zadania: '"Zadanie I: Budowa skrzyzowania ul.
Diamentowej w Lublinie z projektowanym przedluzeniem ul. Lubelskiego Lipca'80 oraz ul. Krochmalna,
polegajaca m.in. na budowie w ciagu ulic Krochmalna- Diamentowa obiektu inzynierskiego: estakady - nad
skrzyzowaniem, przebudowie ul. Krochmalnej - od skrzyzowania z ul. Diamentowa w kierunku rzeki Bystrzycy
oraz w kierunku ul. Betonowej, przebudowie odcinka ul. Diamentowej - od skrzyzowania z ul. Krochmalng w
kierunku wiaduktu kolejowego, wraz z odwodnieniem i o§wietleniem".

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza wykonania robdot wymienionych w pkt.1.1., zwigzanych z
wykonaniem kolektora odwodnienia o $rednicy 250mm zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sa zgodne z obowigzujacymi normami i przepisami zawartymi w pkt. 10
niniejszej STWiIORB oraz z okresleniami podanymi w czg$ci 2 PFU - WWiORB pkt. W.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
1.4.1. Instalacja kanalizacyjna - system rur, ksztaltek, elementow wyposazenia i ztaczy stosowany do zbierania i
odprowadzenia $ciekow 1 wod opadowych z obiektu.

1.4.2. Rura - element instalacji kanalizacyjnej o jednolitym otworze, prostoosiowy, majacy zwykle gtadkie konce, ale
moze by¢ rowniez zakonczony kielichem.

1.4.3. Ksztaltka - element instalacji kanalizacyjnej, inny niz rura, ktory umozliwia odchylenie, zmian¢ kierunku obu
srednic.

1.4.4. 7Ziacze - polaczenie migdzy koncami rur z/lub ksztaltek, wliczajac w to lacznik lub element zaciskowy,
uszczelniony elastomerowsa uszczelka.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robodt i ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robot budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

— ochrony $rodowiska;

— warunkow bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkow organizacji ruchu;

zabezpieczenia chodnikow i jezdni,

podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

1.6. Wspélny Slownik Zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano
w STWiIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

2. Materialy

2.1. Wymagania ogélne

Ogoblne wymagania dotyczace materiatdéw podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Materiaty do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami Dokumentacji Projektowej i STWiORB.

Nalezy stosowac rury, ksztattki i elementy potaczeniowe nalezace do jednego systemu kanalizacyjnego, dostarczonego
w catosci przez jednego producenta. Dla stosowanych systemoéw kanalizacyjnych obowigzuja wymagania zawarte w
Rozporzadzeniu Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie.

Dla zastosowanego systemu kanalizacyjnego Wykonawca przedstawi aprobate techniczng wydang przez IBDiM.
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2.2. Rury spustowe i ksztaltki

Nalezy stosowac rury i ksztaltki przeznaczone do budowy grawitacyjnych przewodéw odwodnieniowych na obiektach
inzynierskich. Rury powinny by¢ produkowane z przeznaczeniem wskazanym w aprobacie IBDiM do odwodnien
zewnetrznych konstrukceji mostowych oraz uktadane w gruncie zgodnie z przeznaczeniem.

Nalezy stosowac rury oraz taczniki i ksztattki wykonane z HDPE. Rury $rednicy wedlug Dokumentacji Projektowe;.
Rury nalezy taczy¢ za pomocg tacznikow systemowych.

Odwodnieniowy system rurowy musi przewidywa¢ mozliwo$¢ bocznych wiaczen wpustdéw mostowych oraz saczkow za
pomoca ksztattek siodlowych naklejanych na rur¢ glowna odwodnienia lub tréjnikow. W miejscach potaczen odcinkow
pionowych z poziomymi nalezy zastosowac czyszczaki. W rejonie dylatacji ustroju niosgcego nalezy zabezpieczy¢
mozliwo$¢ prawidtowej pracy kolektora poprzez zastosowanie kompensatorow.

Rury kolektora i podej$é, ksztattki, taczniki, uszczelki powinny naleze¢ do jednego systemu, dla ktérego Wykonawca
przedstawi Aprobatg Techniczna lub Deklaracje Zgodnosci.

Mocowanie kolektora do ustroju niosacego poprzez stalowa konstrukcje wieszakowa lub wsporcza dostosowang do
zastosowanego systemu. W/w konstrukcje powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie poprzez ocynkowanie ogniowe
0 grubosci powtoki co najmniej 85 pum z doszczelnieniem powlokami malarskimi ( np. epoksydowo-poliuretanowa).

Z estetycznych wzgledow przewiduje si¢ zastosowanie rur barwionych (malowanych) w dostosowaniu do kolorystyki
obiektu. Kolor rur nalezy uzgodni¢ z Inzynierem.

Jako rury ochronne nalezy zastosowac rury stalowe o srednicy zgodnej z Dokumentacja Projektows.

2.3. Rury oslonowe
Przejscie kolektora np. przez §ciang przyczotka nalezy wykonaé w stalowej rurze ochronnej wg PN ISO 4200
o $rednicy dostosowanej do srednicy kolektora.

3. Sprzet

3.1. Wymagania ogolne
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

3.2. Wymagania dotyczace sprzetu

Dobor sprzetu i urzadzen niezbednych do wykonania nalezy do Wykonawcy i podlega uzgodnieniu z Inzynierem. Sprzet
do montazu powinien by¢ zgodny z Projektem Technologii i Organizacji Roboét opracowanym przez Wykonawce.
Roboty montazowe powinny by¢ przeprowadzone recznie.

4. Transport

4.1. Wymagania ogolne
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport, przechowywanie i pakowanie materialow

Transport materiatdéw i wyrobéw z HDPE winien odbywac¢ si¢ samochodami skrzyniowymi w sposob zabezpieczajacy je
przed uszkodzeniami mechanicznymi.

Podczas prac przeladunkowych rurami HDPE nie nalezy rzucaé. Szczeg6lng ostrozno$¢ nalezy zachowac
w temperaturze blisko 0°C i nizsze;j.

4.3. Skladowanie materialow
Rury z HDPE nalezy sktadowa¢ w temperaturze nie wyzszej niz 40°C w sposob chronigcy je przed bezposrednim
dziataniem promieni stonecznych. Wysoko$¢ sktadowania rur nie wigksza niz 1,5 m.

5. Wykonanie robot

5.1. Wymagania ogélne

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

Montaz rur kolektora winien przebiega¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa przy zachowaniu szczegdlnej doktadnosci
i staranno$ci wykonania. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot,
Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich begda wykonywane roboty, Projekt
Warsztatowy odwodnienia, zawierajacy m.in. mocowanie do konstrukcji.

5.2. Projekt Warsztatowy Odwodnienia

Wykonawca jest zobowigzany do sporzadzenia we wlasnym zakresie i na koszt wlasny Projektu Warsztatowego

Odwodnienia, zawierajgcego rysunki robocze. W szczegdlnosci nalezy rozwigzaé nastepujace zagadnienia:

— szczegblowe opracowanie sposobu laczenia rur, dobér kompensatora oraz ew. przejécia kolektora przez konstrukcje
przyczotka, umiejscowienie czyszczakow,
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— rysunki robocze konstrukcji stalowych mocujacych rury wraz z ich kotwieniem do konstrukcji,
— dobor zabezpieczenia antykorozyjnego dla elementow stalowych.

5.3. Projekt Technologii Organizacji Robét

W projekcie tym nalezy rozwigza¢ m.in. nastgpujace zagadnienia:
metod¢ montazu,

— pomosty i podesty robocze umozliwiajace dostgp do wbudowania rur,
zagadnienia bezpieczenstwa pracy,

bezpieczenstwo ruchu w trakcie prowadzenia robot.

5.4. Montaz i zamocowanie rur kolektora odwodnienia obiektow mostowych

Trasa rur kolektora powinna by¢ zgodna z Dokumentacjg Projektows. Rury kolektora nalezy instalowaé zgodnie
z projektem warsztatowym opracowanym przez Wykonawce. Polaczenie zeliwnego wpustu mostowego z podejsciem do
kolektora winno zapewnia¢ peing szczelno$¢ tak, aby uniemozliwi¢ sptyw wody obok rury i zamakanie konstrukcji
nosnej.

Mocowanie kolektora do ustroju niosacego poprzez stalowa konstrukcje wieszakowa lub wsporcza dostosowana do
zastosowanego systemu. Przy okreslaniu rozstawu konstrukcji wieszakowych lub wsporczych nalezy bra¢ pod uwagg:

— $rednice rur,

— zakres temperatur pracy kolektora,

— konstrukcje obiektu.

W rurach powinny znajdowaé si¢ czyszczaki. Ich rozmieszczenie bedzie okre§lone w Projekcie odwodnienia
dostarczonym przez Wykonawce.

Wylot kolektora nalezy podtaczy¢ do studni.

Przy przejsciu kolektora przez przyczotek kolektor nalezy poprowadzi¢ w rurze ostonowe;j.

6. Kontrola jakoS$ci robét

6.1. Wymagania ogélne
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania prowadzone podczas kontroli robot

— sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacja Projektows i rysunkami roboczymi,
— sprawdzenie materiatow,

— sprawdzenie prawidlowo$ci zamocowan i uszczelnien rur.

6.2.1. Sprawdzenie zgodnos$ci z Dokumentacja Projektowa
Sprawdzenie zgodno$ci z Dokumentacja Projektowa polega na poréwnaniu wykonanych elementéw z Dokumentacja
Projektowa oraz stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci za pomocg ogledzin zewnetrznych i pomiardw.

6.2.2. Sprawdzenie materialéw
Polega na sprawdzeniu $rednicy rur i sztywno$ci nominalnej rur na podstawie Aprobaty Technicznej. Nalezy rowniez
sprawdzi¢, czy dostarczone rury kolektora i podejs¢, ksztaltki, taczniki, uszczelki nalezg do jednego systemu.

6.2.3. Sprawdzenie prawidlowos$ci zamocowan i uszczelnienie rur

Sprawdzenie prawidtowo$ci zamocowan i uszczelnienia rur obejmuje kontrole trwato$ci mocowania rur do konstrukcji,
prawidlowosci potaczen rur wg wymogdw niniejszej STWiIORB oraz drozno$¢ systemu odwodnienia.

Po zakonczeniu robot sprawdza si¢ szczelnos¢ wbudowanego systemu odwadniajagcego na podstawie szczegdtowego
przegladu systemu odwadniajagcego na podstawie szczegdtowego przegladu dokonanego w trakcie intensywnych
opadow atmosferycznych lub przeprowadzonej proby wodne;.

Sprawdzenie rur odwadniajagcych obejmuje kontrole tolerancji ustawienia, trwato$ci mocowania do konstrukcji
i prawidlowosci potaczen wg niniejszej STWIORB oraz droznos¢ rur. Sprawdzenie sprawno$ci dzialania catego
odwodnienia polega na stwierdzeniu za pomocg ogledzin czy woda z plyty pomostu w cato$ci jest odprowadzona przez
system wpustéw, czy nie ma przeciekow wody obok rur odwadniajgcych czy saczkow. Nalezy sprawdzi¢, czy
odprowadzana z nawierzchni woda nie powoduje zamakania dolnych partii ustroju niosacego, nie zagraza konstrukcji
obiektu.

6.3. Kontrola zabezpieczen antykorozyjnych elementéw mocujacych
Sprawdza si¢ wizualnie wyglad zewnetrzny powtoki zgodnie z PN-EN 1SO 2808 oraz jej przyczepnos¢ do podtoza
zgodnie z PN-EN 1SO 2409 oraz PN-EN 1SO 4624.
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7. Obmiar robot

7.1. Wymagania ogélne
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest jeden metr biezacy (mb) kolektora z rur HDPE z wszystkimi robotami towarzyszacymi
zgodnie z Dokumentacjg Projektows.

Jednostkg obmiarowa jest komplet (kpl.) zamontowanego czyszczaka z wszystkimi robotami towarzyszacymi zgodnie
z Dokumentacja Projektowa.

Jednostkg obmiarowa jest komplet (kpl.) zamontowanego kompensatora z wszystkimi robotami towarzyszacymi zgodnie
z Dokumentacja Projektowa.

8. Odbior Robét

8.1. Wymagania ogélne
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposéb odbioru robét

Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja odbiorom czgsciowym w trakcie prowadzenia robot.

Jezeli badania wymienione w pkt. 6 dadza dodatni wynik, wykonane roboty nalezy uzna¢ za zgodne z wymaganiami.
Jezeli cho¢ jedno z badan da wynik ujemny, calo$¢ robot odbieranych lub ich cze$¢ nalezy uznaé za niezgodne
z wymaganiami i nie nadajace si¢ do przyjecia. W tym celu Wykonawca powinien poprawi¢ wykonane niezgodnie
z niniejszymi wymaganiami roboty w celu doprowadzenia do zgodnosci z wymaganiami, a po poprawieniu przedstawic¢
do ponownego badania.

9. Podstawa platnoSci

9.1. Wymagania ogélne
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ za jednostk¢ obmiarowa zamontowanych i odebranych rur kolektora odwodnienia, zgodnie z okre$leniem

podanym w pkt. 7.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— opracowanie Projektu Warsztatowego Odwodnienia,

— wykonanie wszystkich elementéw wynikajgcych z opracowan Wykonawcy,

— zakup i dostarczenie niezbgdnych czynnikow produkeji,

— zastosowanie materialdw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub wynikajacych z
przyjetej technologii robot;

— zapewnienie wymaganej kolorystyki rur w uzgodnieniu z Inzynierem,

— przygotowanie do montazu,

— wyposazenie kolektora w czyszczaki, osadniki; kompensatory,

— montaz kolektora wraz z rurami faczacymi z wpustami mostowymi oraz z uszczelnieniem potaczen rur,

— mocowanie rur do konstrukcji,

— montaz rury ochronnej,

— uszczelnienie przej$¢ rur kolektora w konstrukceji przyczotka,

— wykonanie podtgczenia kolektora do studzienki kanalizacyjnej,

— zabezpieczenie antykorozyjne elementéw do podwieszenia rur,

— wykonanie préby wodnej,

— wykonanie niezbednych rusztowan i ich przektadanie,

— wykonanie badan i pomiarow

— oczyszczenie terenu robot,

— oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie,

— wykonanie inwentaryzacji powykonawczej.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy
PN-EN ISO 1461  Powloki cynkowe nanoszone na wyroby stalowe i Zeliwne metodg zanurzeniows. Wymagania
i metody badan
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PN-EN 10210 Ksztaltowniki zamknigte wykonane na gorgco =ze stali konstrukcyjnych niestopowych
i drobnoziarnistych

PN-EN ISO 2808  Farby i lakiery. Oznaczenie grubosci powltoki

PN-EN ISO 2409  Farby i lakiery. Badanie metoda siatki nacie¢

PN-EN ISO 4624  Farby i lakiery. Proba odrywania do oceny przyczepnosci

PN-S 10050 Obiekty mostowe - konstrukcje stalowe. Wymagania i badania.

10.2. Inne dokumenty
1. Zalecenia dotyczace zabezpieczenia antykorozyjnego konstrukeji stalowych obiektow mostowych, IBDiM 1998r
2. Katalog Detali Mostowych — Generalna Dyrekcja Drog Krajowych i Autostrad, 2002r.
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